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1. KONTAKTER
HINOWA SPA
Via Fontana
37054 Nogara ‐ Verona
Italy
Tel. : +39 0442 539100
Fax: +39 0442 539075
Email: hinowa@hinowa.it
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2. INDLEDNING
Formålet med denne manual  er  at udstyre  brugeren med de  nødvendige  in‐
struktioner og uvurderlige betjeningsmæssige procedurer, for at fremme korrekt
og sikker brug af maskinen, til de formål, den er beregnet til, og for at undgå al‐
vorlig skade for operatøren og andre.
Denne manual  angiver  de  advarselstegn,  der  bruges  til  at  henlede  læserens
opmærksomhed på specielt vigtige advarsler. Sikkerhedsadvarslerne er opdelt i
tre hovedtyper, der identificeres og beskrives herunder.

2.1. ADVARSEL ‐ FARE

2.2. VIGTIGT

2.3. NOTE:

Konstruktørens originale sprog : Italiensk og engelsk. Alle de andre sprog er ko‐
pier af de originale anvisninger.

Dette symbol angiver, at den situation, der beskrives, kan føre til al‐
vorlig skade eller død for de involverede personer (operatør, persona‐
le  på  jorden,  personale  der  er  til  stede  i  nærheden  af  maskinen,
vedligeholdelsesteknikere etc.), hvis den ikke undgås.

Dette symbol indikerer, at den situation, der beskrives udgør en potentiel ri‐
siko  for maskinens konstruktion. Farlige  situationer kan afhænge af dette
forhold (også skade eller død) for involverede personer.

Dette symbol angiver råd eller nyttige supplerende noter for operatøren eller for
dem, der skal udføre vedligeholdelses‐/reparationsindgreb på maskinen. 
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3. SÅDAN ANVENDES MANUALEN
Alle informationern i denne manual er væsentlige og skal omhyggeligt læses
igennem og forstås før påbegyndelse af et hvilket som helst indgreb på maski‐
nen.
Da denne manual er det vigtigste arbejdsinstrument, skal den altid opbevares i
maskinen, i det rum, der er beregnet dertil, så den altid er tilgængelig for afkla‐
ring.

Da det er umuligt for producenten at kontrollere status på maskinen, og de akti‐
viteter den laver, er Brugeren ansvarlig for at efterleve de sikkerhedsprocedurer,
der er beskrevet i denne manual.
Hver maskine justeres og afprøves grundigt før levering, så det ikke er nødvend‐
igt for operatøren, at udføre andre justeringer.
En  hvilken  som  helst  ombygning    og/eller  ændring  af  maskinens  originale
projektspecifikationer uden forudgående skriftlig bemyndigelse af producenten
er strengt forbudt, og medfølger operatørens direkte ansvar for disse handlinger.

Fig. 1 Manuel dør på maskine
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Arbejdsgiveren er pligtig for at sørge, at operatøren er i besiddelse af de nødv‐
endige egenskaber til maskinens korrekte drift, og at han/hun ha omhyggeligt
læst og forstået anvisningerne i dnenel brugs‐ og vedligeholdelsesvejledning,
samt at han/hun har modtaget en passende træning til brug af maskinen, både
ved standardbrug og i nødsituationer.
Arbejdsgiveren har desuden pligt  til at oplyse operatørerne angående even‐
tuelle nationale normer, der gennemfører indholdet i dette dokument. 
Hvis denne manual beskadiges eller bortkommer, kan en kopi erhverves direkte
fra Producenten.

Alle fotos og tegninger i denne manual er tilføjet for at lette forståelse for læseren.
Din maskine kan afvige fra nogle dele af de fotos og tegninger der vises.
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4. HENVISNINGSNORMER
Maskinen er designet, bygget og afprøvet  i henhold  til harmoniseret standard
EN280, der  giver  antagelse  om  overensstemmelse med  væsentlige  sikkerhed‐
skrav  i maskindirektivet 2006/42/EF, selv med en  type C  frivillig  teknisk stan‐
dard.
. I henhold til anvisningerne i EN280, er platformen klassificeret i GRUPPE B, da
den lodrette udskydning af belastningens tyngdepunkt kan være udenfor hæld‐
ningslinjerne  og  i  TYPE  1,  da  kørsel  kun  er  tilladt  når  platformen  står  stille.
Maskinens stabilitetstests er foretaget i henhold til det, der er angivet i EN 280 og
med succes. 
Udover det, der er foreskrevet i manualen, skal de tekniske sikkerhedskrav i følg‐
ende internationale/nationale bestemmelser anvendes:
• UNI ISO 18893
• ISO 16368 
• ISO 18878
Med undtagelse af, når der findes nationale eller lokale bestemmelser i arbejd‐
splatformens arbejdsområde, som er mere restriktive.
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5. GARANTI
Når en maskine købes, udstedes der et garanti‐ og inspektionsbevis, der klart in‐
dikerer garantibetingelserne, og hvorpå indgreb på maskinen skal rapporteres.
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6. ANSVAR
Producenten er fritaget fra ethvert ansvar for skade på ting/personer, forårsaget
af nedenstående:
• Undladelse af at efterleve de instruktioner, der er angivet i denne BRUGS‐ OG
VEDLIGEHOLDELSESMANUAL, angående kørsel, brug og vedligeholdelse af
maskinen;
• voldelige eller pludselige handlinger, eller ukorrekte manøvrer når maskinen
bruges eller serviceres
• modifikationer foretaget på konstruktionen af maskinen eller på maskinens
komponenter uden forudgående tilladelse fra producenten og/eller uden brug af
passende udstyr;
• mærkelige  hændelser  i  forhold  til  normal  og  korrekt  brug  af  maskinen,
beskrevet i denne BRUGS‐ OG VEDLIGEHOLDELSESMANUAL. 
• Brug af ikke‐originale reservedele, der ikke er godkendt af producenten.
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7. EF‐OVERENSSTEMMELSESERKLÆRING

Fig. 2 EF‐overensstemmelseserklæring

Nogara,  
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ON ITS OWN EXCLUSIVE RESPONSIBILITY THAT THE PRODUCT CALLED 

"PIATTAFORMA DI LAVORO ELEVABILE MOBILE " 
“ MOBILE ELEVATING WORKING PLATFORM ” 

MODELLO / MODEL 
MATRICOLA / SERIAL NUMBER 
AL QUALE QUESTA DICHIARAZIONE SI RIFERISCE, E' CONFORME AI REQUISITI 
ESSENZIALI DI SICUREZZA PREVISTI DALLA DIRETTIVA 2006/42CE, 2014/30/EU, 2014/35/EU E SUCCESSIVE MODIFICHE, E 
DALLE NORME  EN ISO 12100-1:2003/A1:2009; EN ISO 12100-2:2003/A1:2009; EN60204-1, EN13857:2008, EN349:1993/A1:2008 
EN280:2001, EN280:2001+A2:2009, EN280:2013+A1:2015. 
E' INOLTRE IDENTICA ALLA MACCHINA OGGETTO DEL  
TO WHICH THIS DECLARATION REFERS, COMPLIES WITH TH E ESSENTIAL SAFETY REQUIREMENTS PROVIDED FOR BY 
DIRECTIVES 2006/42 CE, 2014/30/EU, 2014/35/EU AND SUBSEQUENT MODIFICATIONS, AND BY NORMS EN ISO 12100-
1:2003/A1:2009; EN ISO 12100-2:2003/A1:2009; EN60204-1, EN13857:2008, EN349:1993/A1:2008 EN280:2001, EN280:2001+A2:2009, 
EN280:2013+A1:2015.
IS IDENTICAL TO THE MACHINE WHICH IS THE SUBJECT-MATTER OF THE 
CERTIFICATO DI ESAME CE N° /CERTIFICATION CE TYPE N°  DEL /DATED
Rilasciato da/ Released by: ECO S.p.A. Via Mengolina, 33 – 48018 Faenza (RA) 
Organismo Notificato n°/ Notified Organization n°. 0714
La persona autorizzata a costituire il Fascicolo Tecnico è:/ The person authorised to compile the Technical file is 
Fracca Dante c/o HINOWA S.p.A. via Fontana 37054 Nogara –VR- Italia
La macchina è inoltre conforme alla direttiva 2000/14 CE come da decreto di recepimento n.262 del 04/09/02. 
Furthermore the machine complies with the provisions of “noise emission in the environment by equipment for use outdoors” directive 2000/14 CE

Tipo di macchina:Piattaforma aerea di accesso con motore a combustione interna/
Type of equipment :Combustion engine aerial platform

1 All. 1

Potenza netta installata/ Net installed powern
Procedura seguita per la valutazione della conformità / 
Procedure applied for  the conformity assessment

Allegato V

Potenza sonora misurata/ Measured sound power level
Potenza sonora garantita/ Guranted sound power level
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8. TEKNISKE INFORMATIONER

8.1. BESKRIVELSE AF MASKINEN

Løfteplatformen er en selvkørende hydraulisk løfteenhed, der er udstyret med en
roterende arbejdskurv placeret på toppen af en leddelt konstruktion der kan for‐
længes og som kan rotere. Løfteenheden er beregnet til placering af personer og
deres udstyr og materialer i høje positioner i forhold til jordhøjde.
Se den relevante paragraf vedrørende betjeningspositionerne ̋ Betjeningsposi‐
tion (p. 61)ʺ  
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8.2. MASKINENS IDENTIFIKATIONSPLADE

Fabrikationsskiltet  er  anbragt på  luftdelens hydrauliske  fordelers  beskyttelse‐
splade eller på maskinens ramme, i nærheden af sædet til løft med gafler.

Fig. 3 Eksempel på EF‐skilt?
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8.3. MASKINENS FRIHØJDE

Maksimum længde med kurv installeret 4020 mm

Bæltebredde i lukket/åben stand 748/1100 mm

Maksimal højde i kørestilling med afmonterede skiver 1990 mm

Fastgørelsesvinkel 20° / 36%

Maksimum stabiliseringsvinkel 15°

Stabiliseringsområde (skivens midte) 2800x2800 mm

Fig. 4 Standard version med dobbeltbemandet kurv.
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8.4. TEKNISKE DATA

Platformens kapacitet 230 Kg

Platformens højde (trædeområde) 13.30m

Maksimal arbejdshøjde 15.40m

Kurvens standardmål 1335x690xH1100mm

Maksimal vandret rækkevidde om bord på kur‐
ven

6.10m

Maksimal vandret arbejdsrækkevidde 6.60m

Rotation (ikke kontinuerlig) 360°

Kurvens rotation 124° (+/‐ 62°)

Maksimal reaktion på jorden fra en sikkerhedssti‐
ver

1670 daN

Maksimalt tryk på jorden fra en sikkerhedsstiver 2.36 daN/cm2

Antal operatører 2

Antal operatører med ensædet kurv (ekstraudstyr) 1

Kranarm af ledforbindelsestype 89° (+0° / ‐89°)

Maksimal arbejdshældning 1°/ 1,75%

Maksimal stabiliseringshældning 12°

Samlet vægt med transportkonfigurationen BEN‐
ZIN

1940Kg

Samlet vægt med transportkonfigurationen DIE‐
SEL

1960Kg

Samlet vægt med transportkonfigurationen LI‐
THIUM

‐‐‐‐‐‐‐‐Kg

EL‐systemets spænding 12V

Maksimal kørehastighed (termisk motor) med an‐
den standardhastighed

0,7/1,4/2,6 Km/h

Maksimal kørehastighed (termisk motor iGX390) 
med anden standardhastighed

0,7/1,4 /2,6 Km/h
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8.4.1. Tekniske data for benzinmotor

8.4.2. Tekniske data for dieselmotor

Maksimal kørehastighed (Lithium) med anden 
standardhastighed

‐‐/‐‐/‐‐ Km/h

Køre/stabiliseringssystemets tryk 180bar

Luftdelsystemets tryk 165bar

Fastgørelsesvinkel 20° / 36°

Maks. tilladelig hældning under kørsel 16° / 28,7%

Maks. vindhastighed 12,5 m/s

Maks. tilladelig manuel kraft 400N

Mærke/Model HONDA iGX390

Brændstof/Køling Benzin / Luft

Effekt 8,7 Kw (11,7cv) / 3.600 om‐
dr./min

Tilpasset maksimum hastighed omdr/min 3600 omdr./min

Maksimum drejningsmoment 26,4 Nm / 2.500 omdr./min

Antal cylindre 1

Forskydning 389 cm³

Lydeffektniveau ved operatørens øre 87 dB

Målt lydeffektniveau 100 dB

Garanteret lydeffektniveau 102 dB

Mærke/Model HATZ 1B40

Brændstof/Køling Diesel / Luft

Effekt 7,5 Kw (10cv) / 3.600 omdr./
min

Tilpasset maksimum hastighed omdr./min 3.600 omdr./min
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8.4.3. Tekniske data for hydrauliksystem

For yderligere information, se den hydrauliske skitse, der medfølger denne ma‐
nual og det afsnit, der omhandler vedligeholdelse af disse komponenter.

8.4.4. Tekniske data for det elektriske anlæg ‐ Termisk motor

For yderligere oplysninger, se ledningsdiagrammet, der er vedlagt manualen, og
kapitlet om vedligeholdelse af de elektriske komponenter.

8.4.5. Tekniske data for det elektriske anlæg ‐ Lithium 36V

Maksimum drejningsmoment 25 Nm / 2.000 omdr./min

Antal cylindre 1

Forskydning 462 cm³

Lydeffektniveau ved operatørens øre 94 dB

Målt lydeffektniveau 102 dB

Garanteret lydeffektniveau 104 dB

Hydraulisk olietanks kapacitet 24 l

Pumpe til benzinmotor 2x3.15 cm³

Pumpe til dieselmotor 2x3.15 cm³

Maks. systemtryk 200 bar

Batteri 60Ah ‐ 680A ‐ 12V

Generator: ‐benzinmotor 10 A (3600rpm)

Generator: ‐dieselmotor 14‐15 A (3600rpm)

El‐motorens nominelle spænding 230V ‐ 110V ‐ 120V

El‐motorens frekvens 50Hz ‐ 50Hz ‐ 60Hz

El‐motorens nominelle effekt 2,2 kW ‐ 2,2 kW ‐ 1,2 kW

Batteri 100 Ah
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For yderligere oplysninger, se ledningsdiagrammet, der er vedlagt manualen, og
kapitlet om vedligeholdelse af de elektriske komponenter.

Elmotor ‐ Nominel spænding 36 V

Elmotor ‐ Nominel effekt 2 kW

Batterioplader om bord 220V+‐30V 50‐60 Hz

110V+‐30V 50‐60 Hz

Vægt af den komplette batteripakke 120 Kg

Lydeffektniveau ved operatørens øre 70 dB

Målt lydeffektniveau 86 dB

Garanteret lydeffektniveau 88 dB
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8.5. TERMINOLOGI

For at gøre indholdet i denne manual lettere at forstå, medfølger en skitse med en
angivelse over præcise termer, der bruges til at identificere maskinens dele.

NØGLE

Fig. 5 Terminologi for maskinens komponenter

1 Undervogn med bælter

2 Drejelig tårn

3 Drejetap + rotationsmotor

4 Nødstopbetjeninger

5 Base+boks til elektriske komponenter+olietank

6 Dobbelt geartype pumpe

7 Benzin‐/Dieselmotor ‐‐ Batteripakke + inverter + batterioplader (LI‐
THIUM)

8 Sikkerhedsstiver
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9 Cylinder på sikkerhedsstiver

10 Ankerbolt til anden arm

11 Anden arm

12 Cylinder til anden ‐ tredje arm

13 Vinkel til anden ‐ tredje arm

14 Stang til anden ‐ tredje arm

15 Nivelleringscylinder til kurv på vinkel

16 af tredje arm

17 Sikkerhedsstiver

18 Kranarmens ankerbolt

19 Første udskydelige del

20 Cylinder på kranarm

21 Højre kranarm

22 Venstre kranarm

23 Fjernbetjening

24 Kurv eller bur

25 Kurvstøtte

26 Roterende styreenhed til kurvrotation

27 Cylinder til nivellering af kurv på kurv

28 Kranarmsvinkel

29 Første‐anden arm vinkel

30 Første‐anden arm cylinder

31 Første arm

32 Første‐anden armvinkel

33 Elektrisk motor

34 Dobbelt geartype pumpe

35 Manuel nødstoppumpe
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8.6. GENERELLE SIKKERHEDSSTANDARDER

Arbejdsplatformens funktion skal ske i overensstemmelse med de internationale
referencebestemmelser se ʺHenvisningsnormer (p. 11)ʺ og de nationale eller re‐
gionale bestemmelser, hvis de er mere restriktive. Operatøren skal læse, forstå og
følge alle advarsler og  instruktioner vedrørende sikker brug af arbejdsplatfor‐
men, som findes i manualen, eller som er anbragt på maskinen.

HVIS DE SIKKERHEDSFORANSTALTNINGER, DER ER ANGIVET I DETTE 
AFSNIT OG VIST PÅ MASKINEN IKKE EFTERLEVES, KAN DET FØRE TIL 
SKADE ELLER DØD FOR PERSONALET OG UDGØR SAMTIDIG EN ALVOR‐
LIG OVERTRÆDELSE AF SIKKERHEDSSTANDARDERNE.
Dette  afsnit  af BRUGS‐ OG VEDLIGEHOLDELSESMANUALEN beskriver de
procedurer eller  farlige  situationer, der kan  føre  til  skade på  ting/personer og
hvad operatøren skal gøre for at undgå dem.
• Operatøren  skal altid opføre  sig professionelt, efterleve  sikkerhedsstandar‐
derne og være opmærksom på  ikke at undervurdere hans ansvar overfor ham
selv og alle ting og personer omkring ham.
• Før arbejdet påbegyndes er det af afgørende betydning, at operatøren er
blevet fuldstændig trænet i brugen af maskinen i standard‐ og nødsituationer. 
• At han har undersøgt og forstået alt i denne manual. At han er sikker på, at
sikkerhedsenhederne virker perfekt, at der er foretaget de nødvendige kon‐
troller på maskinen og at han er bekendt med de forhold på jorden, hvor han
skal manøvrere og stabilisere.
• Tilstedeværelsen af mindst en specialiseret person på  jorden, der har kend‐
skab til maskinens brug og til indholdet af BRUGS‐ OG VEDLIGEHOLDELSE‐
SVEJLEDNINGEN, og der er i stand til at gribe ind i nødtilfælde  er nødvendig
under arbejdet.
• Det er strengt forbudt at udføre ændringer på maskinen, der risikerer at for‐
ringe driften og sikkerheden uden forudgående skriftlig bemyndigelse af produ‐

VIGTIGT

FARE
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centen, der  ikke kan holdes ansvarlig  for kvæstelser eller  skader, der  skyldes
dette adfærd.

8.7. BESKYTTELSESENHEDER OG BEKLÆDNING

BÆR ALTID TYPEGODKENDTE OG CERTIFICEREDE SLYNGER. NÅR DER 
ARBEJDES I HØJDERNE, SKAL DU SØRGE FOR AT BÆRE SIKKERHED‐
SBÆLTERNE KORREKT OG AT DE ER FORSVARLIGT FASTGJORT TIL DE 
RELEVANTE FORANKRINGSPUNKTER PÅ KURVEN.
BRUGEN AF SLYNGERNE ER OBLIGATORISK I FORBINDELSE MED LOKA‐
LE REGULATIVER FOR HVER ENKEL STAT. I DE STATER HVOR LOVEN 
IKKE KRÆVER BRUGEN AF FASTSPÆNDINGSSYSTEMER, LIGGER VALGET 
HOS ARBEJDSGIVEREN OG/ELLER BRUGEREN.

8.8. SIKKERHEDSVENTILER OG SIKKERHEDSKOMPONENTER I DET 
ELEKTRISKE SYSTEM.

Det er forbudt at modificere og/eller pille ved sikkerheds‐ og kontrolventiler‐
ne i det hydrauliske system og tilpasningerne ved det elektriske anlæg. Produ‐
centen er  ikke ansvarlig  for skade på personer eller  ting, eller på maskinen
hvis der  er pillet ved  standard kalibreringen på hydrauliske  og  elektriske/
elektroniske komponenter.

Bær ikke løst tøj, ringe, ure eller andet,
der  kan  sidde  fast  i  bevægelige  dele.
Når maskinen bruges, eller når der fo‐
retages vedligeholdelse, bær da hjelm,
briller og  sikkerhedssko, handsker og
høreværn, efter at have kontrolleret de‐
res intakthed sammen med enhver an‐
den IPD som den sikkerhedsansvarlige
finder nødvendigt, i henhold til den ri‐
sikoanalyse han har foretaget.

VIGTIGT
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8.9. BRANDFOREBYGGELSE

8.10.FOREBYGGELSE AF SKADE FORÅRSAGET VED VASK AF MASKI‐
NEN

HUSK ALTID AT FJERNE FJERNBETJENINGEN OG LUKKE FORBINDELSES‐
STIKKENE TIL FJERNBETJENINGEN KORREKT, SAMT UDSTYR PLACERET 
PÅ MASKINEN FØR VASK.

Hold området omkring motoren  rent,
og  fjern  rester  af  træ, papir  og  andre
brandbare produkter; rengør eventuel‐
le brændstoflækager, da de potentielt
kan  forårsage  brand.  Benzin  er  ek‐
stremt brandbart og  eksplosivt under
bestemte forhold. Genpåfyld benzin på
et  godt  ventileret  sted  ved  stilstand.
Ryg  ikke  eller  lav  gnister  i  området
hvor  der  genpåfyldes  eller  hvor
brændstoffet  opbevares. Kontroller  at
hætten  er  skruet  ordentligt  på  efter
genpåfyldning. Rør ikke ved udstødn‐
ingen når den er varm under drift eller
umiddelbart  efter  motoren  er  blevet
slukket.

Ret ikke højtryksstråler mod elektriske
komponenter  når  maskinen  vaskes.
Brug  ikke  kemiske  rengøringsmidler
eller  benzin,  der  kan  føre  til  alvorlig
skade  på  plastickomponenter  og ma‐
lingen.
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8.10.1.Rengøring af maskinen

8.10.2.Udvendig rengøring af maskinen
For at rengøre maskinen, skal den altid parkeres som vist på ̋ Terminologi (p. 22)ʺ 
Anvend aldrig brandbare væsker.
Rengør maskinen med vandopløselige rensemidler og overhold brugsanvisnin‐
gerne af rensemidlets producent.
Undgå at demontere låge og beskyttelsesdæksler af en hvilken som helst type. 

8.10.3.Rengøring af det elektriske system

Under vask skal maskinen slukkes og elforsyningen frakobles. Desuden skal
tændingsnøglen fjernes.

I tilfælde af vask med væsker. Ret ikke strålen direkte mod de sel‐
vklæbende anvisninger og/eller skiltene. Beskyt alle de kritiske eller
følsomme dele mod vand eller fugt.

Jo mere løfteplatformen rengøres, desto merevil det være nødvendigt at smøre den.

Rengør aldrig de elektriske/elektroniske dele med vand. Manglende overhol‐
delse af denne forskrift kan medføre skader på maskinens elektriske system.  

For at rengøre brug udelukkende tørre vaskemidler i henhold til fa‐
brikantens forskrifter. Fjern aldrig vagter, dæksler eller lignende.
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8.10.4.Efter vask 
Aftør maskinen omhyggeligt før den startes igen (fx ved hjælp af trykluft). 

8.11.FOREBYGGELSE AF SKADER FORÅRSAGET AF MASKINEN UNDER 
DRIFT

Når maskinen er stabiliseret og starter driften, undgå at træde ind i selve maski‐
nens virkningsradius.
Manøvrér systematisk kontrollerne langsomt og jævnligt, og træk ikke nogen be‐
vægelser tilbage pludseligt.
Under arbejde udenfor kurven, forbliv ALTID i en MINIMUMSDISTANCE PÅ 1
METER fra maskinen.

Skulle der mod al forventning være trængt fugt ind i den elektriske motor el‐
ler andre dele af det elektriske system, skal disse tørres ud før maskinen ibru‐
gtages.
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8.12.SIKKERHEDSADVARSLER

8.12.1.Generelle bemærkninger

Læs  alle  sikkerhedsmeddelelser  i  denne manual  grundigt,  sammen med  de
sikkerhedstegninger du ser på din maskine. Hold sikkerhedstegningerne i god
stand og udskift dem, hvis de er beskadiget. Kontrollér at nye maskinkomponen‐
ter har de korrekte sikkerhedstegninger.

8.12.2.Larm og vibrationer
Producenten erklærer, at løfteplatformerne er testet i henhold til parametrene i
Europæisk  Standard  2000/14  CE,  og  har  et  påvist  lydniveau,  som  angivet  i
maskin‐EF‐overensstemmelseserklæringen. Under brugen af maskiner til arbej‐
de i luften, er denne værdi yderligere reduceret på grund af flytningen af kurven,
væk fra støjens kilde. Værdien af de vibrationer, der videregives til operatøren
via kontroller, og direkte fra overfladen af kurven, var mindre end den maksi‐
malt accepterede grænser på 0,5 m/s2.

For at forebygge skader, læs, forstå og
efterlev alle forholdsregler og advar‐
sler, der er indeholdt i denne manual
før  arbejdet  påbegyndes,  eller  der
udføres  nogen  form  for  vedligehol‐
delse. Brugeren / operatøren af maski‐
nen skal nægte alt betjeningsmæssigt
ansvar indtil denne manual er læst, og
han har  lært at manøvrere maskinen
fuldstændigt, under opsyn af en træn‐
et og kvalificeret operatør.
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8.12.3.Piktogrammer, der er placeret på maskinen
Her angives placeringerne af de forskellige tavler med piktogrammer på maski‐
nen.
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Position Kode Mængde

D1 06042400 03
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Mærkater på

D1 06257300 03

D1 06561200 03

D2 06214200 01

D3 06056300 01

D4 06041600 01

D4 06043900 01

D5 06164600 01

D6 06227200 01

D7 07802200 02

D7 07034200 02

D8 07668000 01

D9 06232100 01

Position Kode Mængde Position Kode Mængde

177879IT 177879GB

L1 06555300 01 L1 06562600 01

L2 078255IT 01 L2 078255GB 01

177879FR 177879DE

L1 06562700 01 L1 06562800 01

L2 078255FR 01 L2 078255DE 01

177879ES 177879NL

L1 06562900 01 L1 06563000 01

Position Kode Mængde
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L2 078255ES 01 L2 078255NL 01

177879PT 177879DA

L1 06563100 01 L1 07138100 01

L2 078255PT 01 L2 078255DA 01

177879NO 177879FI

L1 07162000 01 L1 07137300 01

L2 078255NO 01 L2 078255FI 01

Position Kode Mængde Position Kode Mængde
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Beskrivelse af piktogrammer.

Pas på, overhold sikkerhedsdistancen

Bæltets  bevægelsesretning,  angiver  retningen der  er  angivet  som
fremgear.

Påbud. Manualen skal læses igennem før maskinen tages i brug.

Forankringspunkt  til  transport. Angiver det korrekte  fastgørelses‐
punkt til transport af maskinen.

Fare for knusning af fødder. Angiver de områder hvor der er fare for
knusning af operatørens ben.

Fare for skæring. Angiver de områder hvor der er fare for knusning
af operatørens arme.

Løftepunkt. Angiver punkterne, der  anvendes  til maskinens kor‐
rekte løft.
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Fare for varme dele.

Motorolie niveau.

By‐Pass til nødstop af luftdel. Anordning der gør det muligt frivilli‐
gt at udelukke luftdelens sikkerhedsenheder i tilfælde af nødindg‐
reb.

By‐Pass til nødstop af bæltedel. Anordning der gør det muligt frivil‐
ligt at udelukke bæltedelens sikkerhedsenheder i tilfælde af nødind‐
greb.

Hydraulisk olieniveau

Forbudt at løfte fra dette punkt
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Forbudt at vaske med vand.

Nøgle til håndpumpe. Hurtigguide til brug af nødnedstigningssys‐
temet med håndpumpe.

Anvend  sikkerhedsselerne,  brug  de  personlige  værnemidler
(hjelm), det er forbudt at udføre svejsninger på maskinen, at bruge
stiger eller andre systemer for at øge arbejdsarealet inde i operatørk‐
urven, at arbejde  i nærheden af spændingsførende linjer, at bruge
platformen for at løfte laster.  

Advarsler for batteripakke.
Ætsende væske. Tilstedeværelse af stærkt ætsende væske, farlig for
krop og øjne.
Højspænding. Tilstedeværelse af høje spændinger med fare for stød.
Fare for eksplosion. Dannelse af eksplosiv blanding i batteriet.
Undgå åbne flammer. Undgå at ryge eller at anvende åbne flammer
i løbet af påfyldning og i nærheden af køretøjet. Fare for eksplosion.
Bortskaffelse. Det er  tilrådet at  følge de  lov‐ og miljømæssige  for‐
skrifter vedrørende skrotning, genbrug, genvinding og generhver‐
velse af materialer.

Løftepunkter med  truck. Angiver  løftepunkterne  der  er  egnet  til
brug af gaffeltrucks.

Fare for nedstyrtning af laster.
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Advarsel, overhold sikkerhedsdistancen og fare for nedstyrtning af
laster.

Udskift mærkater og etiketter så snart der er tegn på forringelser. 

Hvis nogle af disse forskrifter ikke efterleves på grund af forringelse,
tab eller mangel på at observere en sikkerhedsmærkat, kan det forårs‐
age alvorlige ulykker. 

Forankringsposition af operatøren på kurven. Angiver positionen
for  forankringskrogene  hvortil  operatørens  sikkerhedssele  fast‐
gøres. 
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9. SIKKERHEDSENHEDER
Det der er angivet herunder om sikkerhedsenhederne, er tilgængelige for bruge‐
ren så denne kan forstå maskinens funktioner og mulige arbejdssekvenser; deru‐
dover er det på denne måde muligt at identificere eventuelle nedbrud med større
sikkerhed, for at kunne levere mere detaljeret information til eftersalgsservice, for
hurtigere og billigere indgreb.

Maskinen er udstyret med sikkerhedsenheder, der bruges til at forebygge far‐
lige situationer for operatøren. Det er vigtigt, før opstart af enhver handling,
at operatøren kontroller at disse enheder er i perfekt stand.

Hvis en sikkerhedsenhed ikke virker, uanset om det skyldes en fejl, el‐
ler  der  er  blevet  pillet  ved  den, kan  det  føre  til alvorlig  skade  på
maskinen og deraf sætte operatørens liv på spil. Producenten har de‐
signet maskinen og sikkerhedsenhederne  for at garantere det bedst
mulige for kunderne, men enhederne skal dog kontrolleres regelmæss‐
igt, i henhold til det der er beskrevet i denne manual, og der må aldrig
pilles ved dem.

Servicefunktionen  på  fjernbetjeningen  kan  bruges  som  hjælp  til  at  kontrollere
elektriske sikkerhedsenheder.

Pil aldrig ved sikkerhedsenhederne. Hvis der pilles ved dem, frasiger
producenten sig alt ansvar mht. ulykker, der kan skyldes denne ind‐
griben.

Det er forbudt at pille ved blyforseglingen eller kalibreringen ved ma‐
ksimum trykventilerne, og tilpasningerne af de elektriske komponen‐
ter. Hvis der pilles ved dem, frasiger producenten sig alt ansvar mht.
ulykker, der kan skyldes denne indgriben.

Producenten er ikke ansvarlig for skade på ting og/eller personer, der skyldes
mangel på at efterleve det ovenstående.
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9.1. BATTERIAFBRYDER

Denne enhed gør det muligt at afbryde maskinens elektriske kredsløb. Den er
synlig og man kan nemt komme til den uden brug af værktøj. Den skal kun akti‐
veres i tilfælde af længerevarende nedetid på maskinen eller vedligeholdelsesas‐
sistance. Ved  at dreje nøglen med uret  lukket maskinens  elektriske kredsløb.
Hvis nøglen drejes mod uret, afbrydes maskinens elektriske kredsløb og nøglen
kan fjernes.

9.2. OVERTRYKSVENTILER I STRØMFORDELER

Fig. 6 Batteriafbryder termisk motor Fig. 7 Batteriafbryder Lithium version

Før batteriet kobles fra med denne enhed, kontrollèr at motornøglen
er  i off‐position, og at  fjernbetjeningen og  eltavlen  er  fuldstændig
slukket.

Fig. 8 Overtryksventil i luftdel Fig. 9 Overtryksventil i bælte
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Alle platformsfordelere har en overtryksventil, der begrænser det tryk der kan
opnås inde i ventilens kalibreringstrykanlæg. Disse ventiler er kalibreret i platfor‐
mens inspektionsfase af kvalificeret personale, og der må under ingen omstænd‐
igheder pilles ved dem.

9.3. AFBRYDERVENTILER I CYLINDER

Sikkerhedsstivernes cylindre har en dobbelt afbryderventil, som i tilfælde af ne‐
dbrud på anlægget eller brud på røret, afbryder cylinderen, og modvirker farlige
situationer med instabilitet på platform. Alle cylindre der flytter platformens luft‐
del er udstyret med en afbryderventil, som i tilfælde af nedbrud på anlægget eller
brud på røret, afbryder cylinderen og modvirker, at kurven falder på grund af
tyngdekraften.

Fig. 10 Afbryderventil i sikkerhedsstiver Fig. 11 Afbryderventiler i cylinderarme

Disse ventiler er kalibreret i platformens inspektionsfase af kvalifi‐
ceret personale, og der må under  ingen omstændigheder pilles ved
dem.
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9.4. FOTOCELLER TIL NIVELLERING AF LUFTDELEN

Platformen har  to  refleksionssikkerhedsfotoceller, der kontrollerer, at maskin‐
konstruktionens luftdel er fuldstændig sænket og nivelleret med basen og at te‐
leskoparmen er trukket helt tilbage. Hvis disse forhold ikke er der, gives der et
signal, som deaktiverer bevægelse af sikkerhedsstivere.

9.5. MIKROKONTAKTER TIL SIKKERHEDSSTIVERE

Sikkerhedsstivernes kontakt med jorden måles af 4 mikrokontakter, der er place‐
ret  nær  sikkerhedsstiverens  cylinderstangs  fastgøringsstift.  De  fastgjorte
mikrokontakter på sikkerehdsstiveren skal slippes, når stabilisatoren støtter på

Fig. 12 Fotoceller Fig. 13 Katteøje

Fig. 14 Mikroafbrydere til sikkerhedssti‐
vere

Fig. 15 Signaleringslampe af skive til jor‐
den
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jorden. Støtten af skiven på jorden bekræftes af tænding af den tilsvarende signa‐
leringslampe, der sidder på stabilisatoren.

9.6. MIKROKONTAKT TIL KRANARM POSITION

Jib‐positionen måles  af  en mikrokontakt, der  er  fastgjort på  selve kranarmen.
Mikrokontakten skal slippes når kranarmen er lukket.

Kontrollér dagligt, at mikrokontakterne fungerer korrekt.

Fig. 16 Mikrokontakt til kranarm

Kontrollér status og korrekt funktion af kranarmens mikroafbryder dagligt.
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9.7. SENSOR TIL KURVBELASTNING

Belastningssensoren der findes på kurven er lavet af en kurvstøtte med to aksler,
der kun tillader lodret kurvbevægelse. Kurvstøtten forsynes af selve belastning‐
scellen. To strækfølere er placeret indeni sensoren, der er placeret under kurven,
og de ændres i takt med den relative vægt inde i kurven til et elektrisk signal. Det
elektriske signal sendes så til printkortet, der vurderer det og identificerer even‐
tuelle farlige forhold. Den maksimale last angives altid på fjernbetjeningens di‐
splay  efter  arbejdstilstanden.  Når  max.  belastning  er  nået,  vises  et  ikon  på
fjernbetjeningens display med et lydsignal, og alle platformsbevægelser forhin‐
dres. For at genoprette platformens funktion, skal den overskydende vægt fjernes
for at komme under den max. tilladte vægt. 

Fig. 17 Belastningssensor
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Producenten anbefaler, at der  lægges omhyggeligt mærke til tilstanden på
alle sikkerhedskomponenter, og i særlig grad det system, der udgør kurvbe‐
lastningssensoren; kontrollér korrekt funktion når objekter rammes med kur‐
ven  eller  hvis  der udføres  jobs,  der  kan  skade  systemet  (f.eks.  beskæring,
malerarbejde, etc.).

Før du kravler op, så kontrollér altid, at lågene på de to lodrette split‐
ter er FULDSTÆNDIG fastgjort til sædet.

Fig. 18 Dæksel til blokering af stift
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9.8. KONTAKTBESKYTTELSER

Fjernbetjeningen er beskyttet mod faldende ting ovenfra, og utilsigtet aktivering
af operatøren ved en beskyttelseskonstruktion.

Fig. 19 Kontaktbeskyttelser på kurv

Kontrollér altid intakthed før brug af maskinen.
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9.9. VATERPAS OG ELEKTRONISK VATERPAS

Vaterpasset er placeret på tårnet, hvor det kan ses fra både kurven og jorden. Va‐
terpasset skal bruges til at kontrollere at den max. accepterede hældning på 1°
overholdes under platformsnivelleringsfasen. For at dette kan ske, må luftboblen
aldrig forlade det grønne område.
Et  andet  elektronisk  vaterpas,  i  kontrolpanelet,  kontrollerer  at  dette  forhold
overholdes, og kontrollerer strømforsyningen til kontrollerne vedrørende luftde‐
len.

Fig. 20 Vaterpas med skueglas Fig. 21 Elektronisk indvendigt vaterpas

Kontrollér altid korrekt nivellering af maskinen efter hver auto‐ni‐
vellering.

Estimeret nivellering uden for de grænser, der er sat af producenten er
meget farlig og kan sætte platformens stabilitet på spil, og skabe ri‐
sici eller endda død for operatøren og andre personer, der opererer i
nærheden af og på maskinen.

Pil aldrig ved vaterpassets tilpasninger; denne enhed er kalibreret af produ‐
centen under inspektionen før salg. Kun teknikere, der er autoriseret af pro‐
ducenten og i besiddelse af passende værktøj kan pille ved vaterpasset.
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9.10.LÅSESPLITTER TIL SKRUER OG BOLTE

Alle splitter der bruges på platformen er behandlet mod slid og er udstyret med
flanger til at modvirke rotation inden for sædet. På nogle splitter anvendes der
skruer til at blokere rotationen, mens andre splitter har en indgrebsmekanisme i
maskinkonstruktionen. De mere  sarte  splitter  i  brugspositionerne  er  forsynet
med  gevind  i  enderne  og  har  selvlåsende  møtrikker  eller  selvlåsende  ring‐
møtrikker med gevind, som  forhindrer eventuelle brud  i konstruktionen. Følg
omhyggeligt de intervaller, som anvises af maskinens fabrikant, til kontrol af alle
splitternes blokeringsanordningers korrekte fastspænding.

Fig. 22 Boltnav Fig. 23 Skrue til blokering 
af rotation

Fig. 24 Selvblokerende lås‐
emøtrik

Løsn  aldrig  splitlåsene,  og  kontrollér  jævnligt  korrekt  stramning.
Hvis en split løsnes fra dens plads, eller blot delvis, kan det føre til
uventede og ukontrollerede bevægelser, og også tab af maskinstabili‐
tet og/eller at kurven falder.
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9.11.SIKKERHEDSENHED TIL KONTAKTPRINTKORT

Løfteplatformen har et kontrolprintkort (se foto), der muliggør strømforsyningen
til de ON‐OFF‐proportionelle spoler efter bekræftelse af sikkerhedsforhold ved
hjælp af de sensorer, der er placeret på maskinen. Kontrolfunktionen på printkor‐
tet kan by‐passes ved hjælp af nøglevælgerkontakten med fjederretur: “bypass‐
nøgle til sikkerhedsenhederʺ . Kontrolpanelet registrerer hver sikkerhedsenheds
bypass‐handling foretaget af operatøren og katalogiserer dem efter dato, tid og
varighed  for,  hvor  længe  operatøren  har  holdt  “bypass‐nøglen  til  sikkerhed‐
senheder” i position. Panelet registrerer også handlinger, der husker alle opera‐
tioner, der er udført på maskinen i en variabel periode.

9.12.FØLERE TIL ARMENES POSITION

En eller flere cylindre på luftdelen er forsynet med en indvendig positionsføler,
der gør det muligt for kontrolprintkortet at detektere stangens åbning og at juste‐
re hastigheden. Sensorernes elektriske forbindelse er synlig på cylinderbunden.

Fig. 25 Position af den elektroniske enhed
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Når en sensor er defekt, eller når signalet ikke mere udsendes til hovedkontrol‐
printkortet,  vises  et  ikon  i  position  7  på  fjernbetjeningen  ʺVisningsdisplay
(p. 51)ʺ. I tilfælde af fejl, kontakt serviceafdelingen.
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10.INSTRUMENTER OG STYRINGER
Find angivelserne på alle styringer og indikatorer, der findes på maskinen; hver
enhed har et mærkat, der kort beskriver den funktion, der anvendes i nærheden,
men de er ofte symboler, der bruges til at beskrive hurtig og sikker brug. Før pla‐
tformen anvendes skal følgende beskrivelser læses for at have et mere indgående
kendskab til hver enheds funktioner, og for at være opmærksom på anbefalinger
fra producenten.

10.1.FJERNBETJENING

Fjernbetjeningen indeholder hoveddelen af maskinens styringer til normal drift,
og består af knapper, joystick, nøglevælgerkontakt, visningsdisplay. Fjernbetje‐
ningen har vedvarende udveksling af data med maskinens hovedtavle, som sen‐
der information til visning på displayet.

Før platformen anvendes skal operatøren have læst og forstået de be‐
stemmelser, der er indeholdt i hele manualen.
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10.1.1.Visningsdisplay
Displayet bruges  til at se maskinens status og driftmæssig  information, der er
nødvendig eller brugbar  for operatøren. Når maskinens hovedkontroltavle  får
strøm af motornøglen, sendes informationen, der vises på displayet, til fjernbetje‐
ningen. Denne operation har varierende varighed. Normalt er et par sekunder
nok, men følgende skærm kan vises på displayet:

I dette tilfælde kræves 10‐15 minutter til at sende al information fra hovedtavlen
til fjernbetjeningen. Maskinen fungerer ikke i denne periode.

Displayhovedskærm
Når der tændes, vises hovedskærmen, hvilket giver en overordnet ide om maski‐
nens  status.  For  enkelthed  og  klarhed  skabes  et  layout,  hvor  8  positioner  på
skærmen til visning af ikoner identificeres.

Fig. 26 Download af fjernbetjeningsikoner

Sluk eller betjen ikke maskinen i denne periode.

Fig. 27 Eksempel på hovedskærm: Fig. 28 Ikonpositionslayout
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POSITION 3:
Position 3 viser den valgte motor samt motorstatus.

Et X på  ikonet  angiver,  at motoren  er  slukket;  intet X  angiver,  at motoren  er
tændt.
POSITION 4:
Position 4 viser den valgte hastighed eller den nedsatte hastighed for lithium:

POSITION 5:
Position 5 viser ikonet til aktivering af bevægelser i luften.

Tilstedeværelsen af ikonet betyder, at alle forhold for brug af bevægelser i luften
er bekræftet og at det er muligt at stige op. Intet ikon angiver, at det ikke er muligt
at stige op. I stedet for dette ikon, kan ikonet med overbelastning af kurven fo‐
rekomme.

Fig. 29 Benzin‐/dieselmotor Fig. 30 Elmotor

Fig. 31 Langsom Fig. 32 Normal Fig. 33 Hurtig

Fig. 34 Nedsat 

Fig. 35 Stabiliseret maskine
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Når belastningssensoren opdager en belastning, der overstiger den tilladte bela‐
stning  ,  forsvinder hovedskærmen  i 3  sekunder, og erstattes af  fejlvisning  for
overbelastning, og lydadvarslen aktiveres. Derefter vises overbelastningsikonet i
position 5, i stedet for det ikon, der aktiverer luftbevægelser.

POSITION 6:
Position 6 viser det ikon, der aktiverer brugen af bæltebevægelse (sikkerhedssti‐
vere, bevægelser, bælteudvidelse).

Tilstedeværelsen af ikonet betyder, at alle forhold er bekræftet for brug af bælt‐
ebevægelser. Intet ikon angiver, at det ikke er muligt at flytte sikkerhedsstiverer
og udvide. Flytning kan dog foregå uden tilstedeværelsen af ikonet, så længe alle
4 sikkerhedsstivere er løftet fra jorden.
POSITION 7:
Position 7 bruges til funktionssignaler der bruges til maskinens diagnostik:

Fig. 36 Overbelastning

Fig. 37 Visning af overbelastningsfejl

Fig. 38 Luftdel lukked og nivelleret
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Gør opmærksom på, at en af maskinens nødstopknapper ikke er i sluppet posi‐
tion.

Angiver at batteriniveauet er lavere end minimum. Hvis det vises, anbefales det
at oplade batteriet, ved at lade diesel‐ eller benzinmotoren køre eller ved at koble
til hovedledningen.

Signalerer fejl i batteristyringssystemet for lithium‐ion version.

Der er et forbindelses/kommunikationsproblem på maskinens CAN BUS linje. 

Et defekt eller forkert elektronisk kort er installeret, eller også er software versio‐
nen ukorrekt.

Fig. 39 NØDSTOP trykket

Fig. 40 Batterispænding lavere end minimumgrænsen

Fig. 41 Lithium fejl

Fig. 42 CAN BUS kommunikationsfejl

Fig. 43 Defekt kort
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Føleren indvendigt i cylinderen virker ikke korrekt.
POSITION 8:
Position 8 viser batteriopladningsstatus eller ikonet, der indikerer, at batteriet bli‐
ver opladet i lithium‐ion versionen.

Position 8 bruges også til at angive valget af nødnedstigningshandling fra kurven
med solenoidventiler på cylindre.

10.1.2.Joystick
Med joysticket vælger operatøren, hvilken bevægelse, der skal udføres, i hvilken
retning og med hvilken hastighed. Retningen af joysticket definerer bevægelsens
retning. Bevægelsen af joysticket definerer bevægelsens hastighed. Jo mere joy‐
sticket føres væk fra den centrale neutrale zone, jo mere øges bevægelsens hasti‐
ghed.
Med start fra venstre på billedet, der vises herunder, er joystickene nummereret
fra 1  til 9. Følgende  tabel viser den kontrollerede bevægelse og dens  retning,
afhængig af joystickets aktiveringsretning.
A=Fremad
B=Bagud

Fig. 44 Aflæsningsfejl på cylinder 1 føler‐
en

Fig. 45 Aflæsningsfejl på cylinder 3 føler‐
en

Fig. 46 Lithiumbatteri stand Fig. 47 Lithiumbatteri under opladning

Fig. 48 Nødnedstigning for aktiveret tyngdekraft

Ligesom hovedskærmen, der  er  beskrevet  ovenfor,  er der  andre  funktionelle di‐
splays, der beskrives efterhånden.



56 Selvkørende løfteplatform LIGHT LIFT 1570

INSTRUMENTER OG STYRINGER MULL1570091602

Fig. 49 Joystick styringer

Joystick Joystickets bevægels‐
esretning

Kontrolleret bevægelse

1 FREMAD VENSTRE KØRSELSFORDELER FRE‐
MAD

BAGUD VENSTRE KØRSELSFORDELER BA‐
GUD

2 FREMAD LØFT AF FØRSTE ‐ ANDEN ARM

BAGUD SÆNKNING AF FØRSTE ‐ ANDEN 
ARM

3 FREMAD LØFT AF TREDJE ARM

BAGUD SÆNKNING AF TREDJE ARM

1 2 543

9

876
A

B
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10.1.3.Knapper
Knapperne har dobbelt funktion: De kan bruges som valg til maskinens drift eller
som numeriske taster i service undermenuen.
De er kendetegnet af et ikon, der viser betydningen og af et nummer. der kende‐
tegner deres brug som numerisk tastatur.  Der er også et NØDSTOP, der standser
motoren og bringer maskinen til standsning, hvis det aktiveres. NØDSTOPPETS
ikke‐slupne position vises på displayet i position 7.ʺVisningsdisplay (p. 51)ʺ. Før
at gøre maskinen operativ igen, skal knappen drejes rundt.
Til brug af de enkelte funktioner, henvises der til ʺBrug af maskinen (p. 78)ʺ.
KNAP 1:

KNAP 2:

4 FREMAD VINKEL TIL UDSKYDELIG DEL

BAGUD UDGANG AF UDSKYDELIG DEL

5 FREMAD KURVENS ROTATION MOD URET

BAGUD KURVENS ROTATION MED URET

6 FREMAD KRANARM ÅBNING

BAGUD KRANARM LUKNING

7 FREMAD ROTATION MOD URET

BAGUD ROTATION MED URET

8 FREMAD HØJRE KØRSELSFORDELER FREMAD

BAGUD HØJRE KØRSELSFORDELER BAGUD

9 HØJRE LUKNING AF KURVNIVELLERING

VENSTRE ÅBNING AF KURVNIVELLERING

Den aktiverer muligheden for auto‐stabilisering af maskinen.

Joystick Joystickets bevægels‐
esretning

Kontrolleret bevægelse
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KNAP 3:

KNAP 4:

KNAP 5:

Der er tre mulige hastigheder:
• LANGSOM: motor ved 1500 (1800) omdr/min for funktion af luftdelen, 2200
omdr/min for funktion af bæltedelen. Minimum hastighed mulig for trailere.
• NORMAL: Variable motoromdrejninger, afhængigt af den valgte bevægelse.
Motorer i bevægelse er altid i max. forskydning, derfor gennemsnitlig kørehas‐
tighed
• HURTIG: Variable motoromdrejninger, afhængigt af den valgte bevægelse.
Motorer  i  bevægelse  i  automatisk  forskydningstilstand,  derfor  maksimum
kørehastighed.

Tillader “menuen manuelle bevægelser” for individuelle stabilisato‐
rer.

Gør det muligt at udvide undervognen med bælter.

Tillader aktivering af nødnedsænkning  fra kurven. Bekræftelse af
aktivering vises på skærmen i position 8.ʺVisningsdisplay (p. 51)ʺ.

Tillader valg af kørehastighed og motoromdrejninger.
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De tre hastigheder vælges ved gentagne gange at trykke på knap 5. Den valgte
hastighed vises på skærmen i position 4.
KNAP 6:

KNAP 7:

KNAP 9:

KNAP 0 (10):

KNAP 11:

Gør det muligt at få adgang til auto service menuen ʺServicemenu
på fjernbetjening (p. 187)ʺ.

Anvendes til automatisk at hæve stabilisatorerne.

Gør det muligt at lukke undervognen med bælter.

Giver mulighed for at forvarme motoren.

Den  tillader  motortænding/motorslukning.  Hvis  der  trykkes  på
knappen, mens motoren kører, slukkes motoren.
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KNAP 12:

Hvis tændingsknapperne trykkes, mens NØDSTOP er aktiv starter motoren ikke.
Dette  forhold er synligt ved STOP‐ikonet  i position 7ʺVisningsdisplay  (p. 51)ʺ.
Hvis operatøren forsøger at starte en af de to motorer, mens den anden kører, fin‐
der tænding ikke sted, og ikonet, der angiver, at motoren allerede er aktiv, vises
i midten af displayet.

10.2.FODKONTAKT (VALGFRIT)

Inden i kurven er der monteret en fodkontakt, der skal trykkes ned for at bevæge
maskinen fra kurven. Hvis du forsøger at bevæge maskinen uden at fodkonta‐
kten er  trykket ned, vil bevægelsen  forhindres, og der vises en besked på di‐
splayet, der informerer om, at det er nødvendigt at trykke på pedalen. Hvis du
ikke har foretaget dig noget i 7 sekunder efter, at pedalen er trykket ned, skal den
slippes og trykkes ned igen for at virke.

Tillader valg af brug/slukning af en elektrisk motor til bevægelse af
maskinen.  Hvis  der  trykkes  på  knappen,  mens  motoren  kører,
slukkes motoren.

Når knapperne 5 og 6 holdes nede samtidig, vil hornet blive aktiveret (valgfrit).
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10.3.BETJENINGSPOSITION

10.3.1.Betjeningsposition i kurv
Løfteplatformen er beregnet til at styres af operatøren i kurven, ved brug af en
fjernbetjening, hvorpå alle maskinens funktionskontroller er samlet. Fjernbetje‐
ningen er placeret i det tilhørende ophæng inde i kurven.
Der findes desuden en fodkontakt i kurven, som gør det muligt at bevæge luftde‐
len. Fra denne betjeningsposition  er det muligt at kontrollere den del af kon‐
struktionen,  der  kan  skydes  ud,  samt  maskinstabilisering.  Når  maskinen
manøvreres fra betjeningspositionen i kurven, skal fjernbetjeningen være place‐
ret på sin plads, og fodkontakten skal trykkes ned (fodkontakten skal slippes og
trykkes ned igen hvis der ikke foretages bevægelser i mere end 7 sekunder).  Fjer‐
nbetjeningen er forbundet til maskinen ved brug af et flexkabel, der giver muli‐
ghed  for  at  skifte  det,  hvis  kurven  skal  fjernes  eller  jordkontrolenheden  skal
bruges.
Maskinens stabilisering og kørsel skal helst styres fra kurveposition.

Fig. 50 Fodkontakt Fig. 51 Ikon til tryk af fodkontakt

Efter at have nået eller forladt betjeningspositionen i KURVEN, husk
da ALTID at lukke adgangsstigen for at undgå skader under brug af
maskinen. 
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10.3.2.Jordkontrolenhed
Der er en anden betjeningsposition for bæltedelen. Positionen er ikke fast, men er
placeret på jorden indenfor en radius lig med 2,5 meter fra kurvfastgørelsen. For
at kontrollere maskinen, brug den samme fjernbetjening, der findes i kurven, som
er trukket tilbage fra dens plads og fjernet fra kurven ved hjælp af den frie længde
kabel, der er til rådighed.

10.3.3.Nødkontrolposition
Der er en betjeningsposition, der vil blive identificeret som nødbetjeningsposit‐
ion. Det er på den del af maskinen, der er på jorden, i overensstemmelse med luft‐
delens  fordeler. For at aktivere denne, påvirk den relevante vælger på  tårnets
base indtil den grønne indikator tændes. Dette angiver muligheden for at flytte
luftdelen.

Fig. 52 Fodkontakt Fig. 53 Fjernbetjening

Denne  betjeningsposition KAN  IKKE  kontrollere maskinens  luftdel, men
kun trailers, sikkerhedsstivere og bæteudvidelse.

Hold mindst 1 meters afstand fra bælterne, når maskinen kontrolle‐
res fra jordpositionen.

Kontrollér altid, at der er fuldt udsyn til den komponent der skal flyt‐
tes og dens bane under hele flytningen, når maskinen styres fra jor‐
dposition.
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Herfra er det muligt at foretage maskinflytning ved direkte at påvirke de hånd‐
tag, der findes på de forskellige hydrauliske vælgerelementer, i luften og propor‐
tionelle områder.

Nødbetjeningspositionen er designet til at betjene den del af konstruktionen,
der kan skydes ud for nødmanøvrer foretaget af redningspersonale på jorden,
som skal være trænede og have viden omkring maskinens funktion og dens
sikkerhedsenheder, for vedligeholdelse og for at udføre kontroller før arbej‐
det.

Fig. 54 Vælger til termisk motor version Fig. 55 Vælger til Lithium‐ion version

Fig. 56 Beskyttelsesplade til hydrauliske 
jordbetjeninger

Fig. 57 Hydrauliske jordbetjeninger

FARE
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Det er forbudt at flytte konstruktionen fra  jordposition, hvis der er nogen  i
kurven, med mindre det er en nødsituation (pludselig utilpashed hos opera‐
tøren, teknisk nedbrud).

10.3.4.Betjeningsposition 
Der er en betjeningsposition, der kun kan bruges til ordinære og ekstraordinære
vedligeholdelsesoperationer. Positionen er placeret ved siden af maskinen nær
boksen med de elektriske komponenter.
På bagsiden af beskyttelsesboksen på printkortet, er der en hjælpeforbindelse til
forbindelse af den valgfrie anden fjernbetjening.

For at aktivere denne position er det nødvendigt at betjene nøglevælgeren, der er
placeret på tårnets base og forbinde den valgfrie anden fjernbetjening til maski‐
nen.
Før der fortsættes med forbindelsen, læs grundigt det afsnit, der omhandler
brug af den valgfrie anden fjernbetjening.ʺBetjeningsposition med fjernbetje‐
ning på jorden (p. 142)ʺ.

Fig. 58 Position af forbindelsen på den anden valgfrie fjernbetjening
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10.4.SKYGUARDTM SYSTEM  (EKSTRAUDSTYR)

SkyGuardTM kan anvendes for at udstyre kontrolpanelet med en bedre beskyttel‐
se. Når SkyGuardTM føleren aktiveres, bliver funktionerne i drift ved aktiverin‐
gen inverteret eller standset. Funktionerne er anført på den nedenstående tabel. 

Hvis SkyGuardTM vedbliver aktiveret efter funktionens inversion eller stop, hold
knappen 8 på fjernbetjeningen nede for at udelukke SkyGuardTM og for at mulig‐
gøre SkyGuardTM deaktivering. 

Denne betjeningsposition kan kun bruges til at udføre kontroller og vedli‐
geholdelse på maskinen. Brug ikke denne position til at styre maskinen under
normale arbejdsaktiviteter.

Det er absolut forbudt at flytte maskinen fra dens position hvis en el‐
ler flere operatører er i kurven.

Den modsatte bevægelse kan standses af operatøren ved at slippe pedalen, trykke
på nødstopknappen på fjernbetjeningen eller ved at deaktivere SkyGuardTM føler‐
en.

Løft af 
arm 1

Løft af 
arm 3

Løft af 
JIB

Udtræ
kning 
af ud‐
skyde‐
lig del

Areal 
rota‐
tion

Kur‐
vens 
rota‐
tion

Kur‐
vens 
nivel‐
lering

Trai‐
lers 

fremad

Trai‐
lers ba‐
gud

R R C R R C C C C

R = angiver, at inversionen er aktiv

C = angiver, at stoppet er aktivt
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Kontrol af funktionen SkyGuardTM   
Fra betjeningspositionen i kurven, gennemfør de følgende indgreb:
Kontrollér SkyGuardTM funktionen, ved at aktivere armens 1‐2 løftebevægelse,
og aktivér derefter SkyGuardTM føleren. Udgangsbevægelsen af armen til udsky‐
delig del blokeres, og tilbagevendingsbevægelsen aktiveres i en kort periode. Be‐
eperen på jorden aktiveres indtil føleren afkobles. 
For at genoprette maskinens normale  funktioner, efter deaktivering af  føleren,
tryk og slip nødstoppet der findes på kurvens fjernbetjening.

Hvis SkyGuardTM vedbliver aktiveret efter funktionens inversion eller stop, hold
knappen 8 på fjernbetjeningen nede for at udelukke SkyGuardTM og for at mulig‐
gøre SkyGuardTM deaktivering.   

Fig. 59 1‐SkyGuard™ føler        2‐ SkyGuard™ By‐pass (knap nummer 8)
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11.NØDENHEDER
Det herunder beskrevne omkring nødenheder, er til for, at brugeren kan forstå,
hvordan maskinen opfører sig samt de mulige arbejdssekvenser; desuden kan de
tydeligere identificeres, og derfor kan der hurtigere handles hvis der sker uheld.

11.1.NØDSTOPKNAP

Tillader øjeblikkelig slukning af alle maskinfunktioner i nødsituationer. Der fin‐
des  to nødstopsenheder på maskinen; den første er på platformens bælter  lige
over samlingen, den anden er på fjernbetjeningen. Når enheden er aktiveret, skal
knappen drejes for at lade maskinen blive operativ igen. Valg af nødstop angives
på fjernbetjeningens display.ʺVisningsdisplay (p. 51)ʺ.

Det er vigtigt, før opstart af enhver handling, at operatøren kontroller, at dis‐
se nødenheder er i perfekt stand.

Fig. 60 Nødstopknap på bælte Fig. 61 Nødstopknap på fjernbetjening

Det anbefales kraftigt at overholde reglen om, at det er forbudt at betjene pla‐
tformen uden personale til stede på  jorden. Utilsigtet aktivering (f.eks. på
grund  af  en  faldende gren)  eller bevidst  aktivering  af nødknappen på det
drejelige tårn fra jorden af fremmede, kan føre til en ubehagelig situation for
de, der befinder sig i kurven, ved at de ikke kan lave bevægelser, undtagen
nedstigning ved hjælp af nødnedstigningsenheder.
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11.2.HÅNDPUMPE

Håndpumpen (2) bruges til at sætte olie under tryk, for at foretage manøvrer i til‐
fælde af en nødsituation på grund af nedbrud på hovedhydrauliksystemet. Den‐
ne anordning er forsynet med en manuel deviator der gør det muligt at vælge
hvilken del af konstruktionen, der skal betjenes afhængigt af det udførte valg i
henhold til logikken beskret i den ovenstående nøgle.

Fig. 62 Håndpumpe Fig. 63 Manual deviator til 
håndpumpe

Fig. 64 Nøgle til håndpum‐
pe.

Håndpumpen er forsynet med et afta‐
geligt  greb,  der  er  fastspændt  på
maskinens bæltedel.

Fig. 65 Greb til håndpumpe.
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11.3.ELEKTROMAGNETISKE VENTILER TIL NØDNEDSTIGNING

Cylindrene på første‐anden arm, tredje arm og på kranarmen har en elektroma‐
gnetisk ventil til nødnedstigning. Ved at trykke på nødnedstigningsknappen på
fjernbetjeningen  ʺKnapper  (p. 57)ʺ,  aktiveres  disse  elektromagnetiske  ventiler,
hvilket  tillader  nedstigning  af  konstruktionens  luftdel  ved  hjælp  af  tyng‐
dekraften.  Brugen  af  denne  nødenhed  er  forbundet med  tilstedeværelsen  af
spænding i platformens elektriske anlæg. 

11.4.BYPASS‐NØGLE TIL SIKKERHEDSENHEDER

Maskinen har en nøgleenhed, der griber ind i det elektriske kredsløb, og bypasser
platformens sikkerhedssystemer. Enheden findes på låget af boksen til de elektri‐
ske komponenter, i rummet til elektriske komponenter. Brugen af denne vælg‐
erkontakt vises i de efterfølgende afsnit der beskriver maskinens brug.

Fig. 66 Elektromagnetiske ventiler til nødnedstigning pga. tyngdekraft
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Nøglen der bruges til at aktivere sikkerhedsenhedens bypass er forseglet på siden
af boksen til elektriske komponenter i nærheden af batteriet. Bryd forseglingen
for at fjerne den. Efter brug af sikkerhedsenhedens bypass skal et servicecenter
godkendt af producentetn kontaktes, så årsagerne  til, at det var nødvendigt at
bruge sikkerhedsenhedens bypass kan bekræftes samt for at genforsegle nøglen.

11.5.NØDPOSITIONSKONTROLLER

11.5.1.Kontrolpanel, nødstop og opstart.

Som  følge af de  farer, der stammer  fra brugen af platformen under
bypass  af  sikkerhedsenheder,  skal  du  grundigt  læse  de  afsnit,  der
omhandler brugen af sikkerhedsenheden til slip af nøglevælgerkonta‐
kt.

Sikkerheds‐Bypass giver tilladelse til at flytte maskinen med ekstra
belastning inden i kurven, men alarmen for maksimum belastning vi‐
ses altid på displayet, og en summer advarer operatøren om en farlig
situation. Denne anordning må kun bruges af faglært personale, der
er trænet til brug af maskinen. Slutbrugeren der ikke har et grundigt
kendskab  til maskinens drift  er  ikke bemyndiget  til brug af denne
anordning.

Sikkerhedsenhedens printplade registrerer hver gang sikkerhedsenhedens bypas‐
snøgle aktiveres, sammen med de bevægelser der foretages under disse operationer.

Fig. 67 Vælger til termisk motor version Fig. 68 Vælger til Lithium‐ion version
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Følgende er placeret på panelet:
• Vælgerknap med tre positioner til valg af betjeningsplaceringen.

Fig. 69 Knap til start af termisk motor Fig. 70 Knap til start af el‐motor

Fig. 71 Kontrollampe for tilladelse af luftdelens flytning
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– Vælgerknappens  midterste  position  (neutral)  aktiverer  brugen  af  den
primære fjernbetjening i kurven.

– Ved at dreje med uret og holde den i position aktiveres nødstopknappens
placering, og det hydrauliske anlægs hovedproportionalventil stimuleres
til bevægelse af armene. På Lithium‐versionen starter det også den elektri‐
ske motor. Hovedproportionalventilen kan kun aktiveres, hvis alle luftde‐
lens  bevægelsesforhold  efterleves.  Det  angives  af  ikonet  på
fjernbetjeningen i position 5 og gentages på dette panel ved tænding af den
grønne kontrollampe.

– Når positionen drejes modsat uret, aktiveres betjeningspositionen til vedli‐
geholdelse  med  fjernbetjeningen  tilsluttet  på  jorden.  Denne  kan  ude‐
lukkende  anvendes  til  vedligeholdelsesindgreb  og  for  at  kunne  blive
aktiveret,  skal  den primære  fjernbetjening  i  kurven  være  til  stede  eller
kablet til fjernbetjeningen i kurven være tilsluttet til den respektive adap‐
ter. Til forbindelse af fjernbetjeningen på jorden og dens brug, henvises der
til ʺBetjeningsposition med fjernbetjening på jorden (p. 142)ʺ.

• Nødstopknap. Den  stopper motoren,  når  du  trykker  på  den.  Før  at  gøre
maskinen operativ igen, skal knappen drejes rundt.
• STARTKNAPPER: aktiverer start af den valgte motor, hvis alle nødstopkn‐
apper er sluppet, og alle forhold til motorstart er kontrolleret.

11.5.2.Hydraulisk fordeler til luftdel
Den hydrauliske fordeler har håndtag og knapper til valg af bevægelser, retning
og hastighed. Ved at bruge håndtagene efter, at vedligeholdelsesnøglen er akti‐
veret, bevæger konstruktionen sig.
Betydningen af håndtag og knapper på fordeleren angives i det følgende:
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Fig. 72 Stryringer på luftdelens fordeler

Fig. 73 Piktogrammer i nærheden af styringen
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Ref. Beskrivelse Aktivering/bevægelse

1 Betjening til kurvnivel‐
lering

Når stangen bevæges nedad:
åbnes kurven

Når stangen bevæges nedad:
lukkes kurven

2 Betjening til kurvens ro‐
tation

Når stangen bevæges nedad:
drejer kurven med uret

Når stangen bevæges opad:
drejer kurven mod uret

3 Kranarm betjening Når stangen bevæges opad:
åbnes kranarmen

Når stangen bevæges nedad:
lukkes kranarmen

4 Betjening af den udsky‐
delige del

Når stangen bevæges opdad:
den udskydelige del trækkes ud

Når stangen bevæges nedad:
den udskydelige del trækkes tilbage

5 Betjening til tredje arm Når stangen bevæges opad:
den tredje arm hæves

Når stangen bevæges nedad:
den tredje arm sænker

6 Betjening til første‐an‐
den arm

Når stangen bevæges opad:
den første‐anden arm hæves

Når stangen bevæges nedad:
den første‐anden arm sænker

7 Betjening til rotation Når stangen bevæges opad:
drejer tårnet med uret

Når stangen bevæges nedad:
drejer tårnet mod uret
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Luftdelens hovedproportionalventil findes ved siden af fordeleren. Ventilen er
udstyret med en manuel styring til aktivering i tilfælde af fejl.

11.5.3.Hydrauliske fordelere på bælteside
Betydningen af håndtagene angives på fordelerne:

Fig. 74 Greb til aktivering af luftdelens proportionalventil

Proportionalventilens manuelle  styring må  aldrig  aktiveres  under
maskinens almindelige drift.
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Fig. 75 Styringer på venstre fordeler Fig. 76 Styringer på højre fordeler

Fig. 77 Piktogrammer i nærheden af 
styringen på jorden 1

Fig. 78 Piktogrammer i nærheden af 
styringen på jorden 2

Ref. Beskrivelse Aktivering/bevægelse

1 Betjening til venstre ba‐
gerste sikkerhedsstiver

Nør stangen bevæges nedad:
sikkerhedsstiveren sænkes

Når stangen bevæges opdad:
sikkerhedsstiveren løftes

2 Betjening til venstre for‐
reste sikkerhedsstiver

Nør stangen bevæges nedad:
sikkerhedsstiveren sænkes

Når stangen bevæges opdad:
sikkerhedsstiveren løftes

3 Betjening til venstre 
kørselsfordeler

Når stangen bevæges opad:
den venstre kørselsfordeler føres frem

Når stangen bevæges nedad:
den venstre kørselsfordeler trækkes tilbage
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Også proportionalventilerne på bæltedelen findes ved siden af fordelerne. De er
udstyret med en manuel styring til aktivering i tilfælde af fejl.

4 Betjening til bælteudv‐
idelse

Når stangen bevæges opad:
bæltet udvides

Når stangen bevæges nedad:
lukkes bæltet

5 Betjening til højre kørs‐
elsfordeler

Når stangen bevæges opad:
den højre kørselsfordeler føres frem

Når stangen bevæges nedad:
den højre kørselsfordeler trækkes tilbage

6 Betjening til højre forre‐
ste sikkerhedsstiver

Nør stangen bevæges nedad:
sikkerhedsstiveren sænkes

Når stangen bevæges opdad:
sikkerhedsstiveren løftes

7 Betjening til højre bager‐
ste sikkerhedsstiver

Nør stangen bevæges nedad:
sikkerhedsstiveren sænkes

Når stangen bevæges opdad:
sikkerhedsstiveren løftes

Proportionalventilens manuelle  styring må  aldrig  aktiveres  under
maskinens almindelige drift.

Ref. Beskrivelse Aktivering/bevægelse
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12.BRUG AF MASKINEN

12.1.SIKKERHEDSSTANDARDER, DER SKAL IMPLEMENTERES FØR 
BRUG AF PLATFORMEN

12.1.1.Fare for elektrisk stød
Hvis maskinerne skal stoppes i nærheden af elektriske strømledninger, skal bru‐
geren forblive i passende afstand fra dem. Tabellen herunder angiver de værdier
for minimumsafstand fra de elektriske strømledninger, afhængig af deres spænd‐
ingstype.

12.1.2.Fare på grund af atmosfæriske forhold
UNDGÅ AT ARBEJDE MED UGUNSTIGE VEJRFORHOLD

SIKKERHEDSAFSTAND I NÆRHEDEN AF STRØMLEDNINGER

LEDNINGENS NOMINELLE SPÆNDING SIKKERHEDSAFSTAND 
(METRE)

FRA A

0 V 300 V 5

300 V 50 KV 5

50 KV 200 KV 5

200 KV 350 KV 6.1

350 KV 500 KV 7.6

500 KV 750 KV 10.7

750 KV 1000 KV 13.7

Bliv på  sikker afstand  fra hovednetledningen og  elektriske anlæg,
maskinens mulige bevægelsesspænd og svingninger taget  i betragt‐
ning, og vær også opmærksom på strømledningernes svingninger.

Før arbejdet påbegyndes, undersøg området, og vær opmærksom på
strømledninger,  bevægelige maskiner,  for  eksempel  kraner  og  vej‐,
gelænder‐ og byggeudstyr.
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Undgå at arbejde med tordenvejr, sne, tåge eller vind, der er stærkere end 12 m/
s. Undgå at bruge maskinen hvis den omgivende  temperatur sænker under    ‐
20°C eller overskrider de +40°C. Genoplad ikke maskinen hvis temperaturen er
lavere end 0 ° C eller højere end 40 ° C.

Beaufort‐skala (kun til henvisning)

Hvis du overraskes af pludselig regn, husk da altid at kontrollere korrekt sta‐
bilisering på platformen før arbejdet genoptages, og kontrollér at jorden er
tilpas fast. Kontrollér at vandet ikke er trængt ind i de elektriske kontakter.

Beaufort‐skala Vindhastighed Beskrivelse‐
sord

Forhold på 
jordenmph m/s

0 0 0‐0.2 Stille Røg stiger lo‐
dret

1 42007 0.3‐1.5 Luftning Svag bevæg‐
else i røg i vin‐
dens retning.

2 42101 1.6‐3.3 Let vind Svag vind. Be‐
vægelse i små 

blade.

3 42228 3.4‐5.4 Jævn vind Blade og kvi‐
ste bevæger 

sig.

4 13‐18 5.5‐7.9 Frisk vind Støv og papir 
løftes. Grene 
bevæger sig.

5 19‐24 8.0‐10.7 Hård vind Små træer be‐
væger sig.

6 25‐31 10.8‐13.8 Stiv kuling Bevægelse i 
store grene. 

Det er vanske‐
ligt at bruge 
paraply.
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12.1.3.Fare på grund af arbejdsområdet
MASKINEN KAN UDELUKKENDE ARBEJDE PÅ KOMPAKT JORD
Kontrollér altid, at jordens hældning i det område, hvor platformen placeres, ikke
overstiger den maksimale stabiliserings hældningsvinkel. Under stabiliseringsfa‐
sen, brug da vaterpasset, der er placeret i nærheden af hovedkontrolpanelet, til at
kontrollere maksimum  hældning på  koblingen,  i  forhold  til  at den  vandrette
hældning  ikke  overstiger  1°.  Kontrollér  ruten  for  personer,  huller,  udhæng,
forhindringer, byggeaffald og tildækninger, der kan skjule huller.

12.2.PROCEDURER FOR KORREKT BRUG

Se herunder procedurerne for brug af platformen, som angivet af producenten.
Enhver brug, der afviger fra nedenstående er forbudt, med mindre det er autori‐
seret af producenten.

12.2.1.Opsummeringstabel for sikkerhedsstandarder for operatøren  
Opsummeringstabellen herunder viser generelle sikkerhedsstandarder, der skal
følges punktligt af operatøren, før brug af platformen. Husk at en mærkat med
denne tabel findes i nærheden af de betjeninger, der er placeret på kurven, hvor
den er synlig fra betjeningspositionen.
• Brug af platformen er udelukkende for passende, uddannet personale.
• Alle manøvrer med de udskydelige konstruktioner skal udføres fra betjenin‐
gspositionen  i kurven. Kørsels‐ og stabiliseringsmanøvrer skal udføres efter at

7 32‐38 13.9‐17.1 Hård kuling Store træer be‐
væger sig. 

Vanskeligt at 
gå mod vin‐

den.

8 39‐46 17.2‐20.7 Stormende 
kuling

Kviste og gre‐
ne brækkes af 

træer.

9 47‐54 20.8‐24.4 Storm Tagsten blæs‐
er ned 

Før der køres ind i højrisikoområder (raffinaderier, kraft‐ eller elværker etc.),
skal tilgængelighed kontrolleres med anlæggets sikkerhedspersonale.
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have kontrolleret, at der er fuldt udsyn til det operative område. Hvis maskinen
betjenes fra jorden, bliv da minimum 1 meter fra maskinen.
• De brugs‐ og vedligeholdelsesinstruktioner, der er angivet i BRUGS‐ OG VE‐
DLIGEHOLDELSESMANUALEN på maskinen, skal følges nøje.
• Overskrid aldrig den maksimumkapacitet, der er angivet i BRUGS‐ OG VE‐
DLIGEHOLDELSESMANUALEN og på kurven.
• Operatøren skal bære hjelm samt sikre den sele, der er fastgjort til de relevante
fastspændingspunkter på kurven. Husk at sikkerhedsselerne skal kontrolleres og
GENCERTIFICERES JÆVNLIGT. Brugen af sikkerhedsseler er obligatorisk i for‐
bindelse med de lokale regulativer gældende i alle stater. I de stater, hvor loven
ikke kræver brug af fastspændingssystemer, ligger valget hos arbejdsgiver eller/
og brugeren.
• Før arbejdet påbegyndes, skal operatøren kontrollere, at alle sikkerhedsenhe‐
der er i perfekt stand, ydeevnen på de vigtigste mekaniske dele og brændstof‐ og
hydraulikolieniveauet.
• Betjen  aldrig på  blødt, ujævnt,  smattet underlag,  eller på  hældninger, der
overstiger den acceptable grænse, for at platformen skal være fuldstændig stabil.
Kontrollér at sikkerhedsstiverne hviler på stabile VANDRETTE overflader.
• Nivellér maskinens undervogn med  respekt  for den maksimumgrænse  for
hældning, der angives i BRUGS‐ OG VEDLIGEHOLDELSESMANUAL, og som
ses på vaterpasset.
• Før enhver form for bevægelse, kontrollér da, at der ikke er nogen forhindrin‐
ger i arbejdsområdet og at der ikke befinder sig nogen i kørselsretning.
• Det er forbudt at udføre jobs inden for 5 minutter fra elledninger og elektrisk
udstyr.
• Det er forbudt at betjene i ugunstige atmosfæriske forhold.
• Det er forbudt at fastgøre kabler,  ledninger eller andet til platformen, og at
bruge platformen som en løfteenhed.
• Det er forbudt at fastgøre stiger, stole eller andet til platformen for at øge ar‐
bejdshøjden.
• Altid manøvrér betjeningen langsomt og jævnligt, og træk ikke nogle bevæg‐
elser tilbage pludseligt.
• Husk at kurven kun må læsses og aflæsses FRA JORDEN.
• Med temperaturer, der er lavere eller højer end grænseværdierne, kan maski‐
nen ikke bruges og batterierne må ikke genoplades, der henvises til paragraf ʺFa‐
re på grund af atmosfæriske forhold (p. 78)ʺ.



82 Selvkørende løfteplatform LIGHT LIFT 1570

BRUG AF MASKINEN MULL1570091602

12.3.ARBEJDSOMRÅDE
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Fig. 79 Arbejdsområde
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12.4.BRUG AF DEN MOBILE ARBEJDSPLATFORM (EWP)

• Hvis der ikke leves op til blot en enkelt sikkerhedsbestemmelse, kan det føre
til skade på operatørerne og/eller maskinen.
• Forbered en nødhjælpskasse og en ildslukker i nærheden af arbejdsområdet.
De skal bruges i overensstemmelse med gældende regler.
• Stop ikke i platformens arbejdsradius. Området skal være spærret af; det er
forbudt at kaste ting ned fra eller mod kurven.
• Der skal bæres tætsiddende tøj og alle IPD skal bruges i henhold til det, der er
vurderet på baggrund af risikoanalysen for hver enkelt byggeplads (sko, hjelme,
handsker og sikkerhedsbælter).
• Når arbejdet skal udføres af to eller flere personer, skal de altid blive enige om
den korrekte procedure, der skal følges, inden opstart. Informér altid andre arbej‐
dere, før proceduren påbegyndes.
• Ved lave temperaturer skal motoren startes i et par minutter for at cirkulere
hydraulikolien på en måde, så den når mindst 20 °C før platformen aktiveres.
• Når der kravles op i kurven, så spænd med det samme sikkerhedsselerne til
de  tilhørende  fastgørelsespunkter,  før  der  udføres  nogle manøvrer. Husk  at
sikkerhedsselerne skal kontrolleres og GENCERTIFICERES JÆVNLIGT.
• Hvis sikkerhedsstivernes tryk på jorden overstiger det tryk, der er accepteret,
skal overfladetrykket øges ved at indsætte plader eller et underlag af stabilt ma‐

I forklaringerne i de følgende afsnit antages det, at operatøren tidligere har
læst og forstået der, der er indeholdt i tidligere afsnit i denne manual. Derfor
vil advarsler og fotos, der allerede findes i andre afsnit i denne manual, kun
gentages til et minimum.

Arbejdsplatformene, der kan hæves er egnede til jobs i luften, betjent inde fra
kurven. Platformen må udelukkende bruges af trænet personale, der kender
til placeringen og funktionen af alle betjeninger, instrumenter, indikatorer,
advarselslamper og betydningen af de mærkater og indikationer, der findes
på maskinen. Operatøren skal have forstået platformens manøvreringsproc‐
edurer før brug. Korrekt brug af platformens muligheder, såvel som opera‐
tøren  (eller  operatører)  i  kurven,  og  også  tilstedeværelsen  af  en
ekspertoperatør på jorden, der undersøger maskinen, og er klar til at gribe ind
hvis der skulle opstå farlige situationer eller hvis der er brug for nødmanøvr‐
er. Dette indebærer, at personalet på jorden er passende trænet i betjening‐
sfunktionerne  og  procedurerne  for  brug,  og  at  dette  personale  har  læst
manualen.
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teriale (f.eks. træ) mellem jorden og pladen på sikkerhedsstiveren. De indskudte
plader skal give en god friktion med jorden og med pladen på sikkerhedsstiver‐
ne. Enhver mulighed for at maskinen glider på underlaget skal elimineres.

12.4.1.Indledende kontrol før start på arbejdet
Hver dag skal følgende udføres, før maskinen anvendes:
• Kontrollér at der ikke er lækager på maskinens hydrauliksystem. Hvis der er
lækager, så udfør de nødvendige reparationer og gendan hydraulikolieniveauet
ʺVedligeholdelse (p. 137)ʺ. Rengør området med et opløsningsmiddel eller ren‐
gøringsmiddel og vand, og sørg for at undgå kontakt med de elektriske dele.
• Kontrollér at der ikke er nogen rust, og at der ikke er revner eller indsatser
med krakeleringer omkring svejsede dele.
• Kontrollér  intakthed  og  korrekt  spænding  af  bælterne  ʺVedligeholdelse
(p. 137)ʺ.
• Kontrollér at der ikke er nogle brækkede, beskadigede eller manglende kom‐
ponenter. Kontrollér korrekt stramning af skruer og møtrikker, der holder split‐
terne,  og  af  sikkerheds‐låsemøtrikker.  Udskift,  stram  og  tilpas  i  henhold  til
platformproducentens instruktioner før brug af maskinen.
• Fjern byggeaffald, der kan forårsage brand eller beskadigelse, og vær særlig
opmærksom på maskinbetjeningsområdet og området omkring diesel‐/benzin‐
motoren.
• Rengør gelænderet, fodtrin og betjeningshåndtag for olierester og affald, der
kan kompromittere sikker udførelse af manøvrer og derfor kan udgøre en fare for
operatøren.  Kontrollér  intaktheden  på  indikatorer  og  elektriske  styringer  på
elkontroltavlen, der er placeret på buret.
• Kontrollér tilstanden på de selvklæbende plader, der er placeret på maskinen
så de er synlige.
• Kontrollér at der er nok brændstof i tanken, for at undgå unødvendige stop
med relativ nødnedstigning.
• Kontrollér korrekt funktion af alle sikkerhedsenheder.

12.4.2.Start af benzin‐ og dieselmotor
Før opstart af maskinen:
• Vær opmærksom på, og hav alle procedurer, der er beskrevet i BRUGS‐ OG
VEDLIGEHOLDELSESMANUALEN for maskine og motor afklaret, og at kende
betydningen på alle sikkerhedsmærkater.
• Undersøg opsummeringstabellen  for sikkerhedsstandarder  for operatøren  i
manualen, og anvend alle bestemmelser.
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• Sørg for at låget til tanken er ordentligt fastgjort.
• Sørg for at der ikke er benzinrester eller brændbart materiale i nærheden af
udstødningen eller andre områder, der kan overophedes.
• Sørg for at der ikke opholder sig nogen i nærheden af maskinen.
• Sørg for at alle nødstopsknapper er sluppet. Denne tilstand er synlig på fjern‐
betjeningens display ved at kontrollere Manglen af det særlige ikon i position 7
ʺVisningsdisplay  (p. 51)ʺ. Når der  forsøges opstart med en nødstopsknap, der
ikke er sluppet, vises en fejlmeddelelse på displayet, når startknappen trykkes
ind.

• Efter at have stillet motorens tændingsnøgle o position ON, vent på, at maski‐
nens elektroniske systemer tænder og at fjernbetjeningen aktiveres. Aktivér de‐
refter knappen på fjernbetjeningen for at starte motoren.
• Starteren for benzinmotoren er automatisk.
• Hvis operatøren forsøger at starte en af de to motorer, mens den anden kører,
finder tænding ikke sted, og ikonet, der angiver, at motoren allerede er aktiv, vi‐
ses i midten af displayet.

12.4.3.Elmotor start
• Før opstart af motoren, er det af afgørende betydning at kende alle procedu‐
rer, der er beskrevet i maskinens BRUGS‐ OG VEDLIGEHOLDELSESMANUAL
samt at kende betydningen af sikkerhedsmærkaterne.

Fig. 80 Fejl, startsforsøg med nedtrykket stop

Motoren skal altid startes med alle knapper og betjeningsjoystick i
neutral  position.  Kontrollér  altid,  at  der  ikke  er  fremmedlegemer
(f.eks. grene), der tilfældigvis aktiverer en betjening. Platformen kan
flytte sig uventet, uden at operatøren ønsker det, og forårsage alvor‐
lig skade på ting og/eller personer. Kontrollér at alle manuelle betje‐
ninger er stoppet.
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• Det er nødvendigt at undersøge opsummeringstabellen angående sikkerheds‐
standarder for operatøren og have anvendt alle bestemmelser.
• Forsyn maskinen med strøm ved hjælp af et elektrisk kabel gennem koblin‐
gen, der er placeret forneden i nærheden af den elektriske motor. Bemand konta‐
kten, der er placeret i det elektriske kontrolpanel, i nærheden af motoren.

a Sørg for at elledningens funktioner svarer til spændingen og frekvensen, der
er indikeret på den elektriske motorplade.

b Kontrollér status for elforsyningskablet, der skal passe til forsyning på 2,2kW.
Husk at:
c I  tilfælde  af  elektrisk motor på  230V,  er det nødvendigt  at netforsyningen
mindst er i stand til at sikre 3.9Kw. Brug et tripolært kabel på mindst “3x2.5mm2”
til    forbindelsen  med  F47  jordforbindelsesstik,  dobbelt  isoleret  med  stik  på
mindst 16A. Den maksimale længde for kablet er 10 m.
d I  tilfælde  af  elektrisk motor på  110V,  er det nødvendigt  at netforsyningen
mindst er i stand til at sikre 4.1Kw. Brug et tripolært kabel på mindst “3x6mm2”
til    forbindelsen  med  F47  jordforbindelsesstik,  dobbelt  isoleret  med  stik  på
mindst 32A. Den maksimale længde for kablet er 10 m.
e

Fig. 81 Stik til el‐net Fig. 82 Automatisk magnetotermisk af‐
bryder

Før maskinen forbindes til hovedstrømforsyningen:
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f Indsæt en jordaflader i jorden, og forbind den til maskinens jordklemme (se
foto) eller kontroller forbindelsesnetværkets ydeevne, hvis underlaget ikke tilla‐
der denne operation (f.eks. indenfor).
• Sørg for at alle nødstopsknapper er sluppet. Denne tilstand er synlig på fjern‐
betjeningens display ved at kontrollere Manglen af det særlige ikon i position 7
ʺFig. 39 NØDSTOP trykket(p. 54)ʺ. Når der forsøges opstart med en nødstopskn‐
ap, der  ikke er sluppet, vises en  fejlmeddelelse på displayet, når startknappen
trykkes ind.

• Betjen knappen på fjernbetjeningen for at starte motoren.
• Hvis operatøren forsøger at starte en af de to motorer, mens den anden kører,
finder tænding ikke sted, og ikonet, der angiver, at motoren allerede er aktiv, vi‐
ses i midten af displayet.

12.4.4.Slukning af motor
Tryk igen på knap 11 på fjernbetjeningen for at slukke motoren, hvilket lader dig
slukke eller tænde motoren, afhængigt af om den allerede er tændt eller slukket.
For  at  slukke den  elektriske motor, gør det  samme  som  ovenfor på knap  12,
hvilket lader dig slukke eller tænde den elektriske motor, afhængigt af om den
allerede er tændt eller slukket.ʺKnapper (p. 57)ʺ.

Fig. 83 Fejl, startsforsøg med nedtrykket stop

Motoren skal altid startes med alle knapper og betjeningsjoystick i
neutral  position.  Kontrollér  altid,  at  der  ikke  er  fremmedlegemer
(f.eks. grene), der tilfældigvis aktiverer en betjening. Platformen kan
flytte sig uventet, uden at operatøren ønsker det, og forårsage alvor‐
lig skade på ting og/eller personer. Kontrollér at alle manuelle betje‐
ninger er stoppet.
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12.4.5.SLukning af motor med Lithium version
For at slå den elektriske motor fra, udløs knappen eller håndtaget på fjernbetje‐
ningen eller frigiv nødkontrolnøglen. Motoren vil standse automatisk efter 3‐4
sekunder.

Den elektriske motor kan kun anses som standset, hvis en af nøds‐
topknapperne på maskinen er trykket ned.
Når en bevægelse med maskinen er afsluttet og arbejdet skal forsætte
med maskinen slået fra, skal en af nødstopknapperne trykkes ned og
efterlades aktiveret.
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12.4.6.Kørsel
Platformen er en selvkørende maskine, der nemt kan bevæge sig på ethvert un‐
derlag, kan køre op ad bakker (op til 15°) og, takket være de små dimensioner,
kan køre ind ad små åbninger. En betingelse for kørsel er, at de fire sikkerheds‐
stivere er løftet fra jorden og at maskinen er i transport‐ eller stabiliseringskonfi‐
guration.

Når maskinen betjenes, før kørsel, skal det kontrolleres, at betjeningspositionen
giver optimalt udsyn over hele maskinen og ALLE forhindringer, der kan være i
kørselsbanen, som maskinen skal følge. Hvis der kræves en meget præcis kontrol
af kørselsbevægelser, kan motoromdrejningerne sættes ned ved at bruge hasti‐
ghedsvælgerknappen på fjernbetjeningen ̋ Knapper (p. 57)ʺ. Vær opmærksom på
maskinens frihøjde, specielt hvis sikkerhedsstiverne ikke er i transportposition.

• Under kontroloperationer, husk  altid  at  forblive minimum  en meter  fra
maskinen.
• Det anbefales at køre på jævnt underlag med sikkerhedsstiverne helt løftet, og
placeret i transportposition, for at reducere maskinens frihøjde.
• Det er obligatorisk at foretage nye kørselsbevægelser, og placere vognen i ma‐
ksimum bredde, hver gang det er muligt på det sted, du kører. Dette vil gøre
styring nemmere og øge maskinens stabilitet.

Kørslen forudsætter positionen til styring på jorden. 

Det er forbudt at kravle op på eller ned fra kurven, hvis den ikke er
sænket helt ned.

Maskinen er  ikke typegodkendt  for kørsel på vej. Arbejdet og skiftende ar‐
bejdsområder skal afgrænses og markeres med skilte, i henhold til gældende
love. Maskinen skal transporteres på typegodkendte maskiner på offentlige
veje.

FARE
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• Den anden kørehastighed kan kun bruges under jævn kørsel på jævnt un‐
derlag, der går lige ud.

FUNKTIONSFASER FOR KØRSEL

a Kontrollér før kørsel:
– Alle bestemmelser, der tidligere er angivet i dette kapitel, skal respekteres.
– Underlaget, hvor kørsel foregår, er kompakt og har en struktur, der kan

understøtte maskinens vægt.
– Kørselsområdet  er  fri  for  forhindringer,  men  hensyn  til  maskinens

frihøjde.
– Maskinen er helt lukket og nivelleret, i transport af stabiliseringsposition,

eller med kranarmen delvis eller helt løftet i transport af stabiliseringspo‐
sition. Denne konfiguration er tilladt kun hvis strengt nødvendigt.

b Vælg den nødvendige omstillingshastighed, og som  fastslået ovenfor, brug
den relevante knap og kontrollér valget på displayet.
c Brug joysticks 1 og 8 til at flytte vognene

KØRSEL PÅ OVERFLADE MED HÆLDNING

Hvis du forsøger at aktivere kørsel med en eller flere sikkerhedsstivere på jorden,
vil en fejlmeddelelse vises på displayet, som advarer dig om at løfte sikkerhedssti‐
verne for at tillade kørsel.

Fig. 84 Fejl, løft sikkerehedsstiverne fra jorden før kørsel
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12.4.7.Bevægelse af kranarm til kørsel
For at overstige skråninger fra 10° til 15° på langs, i kørselsfasen, er det nødvend‐
igt at løfte kranarmen.

Dem maksimale hædning ved kørsel er
anført  på  maskinens  tekniske  speci‐
fikationer  ʺTekniske data (p. 18)ʺ. Ved
kørsel  på  overflader  med  hældning,
sænk sikkerhedsstiverne til tæt på jor‐
den  som  yderligere  sikkerhed,  i  til‐
fælde  af  pludselige  ændringer  i
hældningsgrad.

Maskinen er forsynet med et automatisk system til måling af hældn‐
ingsvinklen under bevægelsen. De mulige bevægelseshastigheder re‐
guleres afhængigt af belastningen i kurven, om vognen er åben eller
lukket, kranarmens position og  terrænets hældning. Hvis maskinen
nærmer sig farlige hældninger for dens stabilitet, både sidestabiliteten og den
langsgående stabilitet, aktiveres et horn, som udsender en kontinuerlig lyd,
og bevægelsen hindres efterfølgende. For at komme ud af denne tilstand er det
eneste operatøren kan gøre at aktivere tilladelsen til bevægelse ved at trykke
på fjernbetjeningens trykknap 8 og sætte maskinen i sikkerhedstilstand ved
at reducere hældningsvinklen. I denne situation er det absolut forbudt at øge
maskinens hældning, da det kan få maskinen til at vælte med deraf følgende
fare for operatøren og de personer, der befinder sig i nærheden.

De sikkerhedssystemer, der er indført til at begrænse faren ved manøvren, er
en nyttig hjælp for operatøren. De kan dog desværre ikke eliminere de farer,
som skyldes forkert eller uopmærksom brug af maskinen. Det er operatørens
ansvar  at manøvrere maskinen  i  sikkerhed  og  at  kontrollere,  at  terrænf‐
orholdene er sikre, at vurdere eventuelle hindringer og farer i arbejdsområdet
og at følge det, der foreskrives i manualen, og som anføres på mærkaterne på
maskinen og på maskinens display.
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Tilladelse til at bruge kranarmen angives af ikonet i position 5 på fjernbetjenin‐
gen.

Kranarmen kan udelukkende betjenes fra jorden under kørsel.
Før armen løftes i kørselsfasen, skal følgende forhold sikres:
• Alle sikkerhedsstivere skal være løftet fra jorden;
• Der må ikke være en operatør i kurven;
• betjeningspositionen skal være på  jorden (fjernbetjeningen må ikke være på
sin plads i buret);
• Bypass‐nøglen til luftdelen må ikke være aktiveret efter maskinen er lukket og
nivelleret.
Hvis et af disse forhold ikke er efterlevet, er brug af kranarmen ikke mulig, og en
af følgende fejlmeddelelser vil vises.

Dette indgreb skal udelukkende udføres hvis stærkt nødvendigt. I alle
andre situationer kør med maskinen lukket og nivelleret.

Fig. 85 Tilladelse til brug af kranarmen under kørsel

Fig. 86 Fejl for ustabiliseret maskine Fig. 87 Fejl på fjernbetjening eller vægt i 
kurven
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Efter disse forhold er sikret, skal det kontrolleres, at der ikke er forhindringer i
kranarmens arbejdsområde. Betjen som følger:
• Aktivér joystick 6 ʺFig. 49 Joystick styringer(p. 56)ʺ for at bevæge kranarmen.
Hvis der aktiveres et andet joystick, vil en fejlmeddelelse vises på displayet:

• Efter at skråningen er passeret, hvor der var nødvendigt at åbne kranarmen,
anvend igen lukket konfiguration for at fortsætte kørsel.
• Når kranarmen er åben, kør ALTID med minimumshastighed og hold kranar‐
men så tæt som muligt på jorden.
• Det er FORBUDT at køre på små bakker, hvis kranarmen ikke er helt lukket.

I dette tilfælde, hvis man prøver  at bevæge kranarmen uden først at have fjernet
kurven,  er brug  af kranarmen  ikke mulig, og det  følgende  skærmbillede, der
meddeler en fejl, vises.

Fig. 88 JIB ONLY fejl

I visse tilfælde og på visse maskinmodeller, for at åbne kranarmen udover de oven‐
beskrevne betingelser, er det nødvendigt at fjerne kurven.
For at udføre dette indgreb, følg anvisningerne i det pågældende afsnitʺFjernelse
af kurven (p. 178)ʺ.
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12.4.8.Parkering af maskinen på hældning eller på ujævnt underlag
Når maskinen parkeres på en skråning eller på ujævnt underlag med sikkerheds‐
stiverne lukket, kontrollér at bæltet er i åben indstilling og blokér bælterne ved
hjælp af kiler for at modvirke maskinbevægelse.

12.4.9.Stabilisering og nivellering af maskinen
Når det er besluttet, hvor maskinen skal placeres, kan den stabiliseres og nivelle‐
res. Kontrollér først, at underlaget kan støtte det tryk, der udøves på  jorden af
maskinen se afsnit ̋ Tekniske data (p. 18)ʺ,  og kan klare maskinens totale frihøjde
med sikkerhedsstiverne sænket.

Fig. 89 Fejl, fjern kurven



96 Selvkørende løfteplatform LIGHT LIFT 1570

BRUG AF MASKINEN MULL1570091602

FUNKTIONSFASER FOR STABILISERING

Kontrollér inden sikkerhedsstiverne flyttes at:
• Alle bestemmelser, der tidligere er angivet i dette kapitel, er respekteret
• Jorden, hvor stabiliseringen skal finde sted, er kompakt og kan støtte vægten
af maskinen og den maksimale reaktion fra en sikkerhedsstiver.

• Stabiliseringsområdet og hele kørselsbanen for hver sikkerhedsstiver er uden
forhindringer.
• Maskinen er helt lukket og nivelleret i stabiliseringsposition.

Stabilisering af maskinen med en hældningsgrad, der er større end det
tilladte, kan føre til ustabilitet af maskinen og skader eller endda død
for operatører eller personer i nærheden af arbejdsområdet. Det er ab‐
solut obligatorisk at arbejde med maskinen  stabiliseret under den
hældningsgrænse, der er tilladt fra producentens side.]

Bliv altid på afstand fra skråninger eller grøfter, og respektér de afstande fra
strømkabler, der er angivet.
Ram ikke ting eller personer under nedsænkning af sikkerhedsstiverne.

Under arbejdet, kan belastningen på den enkelte sikkerhedsstiver øges en del, på
grund af den skiftende vægt, specielt hvis der foretages handlinger med rækkevidde
og/eller rotation. DETTE SKAL OGSÅ TAGES I BETRAGTNING, NÅR JOR‐
DEN ANALYSERES.
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• Stabilisering kan udføres  fra betjeningspositionen  i kurven eller på  jorden.
Hvis stabilisering betjenes fra jorden, skal der sørges for, at der er komplet udsyn
til kørselsbanen for hver enkel sikkerhedsstiver før de bevæges, og det skal kon‐
trolleres efter stabiliseringen, at afstanden mellem  jorden og den nedre grænse
for kurvens stige er mindre end 40 cm. Hvis dette ikke er tilfældet, træk da stigen
tættere på jorden og udfør stabiliseringsprocedure for kurven.
• Vælg de nødvendige motoromdrejninger, og kontrollér valget på displayet.
Udfør altid stabilisering langsomt.
• Tryk og hold knap 7 til autostabilisering trykket ned ʺKnapper (p. 57)ʺ. . Hvis
bevægelserne vælges, mens maskinen ikke er helt lukket og nivelleret, vises en
fejlmeddelelse på displayet.

• Stabiliseringen afsluttes, når maskinen placeres i vandret position med en to‐
lerance på 1° og løftes mindst 5 cm fra jorden. Korrekt stabilisering kan identifi‐
ceres  af  visning  af  ikonet  i  position  5  på  displayet.ʺFig.  35 Stabiliseret

Komplet  lukning  og nivellering  angi‐
ves af pilene på maskinen og visning af
ikonet  i position 6 på fjernbetjeningen
ʺFig.  38 Luftdel  lukked  og
nivelleret(p. 53)ʺ.

Fig. 90 Pile til kontrol af nivellering

Fig. 91 Fejl, luk maskinen
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maskine(p. 52)ʺ. Kontrollér altid vaterpasset og bekræft, at hældningen reelt er
mindre end 1°.

MANUEL BETJENING AF SIKKERHEDSSTIVERE

Manuel betjening af hver sikkerhedsstiver må ikke bruges til at stabilisere maski‐
nen, men kun til mulige hældningstilpasninger i tilfælde af stabilisering under
vanskelige forhold. Det kan også bruges til at sænke eller hæve sikkerhedsstiver‐
ne  individuelt,  i  tilfælde  af passage  i  områder med  forhindringer  eller  stærk
hældning, for at øge maskinens stabilitet.

Ved  at  trykke på  knappen  en  gang,  vises displayet  for manuel  bevægelse  af
sikkerhedsstiver nr. 1, og når den trykkes igen gælder det sikkerhedsstiver nr. 2
og så videre indtil nr 4. Ved at trykke på knappen en gang igen, vises det første
display. I den manuelle menu, løftes eller sænkes den valgte sikkerhedsstiver ved
tryk på knap 1 og 7. For at bekræfte rammens hældning, er der et vaterpas på
maskinen; når luftboblen deri er helt inden for det grønne område (se foto herun‐
der) er maskinen i en tilstand, hvor det er tilladt at bruge den.
 Husk, at hvis man stabiliserer maskinen på et terræn med en hældning, der over‐
stiger de tilladte grænser ʺTekniske data (p. 18)ʺ, kan maskinen ikke stabiliseres
korrekt, og det udgør en alvorlig fare for brugerne.
På hver sikkerhedsstiver (se foto herunder), i nærheden af cylinderfastgørelsen
til selve sikkerhedsstiveren, er der et orange lys. Dette lys blinker for at angive, at
sikkerhedsstiveren hviler på jorden.
Et elektronisk vaterpas  inde  i det elektroniske kontrolpanel kontrollerer, at
maskinen er placeret effektivt og jævnt med den tilladte tolerance, og at luft‐
delens bevægelser dermed er tilladt.

Fig. 92 Manuelt valg af sikkerhedsstiver



BRUG AF MASKINEN

99

MULL1570091602

Selvkørende løfteplatform LIGHT LIFT 1570

Fig. 93 Vaterpas med skueglas Fig. 94 Signaleringslampe af skive til jor‐
den

Det er vigtigt at bæltet altid er løftet fra jorden, når maskinen er sta‐
biliseret.

Efter brug af manuel betjening af sikkerhedsstivere, skal du huske at
sætte sikkerhedsstivernes cylinderbunde under tryk. Udfør selvstabi‐
lisering eller sænk hver sikkerhedsstiver i 1 sekund for at gøre dette.

Ukorrekt maskinstabilisering  giver  ikke  passende  stabilitet  til  at
udføre jobs. Producenten forbyder brug af maskinen, hvis den ikke er
stabiliseret ordentligt, i henhold til det, der er foreskrevet i denne ma‐
nual; væltning kan føre til alvorlige skader, endda død, for de der be‐
finder sig i maskinen eller personalet på jorden.

Hvis et af de orange lys, der er placeret på hver sikkerhedsstiver blinker sel‐
vom sikkerhedsstiveren er løftet fra jorden, skal maskinen stoppes øjeblikkel‐
igt og eftersalgsservice skal kontaktes, da det angiver, at sikkerhedsstiverens
mikrokontakt er i stykker.
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12.4.10.Automatisk stabilisering og destabilisering
Løfteplatformen er udstyret med et innovativt selvstabiliserings‐ og selvdestabi‐
liseringssystem, der udnytter det elektroniske vaterpas  i hovedkontrolpanelet.
Ved  selvnivelleringsproceduren er alle  forholdsregler, der er nævnt  indtil nu,
gældende. Inden du starter selvnivelleringen, skal du kontrollere, at maskinen
befinder sig på en samlet hældning under den tilladte grænse for stabiliseringen
ʺTekniske data (p. 18)ʺ og kontrollere, at stabilisatorernes bane er fri for forhin‐
dringer.

SELVSTABILISERING

Virkeliggørelsen  af  selvnivellering  vises  på  et display, der  er  synligt  i  et par
sekunder.

Hvis  du  arbejder  med  maskinen  stabiliseret  på  glatte  overflader
(grus, polerede overflader, glatte fugtige overflader, etc.), så kontrol‐
lér, at kurvens bevægelser ikke får bælterne til at bevæge sig. I dette
tilfælde er det nødvendigt at afbryde arbejdet og gendanne de sikre
funktionsforhold, der er angivet af producenten.
Kontrollér at sikkerhedsstiverne hviler på stabile overflader.
LAD IKKE SIKKERHEDSSTIVERNE HVILE PÅ LODRETTE OVER‐
FLADER ELLER OVERFLADER MED HÆLDNING.

[1Under selvstabiliserings‐ og selvdestabiliseringsproceduren foreta‐
ger sikkerhedsstiverne, og derfor maskinen, automatiske bevægelser.
Kontrollér altid, at der ikke er personer, dyr eller ting i stabilisering‐
sområdet.]

Tryk og hold knap 7 på fjernbetjeningen.



BRUG AF MASKINEN

101

MULL1570091602

Selvkørende løfteplatform LIGHT LIFT 1570

Hvis man ikke venter på, at selvstabiliseringen gennemføres, og der vises OK på
skærmen, kan maskinens luftdel ikke bevæges, og der vil blive vist en fejlmedde‐
lelse ved hvert forsøg på bevægelse, som viser den manglende tilladelse AUTO‐
STAB NO. Gentag selvstabiliseringen for at aktivere bevægelserne.
Efter proceduren, kontrollér altid, at vaterpasset er i den grønne zone. Hvis det‐
te ikke sker, så kontakt eftersalgsservice.
Hvis en af sikkerhedsstiverne ikke kommer i kontakt med jorden under sænkn‐
ing, vil maskinen fortsætte med at operere med cylinderen på end run, indtil mo‐
toren  slukker  eller  selvnivelleringen  slutter.  Denne  situation  er  normal  og
angiver,  at  hældningen,  hvor  maskinen  befinder  sig  overstiger  den  tilladte
grænse for stabiliseringen. Hvis maskinen skal løftes endnu mere fra jorden mod
slutningen af stabiliseringsfasen, kan der udføres en ny selvnivelleringsfase.

SELVDESTABILISERING

De 4 sikkerhedsstivere begynder at sænke maskinen og efter at de er helt løftet,
vil lukke fuldstændigt indtil deres komplette løft.. Selvdestabiliseringen kan an‐

Fig. 95 Selvstabilisering udført korrekt

Brugen af selvnivellering sætter ikke manuel brug af sikkerhedsstiverne på spil.

Tryk og hold knap 1 på fjernbetjeningen.
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ses som afsluttet efter at de 4 sikkerhedsstivere er helt løftet og deres cylindre er
nået til endestop.

12.4.11.Udvidelse af bælte
Gør som følger for at foretage variation på maskinbælterne:

Ved komplikationer under operationer i begge procedurer, slip øjeblikkeligt
den valgte knap, så alle bevægelser blokeres. Stabilisering af maskinen med
en hældningsgrad, der  er  større  end det  tilladte  kan  føre  til ustabilitet  af
maskinen og skader eller endda død for operatører eller personer i nærheden
af arbejdsområdet. Det er absolut obligatorisk at arbejde med maskinen sta‐
biliseret under den hældningsgrænse, der er tilladt fra producentens side.

Platformen anses for at være stabiliseret, når hældningen er mindre
end 1°, og bælterne er løftet mindst 5 cm fra jorden. Det er strengt for‐
budt at arbejde i højden hvis bælterne ikke er helt løftet fra jorden.

Tryk på knappen 3 og hold den trykket nede for at udvide bæltet.

Tryk på knappen 9 og hold den trykket nede for at udvide bæltet.

Handlingerne til udvidelse af bælterne bør foretages med maskinen stabiliseret og
løftet fra jorden. Hvis dette ikke er muligt, udfør udvidelseshandlingerne samtidig
med bæltebevægelse.
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12.4.12.Flytning af kurv
Efter  at    maskinen  er  stabiliseret  korrekt,  kontrollér  ikon  position  5  ʺFig.
35 Stabiliseret maskine(p. 52)ʺ, er det muligt at flytte kurven.

Det er forbudt at laste nogen form for materiale i kurven, hvis maskinen ikke
er stabiliseret og komplet lukket. For at laste og aflæsse kurven, skal ikonet i
position  6  på  fjernbetjeningen  være  vist  ʺFig.  38 Luftdel  lukked  og
nivelleret(p. 53)ʺ. Når der læsses materiale op i kurven, mens den er hævet (fx
fra tage, balkoner etc.), kan maskinen vælte, hvilket udsætter de, der er i kur‐
ven og personale på jorden for livsfare.
Det er absolut forbudt at bruge maskinen til at løfte last både i kurven og på
anden måde forbundet til konstruktionen; Maskinen er udelukkende beregnet
til  løft  af personer  sammen med de  relevante værktøjer. Se  ʺTekniske data
(p. 18)ʺ for specifikationerne af den maksimale arbejdslast.
Under maskinnedsænkning, skabes en potential fare for skæring, i nærheden
af de øvre arme, der hviler på de nedre. Dette er angivet af mærkater; det er bru‐
gerens ansvar at fjerne personer fra dette område.

Vær særlig opmærksom på forhindringer, der kan støde ind i de forskellige
maskindele, når de bevæges. Før der foretages NOGEN FORM for bevægelse,
kontrollér  at  intet kan komme  i  vejen  for NOGEN maskindele  (grene, ud‐
stikkende dele af konstruktioner, etc.).
Det er forbudt at bruge maskinen til at tage ting med i kurven, der udgør en
stor overflade for vindstød (f.eks. store skilte), selv hvis de er inden for maski‐
nens kapacitetsgrænser.

FARE

Fig. 96 Fare for skæring på 
maskine 1

Fig. 97 Fare for skæring på 
maskine 2

Fig. 98 Fare for skæring på 
maskine 3
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ARBEJDSFASER FOR RUTINEBEVÆGELSE AF LUFTDELEN

a Kontrollér, inden luftdelen flyttes, at:
– Alle bestemmelser, der tidligere er angivet i dette kapitel, er respekteret
– Der ikke er nogen forhindringer i arbejdsområdet
– Alle nødvendige forhold for at arbejde i højden er bekræftet
– Maskinen er stabiliseret og nivelleret: ikon 5 er synligt på displayet.
– Vægten i kurven er under det maksimalt tilladte.
– Fjernbetjeningen er placeret i kurven.
– Kurvens stige er foldet op, så man ikke risikerer kontakt under bevægelse

af luftdelen.
b Luftdelen kan KUN bevæges fra betjeningspositionen i kurven.
c Vælg de nødvendige motoromdrejninger, og kontrollér valget på displayet.
d Brug fjernbetjeningens joysticks for at flytte luftdelen, ifølge anvisningerne i
afsnit ʺJoystick (p. 55)ʺ. 
e Hvis bevægelserne vælges, når et af de ovennævnte forhold mangler, vises en
fejlmeddelelse på displayet, der  angiver, hvilke  forhold, der  er OK og hvilke
forhold mangler. Hvis det manglende forhold er stabilisering, vil beskeden også
angive, hvilken sikkerhedsstiver, der ikke hviler på jorden.

ST1: hvis OK, hviler sikkerhedsstiver 1
på jorden
ST2: hvis OK, hviler sikkerhedsstiver 2
på jorden
ST3: hvis OK, hviler sikkerhedsstiver 3
på jorden
ST4: hvis OK, hviler sikkerhedsstiver 4
på jorden
NLC: hvis OK  er maskinen  inden  for
den accepterede hældningsgrænse
LOAD:  hvis OK  er  lasten  under  den
maksimalt tilladte last
BASKET: hvis OK  er  fjernbetjeningen
på plads i kurven
PEDAL:  hvis  OK  er  fodkontakten
trykket ned

Fig. 99 Fejl for ustabiliseret maskine
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OVERBELASTNINGSALARM

Hvis, under læsning af kurven, den maksimalt tilladte last overskrides afbrydes
alle bevægelser af luftdelen, og en fejlmeddelelse vises på displayet, først på hele
skærmen, og derefter i position 5.

Alarmen  forsvinder  kun  når  overlæsset  fjernes. Kun  da  kan  normal  brug  af
maskinen fortsætte.

ALARM FOR LØFT AF KURVEN

Hvis, under brug af maskinen i højden, kurven løftes fra sin plads på læsningss‐
ensoren, lyder en alarm, der forbyder alle bevægelser af maskinen, og på fjern‐
betjeningens display vises en fejlmeddelelse.

Alarmen kobles kun fra, når kurven igen monteres på læsningssensoren.

Fig. 100 Overbelastningsalarm Fig. 101 Overbelastning

Fig. 102 Alarm for løft af kurven
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ROTATION AF 1. ‐ 2. LUKKET ARM OG NEDSTIGNING AF 1. ‐2.  ARM PÅ 
TERMISK/LITHIUM‐MOTOR

Hvis man udfører rotationen af tårnet med lukket eller næsten lukket 1. og 2. arm
er der fare for, at den første arm kan kollidere med den termiske motor/batteripa‐
kken. I rotationsområdet fastlægges der således områder med fri rotation og bun‐
det  rotation.  Under  brug  af maskinen  er  det  ikke muligt  at  trænge  ind  på
områderne med bundet rotation. I det tilfælde man kommer nært på et af disse
områder, blokeres bevægelsen, der er i gang, og en meddelelse på fjernbetjenin‐
gens display vises, der angiver bevægelserne, der er mulige i denne situation, der
gør det muligt at vende tilbage til et område med fri rotation. 
• BUNDET ROTATIONSOMRÅDE: det er området tæt på den termiske motor/
batteripakken, hvor den første arm kan kollidere med motoren eller batteripa‐
kken.
• FRIT ROTATIONSOMRÅDE: det er hele det rotationsområde, som ikke fal‐
der sammen med området med bundet rotation.
Disse  to  områder  skelnes  af  den  kombinerede  kontrol med  to  sensorer,  en
mikrokontakt,  som  verificerer  den  første  og  den  anden  arms  højde  og  af  en
nærhedsføler indvendigt i drejetappen, som føler det roterende tårns position i
forhold til soklen.

12.4.13.Manuel nivellering af kurven
Platformen har en automatisk nivelleringsenhed for buret. Denne enhed er desi‐
gnet på en måde, så kurvens gulv altid er parallelt med jorden, uafhængig af be‐
vægelser fra platformens arme.

Fig. 103 Mikroafbryder 1. arm Fig. 104 Nærhedsføler på drejetap
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Af årsager, der kan stamme fra lækager eller defekter, kan det dog være nødv‐
endigt at betjene kurven manuelt for at få den tilbage til en optimal position. Gør
som følger for at foretage denne justering:
• Forsøg at tage kurven til kørselsposition ved at lukke den udskydelige kon‐
struktion helt (dette skal kun gøres, hvis problemet opstod, mens kurven var i høj
position);

• Udfør kun denne handling, hvis der ikke er nogen kurvnivellering, der over‐
stiger 10°. Hvis dette ikke er tilfældet, så foretag manuel nivellering ved den la‐
vest mulige højde, hvor grænsen på 10° er overholdt. Minimumshøjden opnås
ved helt at lukke første og anden arm, den udskydelige del, kranarmen og, hvis
det er muligt, tredje arm.
• Sæt nøglen i det korrekte nøglehul i fjernbetjeningen;

Fig. 105 Nøgle til kurvens nivellering



108 Selvkørende løfteplatform LIGHT LIFT 1570

BRUG AF MASKINEN MULL1570091602

• Drej nøglen i den retning, der gælder for den nødvendige bevægelse.

Kurvens  nivellering  er  udelukkende  nødvendig  som  enestående
manøvre  i  tilfælde af mindre defekt på automatisk nivellering,  så
hvis problemer opstår jævnligt, skal kurven kontrolleres af et auto‐
riseret værksted;

Aktivering af den manuelle nivelleringsbetjening er tilladt fra kurven
med den udskydelige konstruktion helt  lukket og nivelleret. Ellers
kan operatøren komme alvorligt til skade ved kontakt med maski‐
nens bevægelige dele;

Det er  forbudt at bruge nivelleringsmanøvren  til andre  formål end
dem, der er beskrevet (f.eks. at løfte ting, at udvide platformens ar‐
bejdsradius etc.). Sådant brug kan føre til alvorlige eller endda fatale
ulykker.
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12.5.NØDMANØVRER FOR LUFTDEL

Maskinen er designet, så den også  tager højde  for mulige nødsituationer, som
mekanisk og elektrisk nedbrud, pludselig utilpashed hos operatøren, etc. I alle
disse tilfælde, kan der foretages indgreb på maskinen fra kurven og fra jorden, på
en måde så maskinen tages tilbage til transportkonfiguration, eller på en måde så
det er muligt at redde den/de, der er i kurven. Procedurerne for indgriben er an‐
givet herunder.

12.5.1.Aktivering af nødnedsænkning fra kurven
Nødnedsænkningsproceduren  af  kurven  kan  kun  udføres  fra  kurven,  hvis
maskinens elektriske anlæg ikke er kompromitteret; gør følgende:

Husk at tilstedeværelsen af personale på jorden er obligatorisk under
betjening af platformen.

Manøvrerne,  der  er  beskrevet  herunder,  skal  udføres  i
RÆKKEFØLGE, begyndende fra første afsnit og så fremdeles, indtil
den sidste, såfremt den nødmanøvre, der udføres ikke fungerer.

1 Hold knappen 4 på fjer‐
nbetjeningen  trykket
ned

Fig. 106 Fjernbetjening
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Da det er nedsænkning på grund af  tyngdekraften, kan platformen og kurven
ikke roteres og teleskoparmen kan ikke skydes ud eller trækkes tilbage, og derfor
sænkes kurven lodret ned på en afstand fra rotationens centrum, der er afhængig
af den konfiguration maskinen havde på det tidspunkt, hvor nødsituationen op‐
stod.

2 Kontrollér  styringen
vha.  ikonet  8  på  di‐
splayet

Fig. 107 Ikoner på displayet

3 Brug  joysticket  for  den
arm, der skal lukkes, in‐
dtil  den  ønskede  højde
er nået og slip så knap‐
pen 4

Fig. 108 Joystick styringer

Hvis der aktiveres et joystick, der hører
til en bevægelse uden nødnedsænkni‐
ng,  vises  et  fejlikon på displayet, der
forsvinder så snart stangen slippes.

Fig. 109 Fejl for ikke tilladt bevægelse til 
nødnedsænkning

1 2 543

9

876
A

B
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12.5.2.Manøvre af maskinen fra nødposition på jorden i tilfælde af pludselig util‐
pashed hos operatøren

Denne type manøvre aktiveres kun, hvis operatøren i buret skulle blive syg, så
det ikke er muligt for ham at udføre normale bevægelser og nødnedsænkning af
kurven.

For  styringerne vedrørende betjeningspanelet, henvises der  til paragraf  ʺNød‐
positionskontroller (p. 70)ʺ 

Det eneste formål, der begrunder brug af nødnedsænkning fra jorden er at
afhjælpe en fejl på systemerne og bringe kurven i nærheden af jorden. Alle
andre brug er forbudt.

1 Hvis beskyttelsespladen
på fordelerens styringer
er til stede, find frem til
den  relevante  åbnings‐
nøgle  i  samlingen med
motornøgler inde i rum‐
met  til  elektriske  kom‐
ponenter. 

Fig. 110 Position af nødnøglen

2 Isæt nøglen, og åbn for‐
delerens  betjeningsk‐
nappers
beskyttelsesplade  for  at
få  adgang  til  betjenin‐
gsknapperne.

Fig. 111 Plade til luftdelens fordeler
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3 Drej på  vælgerknappen
på  betjeningspanelet  til
aktivering  af  nøds‐
topknappens  position
ved  at  dreje  den  med
uret og holde den i posi‐
tion (det får motoren  til
at  starte  i  Lithium‐ver‐
sionen).  Start  motoren
ved  hjælp  af  den  rele‐
vante trykknap i tilfælde
af  termisk motor.  Hvis
der er brug for en nøgle
til at aktivere vælgerkn‐
appen, find frem til den i
samlingen  med  motor‐
nøgler  inde  i  rummet
med de elektriske kom‐
ponenter.

Fig. 112 Panel til vælgerens og knappernes nødstopkn‐
apper

4 Kontrollér at det grønne
indikatorlys på nødpos‐
itions‐kontrolpanelet  er
tændt, dvs. at  forholde‐
ne  til  at bevæge  luftde‐
len er til stede.

Fig. 113 Panel til nødstopknapper for kontrollampe for 
tilladelse til luftdel
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Efter at operatører og maskine er i sikker stand, luk igen for pladen og sæt nøg‐
lerne tilbage i den oprindelige position.

5 Bevæg  maskinens  luft‐
del ved at bruge de ma‐
nuelle  håndtag,  der  er
placeret  på  fordeleren
på  jorden,  i  henhold  til
det,  der  er  angivet  på
mærkaten i nærheden af
dem, og hvad der står  i
denne manual ʺHydrau‐
lisk  fordeler  til  luftdel
(p. 72)ʺ.

Fig. 114 Stryringer på luftdelens fordeler
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12.5.3.Aktivering af nødnedsænkning i tilfælde af hændelig destabilisering af 
maskinen

Det skal tages i betragtning at det anbefales at følge det, der angives i afsnittet om
stabilisering af maskinen, at af forskellige årsager kan en af sikkerhedsstiverne
miste kontakten med jorden, og dermed variere hældningen for maskinen eller
miste kontakt med pladen på jorden. Hvis dette sker når maskinen er i højden,
blokeres den øjeblikkeligt, uden mulighed for yderligere bevægelser. For at gen‐
danne platformens funktionalitet (luk luftdelen og gendan stabilisering), er det
muligt at bruge den elektriske nødnedsænkning, ved blot at følge luftdelens re‐
turbevægelser. Hvis dette ikke er muligt på grund at tilstedeværelsen af ting, der
kan komme i vejen for denne manøvre, kan personalet på jorden tillade opera‐
tøren i kurven at  lukke maskinen. Operatørerne på  jorden kan bypasse maski‐
nens sikkerhedsenheder og tillade operatøren i kurven at lukke maskinen, eller
tillade manuelle handlinger, som beskrevet i afsnittet tidligere, for at bringe ope‐
ratøren tilbage til jorden.

Gør følgende:

Læs instruktionerne herunder før manøvren foretages, da det er en po‐
tentielt farlig situation for operatøren i kurven.

1 Åben rummet til elektri‐
ske komponenter;

Fig. 115 Elektrisk boks indvendigt i rummet med 
elektriske komponenter.
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Sikkerhedsenhedernes BYPASS‐ikon vises på fjernbetjeningens display.

2 Placer  nødnøglen  på
boksen  til  elektriske
komponenter,  efter  at
have taget den fra siden
af  boksen  hvor  den  er
svejset;

Fig. 116 Position af nødnøglen

3 Drej  nødnøglen  mod
uret og hold den i posi‐
tion;

Fig. 117 Luftdelens by‐pass mærkat

Fig. 118 Meddelelse af aktivering af 
sikkerhedsenhedernes bypass

Fig. 119 Ikon til signalering af sikkerhed‐
senhedernes bypass aktivering 
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Efter at operatører og maskine er i sikker stand, slip nøglen, fjern den og sæt den
tilbage i den oprindelige position. Luk til sidst rummet til de elektriske kompo‐
nenter.

Betjen maskinen fra fjernbetjeningen ved UDELUKKENDE at udføre indgrebe‐
ne, der tillader lukning af selve maskinen: lukning af første/anden arm, lukning
af udskydelig del, lukning af kranarm. Funktionerne til rotation og nedsænkn‐
ing af den tredje arm skal udelukkende foretages når den udskydelige del er
helt lukket. 
Udfør  aldrig  andre  handlinger  end  de,  der  er  angivet.  Ellers  kan  det  sætte
maskinens stabilitet på spil. Rækkefølgen af armbevægelser skal udføres på en
måde, så enhver handling, der bringer maskinens stabilitet i fare, undgås.

Rummet til elektriske komponenter lukkes. Kontrolprintkortet husker alle aktive‐
ringer af sikkerhedsenhedernes bypass‐nøgle.
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12.5.4.Aktivering af nødnedsænkning fra jorden med manuel pumpe, hvis alle 
energisystemer bryder sammen

Denne nødnedsænkning aktiveres kun, hvis det elektriske anlæg og maskinen
bryder sammen. Et tilfælde hvor det ikke er muligt at udføre en af de tidligere an‐
givne nødmanøvrer.

Nødnedsænkning  fra  jorden kan kun aktiveres ved brug af den manuelle hy‐
drauliske pumpe. For at opnå kurvbevægelse, pump olie manuelt og brug samti‐
dig jordbetjeningen til armbevægelse.

For at udføre nødnedsænkningen under de ovenfor angivne  forhold, gør som
følger:

Det eneste formål, der begrunder brug af nødnedsænkning fra jorden er at
afhjælpe en fejl på systemerne og bringe kurven i nærheden af jorden. Alle
andre brug er forbudt.

I løbet af denne manøvre er det strengt forbudt at foretage forskellige manøv‐
rer i forhold til den ovennævnte, sspm trække teleskoparmen eller kranar‐
men ud, flytte sikkerhedsstiverne og generelt alle manøvrerne, der risikerer
at medføre tab af maskinens stabilitet.

1 Drej  motornøglen  til
FRA  (OFF),  og  afbryd
maskinen helt  fra batte‐
riet ved at fjerne batteri‐
afbryderen.

Fig. 120 Batteriafbryder termisk motor
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2 Få  adgang  til  den  ma‐
nuelle  pumpe  ved  at
fjerne  den  tilhørende
beskyttelsesplade,  hvis
til stede. Skift omskifte‐
ren,  der  er  placeret  på
den manuelle pumpe, til
positionen  for  bevæg‐
else af luftdelen; Fastgør
på den manuelle pumpe
den  relevante  stang der
findes  om  bord  på
maskinen.

Fig. 121 Manual deviator til håndpumpe

3 Hvis beskyttelsespladen
på fordelerens styringer
er til stede, find frem til
den  relevante  åbnings‐
nøgle  i  samlingen med
motornøgler inde i rum‐
met  til  elektriske  kom‐
ponenter. 

Fig. 122 Position af nødnøglen

4 Isæt nøglen, og åbn for‐
delerens  betjeningsk‐
nappers
beskyttelsesplade  for  at
få  adgang  til  betjenin‐
gsknapperne;

Fig. 123 Plade til luftdelens fordeler
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Luk beskyttelsespladen igen efter afsluttet nødstop, træk nøglen ud og læg den
på plads, læg også håndpumpens stang på plads.

5 Brug knappen til aktive‐
ring af proportionalven‐
tilen;

Fig. 124 Greb til aktivering af luftdelens proportional‐
ventil

6 Bevæg  håndtagene  og/
eller knapperne på ON‐
OFF spolerne for at akti‐
vere  den  ønskede  be‐
vægelse  ifølge
angivelserne  på  det
mærkat, der er placeret i
nærheden af styringerne
ʺHydraulisk  fordeler  til
luftdel  (p. 72)ʺ  og  brug
samtidig  det  relevante
håndtag  til  at  forsyne
bevægelsen.
Rækkefølgen  af  bevæg‐
elserne er som følger:
‐ retur af den udskydelig
del
‐ lukning af kranarm JIB
‐  lukning  af  første‐an‐
den arm
‐ lukning af tredje arm

Fig. 125 Styringer på fordeler
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Hvis denne anordning er blevet brugt for at bevæge maskinen, før den anven‐
des igen for at arbejde i højden, er det påkrævet at stille den tilbage i tran‐
sportkonfiguration  (lukket  og  nivelleret  maskine),  destabilisere  den  og
derefter stabilisere den. Det er udelukkende muligt på dette tidspunkt at an‐
vende maskinen i højden fra operatørkurven.

Det er  forbudt at slippe  luftdelen  fra hvileposition med  fungerende
proportionalventil. Denne  handling  ville  være meget  risikabel  for
operatørens sikkerhed på platformens kurv.
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12.5.5.  Nødoperation for undervognen, i tilfælde af bevægelser på luftdelen

Under transport kan maskinens luftdel dreje og derfor miste nivelleringen. Hvis
dette sker, kan en af de to NØDPROCEDURER herunder bruges:

12.5.5.1. Gennivellering af maskinen

Manøvren,  der  vises  i  det  følgende må  udelukkende  foretages med  lukket
maskine.

1 Åben rummet til elektri‐
ske komponenter;

Fig. 126 Elektrisk boks indvendigt i rummet med 
elektriske komponenter.

2 Placer  nødnøglen  på
boksen  til  elektriske
komponenter,  efter  at
have taget den fra siden
af  boksen  hvor  den  er
svejset;

Fig. 127 Position af nødnøglen
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Sikkerhedsenhedernes BYPASS‐ikon vises på fjernbetjeningens display.

Når maskinen er nivelleret, slippes nøglen, den tages ud og sættes tilbage på sin
plads. Luk til sidst rummet til de elektriske komponenter.

12.5.5.2. Bevægelse af undervognen, mens maskinen ikke er nivelleret

3 Drej  nødnøglen  mod
uret og hold den i posi‐
tion;

Fig. 128 Luftdelens by‐pass mærkat

Fig. 129 Meddelelse af aktivering af 
sikkerhedsenhedernes bypass

Fig. 130 Ikon til signalering af sikkerhed‐
senhedernes bypass aktivering 

Gennivellér maskinen fra kurven ved at bruge fjernbetjeningen.
Udfør kun rotationsmanøvren.]

Denne handling er udelukkende tilladt for at gå til en passende position for at
udføre proceduren der er beskrevet i ʺGennivellering af maskinen (p. 121)ʺ.
ALLE ANDRE BRUG ER FORBUDT
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Sikkerhedsenhedernes BYPASS‐ikon vises på fjernbetjeningens display.

1 Åben rummet til elektri‐
ske komponenter;

Fig. 131 Elektrisk boks indvendigt i rummet med 
elektriske komponenter.

2 Placer  nødnøglen  på
boksen  til  elektriske
komponenter,  efter  at
have taget den fra siden
af  boksen  hvor  den  er
svejset;

Fig. 132 Position af nødnøglen

3 Drej  nødnøglen  med
uret og hold den i posi‐
tion;

Fig. 133 Bæltedelens by‐pass mærkat
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Når indgrebet er afsluttet, slippes nøglen, den tages ud og sættes tilbage på sin
plads. Luk til sidst rummet til de elektriske komponenter.

Fig. 134 Meddelelse af aktivering af 
sikkerhedsenhedernes bypass

Fig. 135 Ikon til signalering af sikkerhed‐
senhedernes bypass aktivering 

Brug kørselsbetjeningen med yderste  forsigtighed,  så der  ikke  sker
skade på maskinen eller på personer. Gå til en passende position for
at  udføre  proceduren  beskrevet  i    ʺGennivellering  af  maskinen
(p. 121)ʺ, med hvilken maskinen vil blive gennivelleret.

Rummet til elektriske komponenter lukkes. Kontrolprintkortet husker alle aktive‐
ringer af sikkerhedsenhedernes bypass‐nøgle.
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12.5.6.Bevægelse af sikkerhedsstiverne med manuel pumpe for at tillade tran‐
sport af maskinen

For at løfte sikkerhedsstiverne fra jorden for at lukke dem og transportere maski‐
nen, gør som følger:

Den hydrauliske pumpe kan anvendes for at bevæge sikkerhedsstiverne og stil‐
le maskinen  i  transportkonfiguration, udelukkende efter at have  lukket  fuld‐
stændigt platformens luftdel.

1 Drej  motornøglen  til
FRA  (OFF),  og  afbryd
maskinen helt  fra batte‐
riet ved at fjerne batteri‐
afbryderen;

Fig. 136 Batteriafbryder

2 kontrollér  at  maskinen
er helt lukket og nivelle‐
ret.

Fig. 137 Maskine lukket og nivelleret
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3 Få  adgang  til  den  ma‐
nuelle  pumpe  ved  at
fjerne  den  tilhørende
beskyttelsesplade,  hvis
til stede. Flyt deviatoren
der sidder på håndpum‐
pen  i  positionen  på
maskinen,  som  man
agter  at  aktivere  (højre
eller venstre);

Fig. 138 Manual deviator til håndpumpe

4 Aktivér manuelt den øv‐
erste  bæltedels  omfor‐
mer  til  luftdel‐bæltedek
ved  at  bruge  sikringen
midt  i  magneten  vha.
håndhjulet; 

Fig. 139 Luftdelens deviator ‐ bæltedel

5 Aktivér fordelerens pro‐
portionalventil, der sva‐
rer  til  den  side  af
maskinen, man agter at
bevæge (højre eller ven‐
stre);

Fig. 140 Greb til aktivering af bæltedelens proportio‐
nalventil
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Luk beskyttelsespladerne der er åbne efter afsluttet nødstop, kontrollér, at pro‐
portional‐ og afledningsventilerne er deaktiveret og læg håndpumpens stang på
plads.

6 Med  proportionalventi‐
len  aktiveret,  bevæg
stængerne  og  knapper‐
ne på ON‐OFF spolerne
for at aktivere den øns‐
kede  bevægelse,  der
henvises til mærkaterne,
der sidder i nærheden af
stængerne ʺHydrauliske
fordelere  på  bælteside
(p. 75)ʺ;

Fig. 141 Eksempel på fordelerens styringer

7 Håndpumpen  bevæges
samtidig  ved  brug  af
den  relevante  stang  for
at  sende  olien  til  den
aktiverede bevægelse; 

Fig. 142 Håndpumpe
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12.6.ELEKTRISK FRAKOBLING AF FJERNBETJENINGEN

• Kobl kablet fra fjernbetjeningen ved at bruge den tilhørende skrueforbindelse.

• Sørg for at der  ikke er nogen fugt  i fjernbetjeningens stikforbindelse og  luk
fjernbetjeningens forseglingsprop.
• Sørg for at der  ikke er nogen fugt  i det elektriske kabels forbindelse og  luk
kablets forseglingsprop.
• For at gentilkoble fjernbetjeningen, følges proceduren i modsat retning.

Den elektriske fra‐/tilkobling af maskinens fjernbetjening SKAL kun udføres
med motornøglen i OFF‐position og med elnettet frakoblet.

Fig. 143 Tilkobling af fjernbetjening
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12.7.GENOPLADNING AF BATTERI

12.7.1.Genopladningsfase af batteri til termisk motor
Maskinen er  fosynet med et  integreret genopladningssystem for batteriet. Ved
brug af en termisk motor med et omdrejningstal, der er højere end 2200, genopla‐
des batteriet af strømgeneratoren, der findes i selve motoren. Der er desuden mu‐
lighed for at genoplade batteriet vha. elforsyningen.
For at gøre dette, følg den nedenstående fremgangsmåde:
• Kontrollér, at batteriafbryderen er tilsluttet.
• Forsyn maskinen med strøm ved hjælp af et elektrisk kabel gennem koblin‐
gen, der er placeret forneden i nærheden af den elektriske motor og bemand kon‐
takten, der er placeret i det elektriske kontrolpanel, i nærheden af motoren

• I denne tilstand sørger batteriopladeren der er monteret om bord for batteriets
opladning.

det er meget vigtigt at lukke begge forbindelser med de tilhørende propper,
for at undgå at der trænger fugt ind.

Fig. 144 Stik til el‐net Fig. 145 Automatisk magnetotermisk af‐
bryder
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12.7.2.Genopladningsfase af Lithium batterier
For at kontrollere batteriopladningen, anvend altid den specielle indikator vist på
displayet på fjernbetjeningen ʺVisningsdisplay (p. 51)ʺ. Batterier kan genoplades
selv når maskinen anvendes (opladningstiden vil tydeligvis blive længere i det
tilfælde). Genopladningen kan foretages selv om batterierne ikke er helt flade.
Hvis batteriniveauet er mindre 20% høres et lydsignal, når den elektriske motor
startes, for at minde brugeren om at batteriet skal oplades. Hvis batteriniveauet
er mindre  en  10%,  afgives  der  lydalarm,  reduceret  fart  aktiveres,  og  der  vil
fremkomme et ikon i position 4.ʺFig. 34 Nedsat(p. 52)ʺ.

Batteriet skal genoplades i et ventileret område, væk fra åbne flam‐
mer eller mulige kilder til gnister.
For ikke at forårsage skader på batteriet, er det anbefalet at genopla‐
de  det  udelukkende  hvis  den  omgivende  temperatur  er  indbefattet
mellem 0 og 40 °C.

Under  genopladning  skal maskinen konstant overvåges af  faglært
personale. 
Undgå at efterlade maskine i kontinuerlig genopladning i mere end 24
timer.
HUsk  desuden  at  batteriopladeren  fungerer  også  hvis  maskinens
elektroniske printplade er slukket. Dvs. at batteriet også kan være i
genopladningsfase selv om fjernbetjeningen er slukket.
Genoplad maskinen udelukkende ved brug af den relevante batterio‐
plader, der er installeret på selve maskinen. Brug af en forskellig bat‐
terioplader i forhold til den medfølgende oplader medfører bortfald af
alle garantier på batterierne og kan forårsage skader på ting eller per‐
soner

Genopladning af batteriet fra el‐nettet fungerer også hvis maskinen arbejder med
tændt elmotor. Jo flere funktioner er i brug, desto mindre er energien, som batte‐
riopladeren kan levere til batteriet. Ladningen er af denne grund mindre effektiv.
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For at starte batteriernes genopladningsfase, tilslut stikket til el‐nettet og bemand
den automatiske magnetotermiske afbryder.

Under  genopladning  skal maskinen konstant overvåges af  faglært
personale. 
Undgå at efterlade maskine i kontinuerlig genopladning i mere end 24
timer.
HUsk  desuden  at  batteriopladeren  fungerer  også  hvis  maskinens
elektroniske printplade er slukket. Dvs. at batterierne også kan være
i genopladningsfase selv om fjernbetjeningen er slukket.
Genoplad maskinen udelukkende ved brug af den relevante batterio‐
plader, der er installeret på selve maskinen. Brug af en forskellig bat‐
terioplader i forhold til den medfølgende oplader medfører bortfald af
alle garantier på batterierne og kan forårsage skader på ting eller per‐
soner

Fig. 146 Stik til el‐net Fig. 147 Automatisk magnetotermisk af‐
bryder

Hvis maskinen kører, viser displayet på fjernbetjeningen også iko‐
net for opladning af maskine.
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Det er desuden muligt at overvåge genopladningsstanden vha. opladningsin‐
dikatoren, der findes ved siden af batteripakken.

Fig. 148 Opladningsindikator position

Batteriopladeren  er kun udstyret med  en opladningskurve  (IUla)
samt balancering og vedligeholdelse, designet specielt til genoplad‐
ning af batteripakken til den selvkørende løfteplatform.
RØD LED  indikerer, at batteriet er  i startfasen af opladning  (ydet
strøm indbefattet mellem 6 og 12,5A).
ORANGEFARVET  BLINKENDE  LED  indikerer,  at  batteriet  har
nået 80% af genopladningen (Ydet strøm lavere end 6A).
ORANGEFARVET LED angiver, at batteriet har nået afbalancerin‐
gs‐/vedligeholdelsesfasen.
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For at sikre batteriets bedste ydelser, er det anbefalet at genoplade det ved brug
af netkablet i mindst 12 timer og mindst 1 gang om måneden, selv om maskinen
ikke anvendes.
• Læs omhyggeligt installationsinstruktionerne i denne manual. For fremtidig
reference opbevar manualen sikkert.
• Undgå at placere batteriopladeren nær ved varmekilder.
• Da batteriopladeren er forseglet og uden ventilation afhænger dens ydeevne
af temperaturen og installationstype.
• Sørg for, at den type strømforsyning, der er til rådighed, svarer til den spænd‐
ing, der er specificeret på batteriopladerens  typeskilt eller  til bruger‐ og vedli‐
geholdelsesmanualen. I tilfælde af tvivl kontakt din forhandler eller det lokale el‐
selskab.
• En klasse AC afbryder kan anvendes som beskyttelsesudstyr for batteriopla‐
derens strømforsyning, men det anbefales at anvende en klasse A eller klasse B
enhed.
• Med hensyn til sikkerhed og elektromagnetisk kompatibilitet har batteriopla‐
deren et tre‐bens stik med jord, der kun kan forbindes til en jordet kontakt. Hvis
stikket ikke passer i kontakten, er kontakten forventelig gammel og ikke jordet. I
det tilfælde kontakt en elektriker for at få kontakten udskiftet.
• Anvend ikke adaptere til at løse jord‐problemet.
• Sørg for at strømkablet ikke udgør et problem. Hvis kablet er slidt eller beska‐
diget, skal det straks udskiftes.
• Hvis forlængelse eller flere stikdåser anvendes, sørg for at disse understøtter
den nominelle spænding.
• Frakobl strømforsyningen før der forbindels eller frakobles til batteriet.
• Må ikke bruges til genopladning af batterier til opstart installerede om bord
på køretøjer med termisk motor; den batterioplader, der er installeret, er specielt
designet til genopladning af lithiumbatterier, der anvendes på platformen. For‐
søg ikke at genoplade nogen andre typer batterier.
• Forsøg ikke at udføre reparation på batteriopladeren. Åbning af dækslet kan
udsætte brugeren for risiko for elektrisk stød.

Batteriopladeren der er forsynet med løfteplatformen er projekteret
for at garantere sikkerhed og funktionsdygtige ydelser. Den er allere‐
de til stede på maskinen og kræver intet indgreb af den endelige bru‐
ger,  alligevel,  for  at  undgå  kvæstelser  eller  skader  på
batteriopladeren,  tilrådes det at overholde de  følgende grundlægg‐
ende forholdsregler.
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• Åbn ikke batteriopladeren. At åbne den kan få indflydelse på beskyttelsesin‐
deks (IP), selv efter at den er blevet lukket igen.
• Hvis batteriopladeren ikke fungerer korrekt eller er beskadiget, frakobl straks
fra hovedstrømforsyningen og fjern stikket i batteriet og kontakt en autoriseret
serviceenhed.
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12.8.PRIMÆRT ANGIVET BRUG AF PLATFORMEN

Herunder findes de specifikke advarsel for maskinbrug, som har vist sig at være
de mest anvendte. Det der er angivet skal betragtes som ekstraindhold, og ikke
som en erstatning for det, der er indeholdt i Brugs‐ og vedligeholdelsesmanualen.

12.8.1.Anlægsteknik
Sørg for at de dele, hvor der skal foretages indgrebet ikke er strømførende. Ved
tvivlstilfælde,  få  bekræftelse  fra personalet på  jorden. Gå  ikke  i nærheden  af
elektriske ledninger. Bliv  på en passende afstand i forhold til deres spænding, se
ʺFare for elektrisk stød (p. 78)ʺ.

12.8.2.Lukkede rum
For at udføre handlinger i lukkede rum, anbefaler producenten, at maskinen bru‐
ges med den elektriske motor. Hvis dette ikke er muligt, sørg for at der er tilpas
ventileret til at undgå ophobning af gasser, der kan være helbredsskadelige. Hvis
der ikke er nok lys på arbejdsstedet, skal det forsynes med yderligere oplysning‐
senheder.

12.8.3.Brug til beskæring
Udførelsen af denne aktivitet kræver meget gode færdigheder for at undgå tab af
stabilitet på maskinen. Husk:
• Hvis grene eller stammer falder ned på maskinens sikkerhedsenheder, vil de
gå i stykker;
• Faldende plantedele kan ødelægge maskinen;
• Faldende plantedele kan komme til at trykke på nødknappen på jorden. I det‐
te tilfælde kan du ikke kontrollere maskinen, og må bede om indgriben fra per‐
sonalet på jorden;
• Værktøj, der bruges til beskæring, som f.eks. motorsave, anvender stor kraft
mod ydersiden af kanten af kurven;
• Det er obligatorisk på forhånd at kontrollere, at den busk, der skal beskæres,
ikke kan falde ned på platformen eller kurven.

12.8.4.Brug til reparation og vedligeholdelse af tage og tagrender
Husk at det er forbudt at bruge platformen til transport af materiale i højden, selv
hvis det er indenfor de kapacitetsgrænser, der er angivet af producenten; MEWP
er ikke en løfteenhed. Det er også meget vigtigt at huske, at så snart kurven er
løftet fra dens ramme, er det forbudt at laste ting i den. Husk at ingen sikkerhed‐
senhed kan hjælpe dig, hvis du er i højden med en overlæsset kurv. Nødneds‐
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ænkningen sikrer ikke mod væltning. Den eneste måde at sikre ting, er at vende
tilbage indenfor de grænser, der er accepteret, så hurtigt som muligt, afhængig af
arbejdskonfigurationen, og læsse overlæsset af kurven.

12.8.5.Brug til malerarbejde slibning og  pudsning
Denne type arbejde kræver omhyggelig beskyttelse af maskinens udsatte dele,
som hydrauliske cylinderstænger, deres pakninger, sikkerhedsenheder, hydrau‐
liske  teleskopudvidelser og  inskriptioner på maskinen  (f.eks. producentplade,
advarselsmærkater, kapacitetstabel osv.). Hvis sand blandes med det  fedt, der
beskytter de udskydelige dele, bliver det til en meget grov blanding, der sætter
kvaliteten af maskinens bevægelser og dens levetid på spil.

12.8.6.Brug i marinemiljø
Hvis maskinen skal bruges i specielt korrosive omgivelser og atmosfærer, skal
kontrollen af rustdannelse og tilstanden af smøring af mobile dele udføres oftere
end det er anbefalet af producenten for normale forhold. Det er også en god kuty‐
me at beskytte maskinen, hver gang den ikke bruges, selv i kortere perioder, ved
at beskytte den mod salt og sand, der kan blæse hen på den.
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13.VEDLIGEHOLDELSE

13.1.SIKKERHEDSFORSKRIFTER VED UDFØRELSE AF FEDTNINGS‐ OG 
SMØRINGSINDGREB

• Det er yderst farligt at begå fejl. Før fedtning eller reparationer, læs brugs‐ og
vedligeholdelsesmanualen grundigt.
• Håndter hvert element med stor forsigtighed. Hold hænder og fingre væk fra
mellemrum,  gear  og  lignende. Brug  altid  godkendte  sikkerhedsenheder,  som
briller, handsker og sikkerhedssko.
• Udled  ikke smøremidler  i miljøet, men opsaml dem og bortskaf disse pro‐
dukter i henhold til gældende lovgivning i de relevante lande.
• Det er forbudt at udføre vedligeholdelsesarbejde, mens armen er fuldstændig
sænket, og/eller maskinen er stabiliseret.
• Hvis der foretages indgribende handlinger, brug et synligt skilt på betjening‐
spositionen med teksten “FARE. Flyt ikke maskinen, eftersyn i gangʺ.

13.1.1.Tabel med anbefalede smøremidler

OLIE TIL TERMISK MOTOR (M)
Til den termiske motor, anbefales brug af olie med de følgende specifikationer
SAE 10W30 API CH

OLIE TIL REDUKTIONSGEARENES HYDRAULISKE TRANSMISSION (T)
Til reduktionsgearene anbefales brug af olie til  tandhjul med E.P. additiver og
med en viskositetsklasse i henhold til  ISO VG150 eller SAE 80W/90 (‐20°/+30°) el‐
ler SAE 85W/140 (+10°/+45°).

FEDTMIDDEL TIL DREJETAP OG BÆLTESPÆNDINGSANORDNING (G)
Til smøring af drejetap og spænding af bælterne, anbefales det at bruge et passen‐
de fedtmiddel, til brug i jordbevægelsesindgrebene. Af EP‐type med NLGI 2 og
som fortykningsmiddel med Lithiumsæbe eller med molybdenbisulfid.
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HYDRAULIKOLIE (I)

* Let biologisk nedbrydelig klassificering jfr. ét af følgende: konvertering CO2 >
60% pr. EPA 560/6‐82‐003 / konvertering CO2 > 80% pr. CEC‐L‐33‐A‐93.
** Næsten ikke‐giftig klassificering angiver LC50 > 5000 pr. OECD 203.
*** Brændhæmmende klassificering angiver godkendelsen af Factory Mutual Re‐
search Corp. (FMRC).

Fig. 149 Olie anvendelsestemperaturer 

Fig. 150 Tabel med oliespecifikationer



VEDLIGEHOLDELSE

139

MULL1570091602

Selvkørende løfteplatform LIGHT LIFT 1570

Flammepunkt (C.O.C) for 68‐46‐32‐22: 210°C .

Hvis maskinen er fabrikeret med hydraulisk biologisk nedbrydelig
olie, er der en mærkat ved siden af hydrauliktankens påfyldnings‐
prop, der anfører den anvendte olietype samt de kompatible olier til
efterfyldning.

Til efterfyldninger eller udskiftning af den hydrauliske olie, tilrådes det ude‐
lukkende at anvende produkterne, der er beskrevet i dette afsnit.
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13.1.2.Smørepunkter

13.1.3.Smøring af teleskoparmens udskydelig del

Fig. 151 Skema for smørepunkter

Overhold fedtningsintervallerne, og brug kun anbefalede smøremidler for at
beskytte maskindelene mod slid.

Brug en børste til at smøre fedt på teleskoparmens udskydelige dele.
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13.2.SIKKERHEDSREGULATIVER TIL UDFØRELSE AF VEDLIGEHOLDEL‐
SE

• Reservedele skal svare til de tekniske bestemmelser, der er angivet af produ‐
centen. Dette garanteres ved brug af originale reservedele.
• Det er yderst farligt at begå fejl. Før fedtning eller reparationer, læs brugs‐ og
vedligeholdelsesmanualen grundigt.
• Håndter hvert element med stor forsigtighed. Hold hænder og fingre væk fra
mellemrum,  gear  og  lignende. Brug  altid  godkendte  sikkerhedsenheder,  som
briller, handsker og sikkerhedssko.
• Bær altid beskyttelsesbriller, og fjern ringe, ure og andre metalsmykker, når
der arbejdes med det elektriske anlæg. Brug som hovedregel ikke benzin til ren‐
gøring af dele.
• Kobl altid batteriet fra, før der foretages indgreb på det elektriske anlæg.
• De hydrauliske rør skal lægges og monteres perfekt.
• Hvis der pilles ved det hydrauliske kredsløb, kan det føre til alvorlig fare når
platformen bruges.
• Udled  ikke smøremidler  i miljøet, men opsaml dem og bortskaf disse pro‐
dukter i henhold til gældende lovgivning i de relevante lande.
• Kontrollér køretøjet dagligt eller ved hvert arbejdsskift for udvendige skader
(rust,  intakthed på  konstruktionens dele,  svejsninger). Den  ansvarlige person
skal informeres øjeblikkeligt, hvis der opdages noget unormalt (indbefattet drift‐
sfejl). Stop og blokér øjeblikkeligt køretøjet, og udfør mere detaljerede kontroller.
• Væsker  der  lækker  under  tryk,  kan  gennemtrænge  huden.  Udluft  altid
trykket før de hydrauliske rør fjernes, og stram samlingerne korrekt før der sættes
tryk til. Hold hænder og krop væk fra små huller og dyser, hvor der kan komme
væsker under tryk ud. Brug et kort eller et stykke papir for at identificere lækag‐
en.
• Tunge dele skal løftes med en løfteenhed, der har passende kapacitet.
• Det er forbudt at udføre vedligeholdelsesarbejde, mens armen er fuldstændig
sænket, og/eller maskinen er stabiliseret.
• Hvis der foretages indgribende handlinger, brug et synligt skilt på tændings‐
panelet med teksten “FARE. Flyt ikke maskinen, eftersyn i gangʺ.
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13.3.BETJENINGSPOSITION MED FJERNBETJENING PÅ JORDEN

Fjernbetjeningen i kurven (eller en sekundær valgfri fjernbetjening) kan anven‐
des  som  betjeningsenhed  til  vedligeholdelsesindgreb  ved  at  sætte  den  i  det
tilhørende leje på maskinen.
Denne type handling er kun tilladt i tilfælde af vedligeholdelse på maskinen af
professionelt personale.
Gør som følger for at bruge denne position:

1 Hvis  du  ikke  allerede
har det nødvendige ser‐
vice‐brugssæt  fra  jord,
kan du få det hos et au‐
toriseret center.

Fig. 152 Service‐brugssæt fra jord

2 Tilslut  service‐kablet  til
fjernbetjeningen  til  jord
med  slukket  maskine
(startnøglen  på  FRA
“OFF”) til den relevante
konnektor, der er place‐
ret  i  området  med  de
elektriske  komponen‐
ters kasse under beskyt‐
telsespladen,  og  tilslut
nu  fjernbetjeningen  til
servicekablet. Hvis sætt‐
et allerede  er  installeret
på maskinen,  tilslut  di‐
rekte fjernbetjeningen til
servicekablet.

Fig. 153 Position af forbindelsen på den anden valgfrie 
fjernbetjening
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3 Hvis du anvender fjern‐
betjeningen  i  kurven
som betjeningsenhed fra
jord, skal du tilslutte det
frie  kabel  i  kurven  til
den  respektive  kon‐
nektor, som findes i ser‐
vicesættet  til  jord.  I
modsat fald efterlad ho‐
vedfjernbetjeningen  til‐
sluttet.

Fig. 154 Tilslutning til servicekurven

4 Vælg  styring  fra  jord
ved at dreje på vælgerk‐
nappen  på  gearkassen.
Positionen  drejet  mod
uret aktiverer betjening‐
spositionen  til  vedli‐
geholdelse  hvis
fjernbetjeningen  er  til‐
sluttet til jorden.

Fig. 155 Vælger til styringer fra jorden
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5 Tænd maskinen  ved  at
dreje  nøglen  på ON  og
kontrollér  den  korrekte
visning  af  ikonerne  på
displayet  af  fjernbetje‐
ningen på jorden. Det er
nu  muligt  at  bevæge
maskinens luftdel ved at
bruge  fjernbetjeningen
fra  jorden,  og  følge  de
instruktioner, der er an‐
givet  i  de  afsnit,  der
omhandler  betjening  af
maskinen.ʺFjernbetje‐
ning (p. 50)ʺ.

Fig. 156 Eksempel af ikoner på fjernbetjening på jorden

Fjernbetjeningen tillader kun at foretage alle sikre handlinger, hvis belastningen i
kurven er mindre end 50 kg. Hvis der er mere end 50 kg (selvfølgelig uden at over‐
skride den maksimalt tilladte belastning), når fjernbetjeningen bruges, skal du hu‐
ske at trykke på knap 8 før enhver handling.

Det er strengt forbudt at bruge fjernbetjeningen fra jorden for at flytte
maskinen hvis der er en operatør i kurven
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13.4.INTERVALLER FOR DEN RUTINEMÆSSIGE VEDLIGEHOLDELSE
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H
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X
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Re‐
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* Første indgreb.
** Under alle omstændigheder hver 3.måned.
*** Under alle omstændigheder hver 5.år.
 Under alle omstændigheder 1 gang om året. Hvis spændingen er ukorrekt, ud‐
skift måtrikkerne med to nye møtrikker, med samme tekniske specifikationer, og
genopret drejningsmomentet uden at bruge olie eller fedtmiddel.
Angående dybdegående  vedligeholdelse  af maskinen,  se producentens  vedli‐
geholdelse, der er leveret med eller der kan fås on line på internetsiden:
www.honda‐engines‐eu.com
www.hatz‐diesel.com

13.5.VEDLIGEHOLDELSE AF ELEKTRISK MOTOR 

Den  elektriske motor  er placeret  indvendigt  i den  relevante motorhjelmen på
maskinens bæltedel.
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Kontrollér jævnligt tilstanden for følgende komponenter i den elektriske motor.
• FORSYNINGSKLEMMER
• Kontrollér, at møtrikkerne er strammet på strømforsyningsstikkene og sørg
for at isoleringen er intakt.
• VENTIL
• Hold lufindtagene rene og sørg for, at ventilen kan dreje frit.
• LEJER
• Kontrollér lejernes tilstand. I tilfælde af støj støj kontakt en autoriseret forhan‐
dler for udskiftning, da levetiden for lejerne reduceres markant under hårde ar‐
bejdsopgaver.

Fig. 157 Elmotorens position

I Lithium versionen er motoren ikke udstyret med ʺbørsterʺ, og kræver derfor ikke
kontroller eller udskiftning af denne del.
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13.6.INSPEKTION OG VEDLIGEHOLDELSESINTERVALLER

Alle platformerne skal inspiceres, testes og vedligeholdes i henhold til følgende
forskrifter. Se i Brugs‐ og vedligeholdelsesmanualen den komplette liste og den
anbefalede inspektionsperiode, og den korrekte procedure for kontrol og vedli‐
geholdelse.

13.6.1.A‐ Daglige forskrifter før start
Alle komponenter der har direkte indflydelse på sikker betjening af platformen,
og hvis tilstand kan skifte fra dag til dag, skal inspiceres visuelt dagligt af opera‐
tøren.
Følgende skal regelmæssigt inspiceres for defekter, og skal også observeres un‐
der betjening og mellem regelmæssige inspektioner for defekter:
1 ALle  væskeniveauer,  som  brændstof,  motorolie,  kølemiddel  og  batteri

elektrolyt. 
2 Kontrol af alle hydraulikslanger for lækager eller løse forbindelser.
3 Kontrol af alle lynkoblingsslanger for korrekt forbindelse.
4 Kontrol af konstruktionens komponenter for synlige skader, ødelagte dele og

revner i svejsningerne.
5 Kontrol af stiger der ikke skal være beskadiget og der skal være ordentligt fa‐

stgjort til platformen.
6 Kontrol af betjenings‐ og nødkontroller for korrekt funktion.
7 Kontrol af mærkater og advarselstegn for renlighed, læsbarhed af kontrolmar‐

keringer, nominel kapacitet og betjeningsmanual.
8 Kontrol af platformens samling for løse og manglende dele, manglende eller

løse låsesplitter og bolte.
9 Kontrol af platformens gulv for skader på konstruktionen, huller eller revne‐

de svejsninger, snavs, fedt eller olie, der kan udgøre en fare.
10 Kontrol af adgange for at lette bevægelsen.
11 Kontrol af beskyttelsessyste.;
12 Kontrol af sikkerhedsenhedernes drift.
13 Kontrol af den korrekte betjening af løfte‐, rotations‐ og kørefunktionerne.
14 Kontrol af bremsernes driftsstand til stop.
15 Kontrol af sikkerhedsstivere.

13.6.2.B‐ Periodiske tilsyn
Denne inspektion skal udføres efter hver 200 timers brug, eller hver måned, hvad
end der kommer først. Intervallet mellem inspektioner kan variere, afhængig af
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platformens aktiviteter, omfang af brug og arbejdsmiljøet. Periodiske inspektio‐
ner skal udføres af en kvalificeret person.
Denne inspektion skal indeholde kravene i punkt A, og skal inkludere, dog ikke
udelukkende, følgende:
1 Kontrol af løse bolte, møtrikker og splitter.
2 Kontrol af hydraulisk oliefiltre for revner og lækager, metalstykker på filteret,

der kan være tegn på fejl på pumpen, motorer eller cylinder, gummipartikler
på filterelementet, der kan indikere nedbrydning af slange, O‐ring eller andre
gummidele.

Brændstoffiltre.
3 Kontrol af blæserbælte for justering og kraftigt slid (kun diesel).
4 Kontrol af hydrauliske slanger  for  revner,  lækager og bobler, og spor efter

kraftigt slid på alle fleksible og ubøjelige slanger.
5 Kontrol af hydrauliske pumper og motorer for revner eller lækager, lækager

ved samlinger, lækager ved forseglinger, tab af betjeningshastighed, overdre‐
ven opvarmning af væske og tab af tryk.

6 Kontrol af hydrauliske cylindre for aflejringer forårsaget af væskelækager på
tværs af ventilen eller stemplet, lækage på forseglingen på stangen, ridsede og
hakkede cylinderstænger, bulet tønde og unormale lyde eller vibrationer.

7 Kontrol af alle sikkerhedsmekanismer for slid og reaktionstid;
8 Kontrol af låse, advarselssystemer mod hældninger og sikkerhedsafbrydere.
9 Kontrol af alle kæde‐ og kabelmekanismer for justering og nedbrændte eller

beskadigede dele.

13.6.3.C‐ Årlige tilsyn
Denne inspektion skal udføres årligt. En komplet inspektion af platformen skal
udføres af en kvalificeret person. Inspektionen skal leve op til kravene i punkt A
og B, og  skal  indbefatte, dog  ikke udelukkende, alle kritiske og mistænkelige
områder og alle tilgængelige konstruktionselementer og svejsninger, så som følg‐
ende:
1 Sikkerhedsstivere og sikkerhedsstivernes kabinet  (bokse), herunder soklens

underside.
2 Mekanismer til platformsrotation, ‐hævning og nivellering.
3 Mekanisme til rotation af hovedtårnet.
4 Bremser.
5 Alle punkter til fastgørelse.
6 Bomsektioner, splitter, cylinderstænger og nivelleringsenheder.
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7 Kontakter til kabelføring og alle elektriske forbindelser.
8 Sikkerhedsmeddelelser.

13.6.4.D‐ Tilysn af konstruktion
En konstruktionsinspektion er krævet for at bekræfte konstruktionens intakthed
af vigtige komponenter på platformen, og skal udføres:
1 10 år efter fremstillingsdato og hvert femte år herefter;
2 Efter hver egentlig, formodede eller potentielle skade, der pådrages ved en

hændelse, der potentielt kan skade konstruktionens intakthed eller løfteplat‐
formens stabilitet. Sådanne hændelser kan være elektrisk kontakt, stødbelas‐
tninger,  faldbremsning,  kollision  eller  tilfælde  af  overbelastning  eller
stabilitetsfejl.

3 Efter skift i ejerskab, med mindre der leveres en komplet servicehistorik, in‐
klusiv vedligeholdelses‐ og inspektionsoptegnelser.

Inspektion af konstruktionen skal udføres under anvisning af en professionel in‐
geniør.
Denne inspektion skal:
1 Tage løfteplatformens servicehistorik i betragtning, med hensyn til serviceti‐

mer, omfang og antal, og forskellige brugere.
2 Gennemse løfteplatformens inspektions‐ og vedligeholdelsesoptegnelser.
3 Bekræfte alle betjeningskontrollers ydeevne.
4 Udføre en visuel inspektion af løfteplatformen.
5 Overveje producentens anbefalinger, som er relevante for platformen, indbe‐

fattet producentens sikkerhedsmeddelelser.

13.6.5.E‐ Vedligeholdelse
Før justeringer og reparationer påbegyndes på en platform, skal der tages følg‐
ende forholdsregler:
1 Kraftværket skal stoppes, og startmekanismerne skal tages ud af drift.
2 Alle kontroller i OFF‐position og alle betjeningssystemer skal sikres mod util‐

sigtet bevægelse fra bremser, blokeringer eller andre mekanismer.
3 Løfte‐ og rotationssamlinger og platform skal sænkes helt ned, hvis det er mu‐

ligt, ellers skal de sikres ved blokering for at modvirke fald.
4 Det hydrauliske olietryk skal lettes fra alle hydrauliske kredsløb før hydrauli‐

ske komponenter løsnes eller fjernes.
5 Sikkerhedsafstivere eller smæklåse skal installeres, hvor det er passende.
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6 Andre foranstaltninger skal tages som specificeret i Brugs‐ og vedligeholdel‐
sesmanualen.

13.7.GENEREL PERIODISK KONTROL

Efter de første 2000 timer, skal en generel maskinkontrol udføres på et certifi‐
ceret  center, hvor maskinens  status kontrolleres, og den  relevante  formular
udfyldes. Alle efterfølgende kontroller skal udføres efter hver 1000 timer. Kon‐
takt din forhandler for at finde et certificeret eftersalgscenter.
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13.8.VEDLIGEHOLDELSE AF GUMMIBÆLTE

13.8.1.Kontrol af bæltespænding
Stop maskinen på fast, jævnt underlag. Løft undervognen i sikkerhedsstand og
isæt om nødvendigt stabile støtter under undervognens ramme for at støtte hele
samlingen. Parallelt med undervognens centrale rulle, måles afstand A fra bun‐
den af rullen til den faste indvendige del af gummibæltet. Bæltespændingen er
normal, hvis måling ʺAʺ er indbefattet mellem 10 og 15 mm. Hvis bæltespændi‐
ngen ikke er mellem de ovennævnte afmålinger, betyder det at bæltet er løst eller
at det er spændt for meget.  Følg procedurerne, der er beskrevet i de følgende af‐
snit.

SOm alternativ til den oven beskrevne procedure er det muligt at foretage den
følgende procedure. I dette tilfælde er kontrollen mindre nøjagtig og præcis, men
alligevel effektiv for at evaluere om bæltet er alt for løst.
Stop maskinen på fast, jævnt underlag. Parallelt med den øvre glideblok, måles
afstand ʺAʺ fra bunden af glideblokken til den faste indvendige del af gummi‐
bæltet, ved at løfte bæltet manuelt. Bæltespændingen er normal, hvis måling ʺAʺ
er indbefattet mellem 10 og 15 mm. Hvis bæltespændingen ikke er indbefattet i
de ovennævnte målinger, følg procedurerne, der beskrives i det følgende afsnit
for at spænde bæltet korrekt.

Fig. 158 Kontrol af bæltespænding 1

Fig. 159 Kontrol af bæltespænding 2
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13.8.2.Bæltespænding

13.8.3.Fjernelse af bæltet
Stop maskinen på fast, jævnt underlag. Løft undervognen i sikkerhedsstand og
isæt stabile støtter under undervognens ramme for at støtte hele samlingen.

Det fedt der er indeholdt i det hydrauliske bælte er under tryk. Hvis
bæltespændingsventilen  løsnes alt  for meget.  risikerer den at blive
udstødt pga. fedtmidlets tryk, og det kan medføre alvorlige farer for
operatøren.

Hvis grus eller mudder sidder mellem tandhjulet og bælteleddene, så fjern
det før der løsnes.

For at spænde bæltet,  tilslut en pneu‐
matisk fedtpistol til smørenipplen 2 og
tilsæt fedtmiddel indtil bætets spænd‐
ing ligger inden for de angivne værdier
(brug fortrinvis en pneumatisk pumpe
med  et  arbejdstryk  på  100  bar).  Fʹr
maskinen  ibrugtages  igen,  rens  alle
spor af overskydende fedt middel. Til
valg af  fedtmidlet, der skal anvendes,
henvises der til ʺTabel med anbefalede
smøremidler (p. 137)ʺ.

Fig. 160 Bæltespændingsventil

Kontrollér at maskinen  er under sikre  forhold og  løftet,  før bæltet
fjernes.
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1 For  at  løsne bæltet  skal
ventil  (1)  forsigtigt
skrues  mod  uret,  ikke
mere  end  en  omdrej‐
ning. Hvis der  ikke  be‐
gynder  at  løbe  fedt  til,
drej  bæltet  langsomt.
Hvis  fedtmidlet  endnu
ikke siver ud, gentag ro‐
tationen med en omdrej‐
ning af ventilen og drej
derefter  langsomt  bælt‐
et.  Gentag disse indgreb
indtil fedtmidlet begyn‐
der at løbe til ved at løs‐
ne  ventilen  med  ikke
mere end en omdrejning
ad gangen.

Fig. 161 Bæltespændingsventil

Det fedt der er indeholdt i det hydrauliske bælte er under tryk. Hvis
bæltespændingsventilen  løsnes alt  for meget.  risikerer den at blive
udstødt pga. fedtmidlets tryk, og det kan medføre alvorlige farer for
operatøren.

2 Brug en stang (4) af pas‐
sende  længde  for  at
trække  bæltets  tand/led
ud af  bæltespændingsh‐
julet. Drej nu bæltet  (5)
langsomt og  let  indgre‐
bet  ved  at  bruge  en
stang. Brug kraft  (6)  fra
siden  for  at  lade  bælt‐
erne køre, og løft det fra
bæltespændingshjulet.

Fig. 162 Eksempel på fjernelse af bælte



158 Selvkørende løfteplatform LIGHT LIFT 1570

VEDLIGEHOLDELSE MULL1570091602

13.8.4.Installation af bæltet
1 Maskinens startposition sakl være med  løftet undervogn,  i sikkerhedsstand

og  udstyret med  de  passende  støtter  placeret  stabilt  under  undervognens
ramme for at støtte hele samlingen.

2 Kontrollér at fedtet i den hydrauliske cylinder er fjernet.
3 Kobl bælteleddene til tandhjulet, og placér den anden ende af bæltet på bælt‐

espændingshjulet.
4 Drej kørehjulet baglæns (7) ved at trykke bæltepladen indenfor rammen. Brug

om nødvendigt en stang (8) for at lette arbejdet, og navnlig for at føre bæltets
tænder/led ud over bæltespændingshjulet.

5 Sikr at bælteleddene er korrekt koblet til tandhjulet og til bæltespændingsh‐
julet.

6 Justér  bæltespændingen  ifølge  anvisningerne  angivet  i  ʺBæltespænding
(p. 156)ʺ.

7 Anbring maskinens undervogn ned til jorden.

Kontrollér at maskinen  er under sikre  forhold og  løftet,  før bæltet
fjernes.

Fig. 163 Eksempel på installation af bælte
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13.9.KONTROL AF STRAMNING AF MØTRIKKER OG BOLTE OG AF 
SKRUESIKRINGERNE PÅ LÅSESPLITTERNE

Afhængigt af hvad platformen bruges til, er det altafgørende at kontrollere dele,
og i særdeleshed møtrikker og bolte, der kan løsne sig. Vær specielt opmærksom
på  komponenterne  på  rammen,  som  bæltespændingshjul,  gearede  motorer,
kørehjul og ruller. Kontrollér at de er tilpas stramme som angivet i følgende tabel.

De angivne værdier skal anvendes med mindre andet er angivet i denne ma‐
nual.

Vær  specielt  opmærksom  på  skruesikringerne  på  låsesplitterne,  på  lås‐
emøtrikkerne og drejetappens skruer både på den øverste og på den nederste
del.
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13.10.KONTROL AF DET HYDRAULISKE OLIENIVEAU

Kontrollér olieniveauet ved brug af den relevante indikator. Olien skal findes ca.
halvvejs på niveauindikatoren. I modsat fald, efterfyld med olie vha. den relevan‐
te påfyldningsprop. Per le caratteristiche dellʹolio idraulico da utilizzare vedere
il relativo paragrafo ʺTabel med anbefalede smøremidler (p. 137)ʺ.

13.11.KONTROL AF LÆKAGE FRA DET HYDRAULISKE SYSTEM

Foretag visuel kontrol af alle flexrør, forbindelser og alle andre komponenter i det
hydrauliske  system,  for  at  identificere mulige  lækager. Lækager  kan normalt
afhjælpes ved at stramme forbindelserne korrekt. Lækager fra pakninger (o‐rin‐
ge, forseglingsringe etc.), kan ikke afhjælpes ved blot at stramme, da pakningen
lækker, fordi den er beskadiget eller størknet. Tætheden kan kun gendannes ved
at udskifte pakningen.

13.12.KONTROL AF STATUS PÅ FILTRERINGSPATRON

Patronen skal udskiftes ved hvert olieskift, og i henhold til de intervaller, der er
angivet i vedligeholdelsestabellen.

Kontrollen skal finde sted med platformen og sikkerhedsstiverne i hvileposi‐
tion på jævnt underlag.

Fig. 164 Niveauindikator af hydraulisk 
olie

Fig. 165 Påfyldningsprop til hydraulisk 
olietank
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Til kontrol af patronen, følg de nedenstående anvisninger:
1 Løsn proppen på det hydrauliske oliefilter og træk filterpatronen ud.
2 Hvis den er meget beskidt, så udskift den med en ny med de samme egenska‐

ber.
3 Skru og luk proppen på det hydrauliske oliefilter til.

13.13.KONTROL AF TILSTEDEVÆRELSE OG INTEGRITET AF MASKIN‐
PLADER

Kontrollér  tilstedeværelsen og  læsbarheden af  forbud, advarsler,  fare‐ og kon‐
trolplader, der er placeret på maskinen.

Fig. 166 Position af hydraulisk oliefilter

Det er meget vigtigt at udskifte patronen første gang efter 50 arbejdstimer,
for at eliminere arbejdsrester fra rør og det hydrauliske system.
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Læs afsnittet der handler om advarselstegn  ʺSikkerhedsadvarsler (p. 29)ʺ, med
det formål at identificere skilte/mærkater, der eventuelt er manglende eller de‐
fekte.

13.14.KONTROL AF DET HYDRAULISKE SYSTEMS ARBEJDSTRYK

1 Forbind manometeret til trykpunktet, der er placeret på aluminiumsblokken
til opsamling. Tilslut først indgangssamlingen til det øverste trykpunkt.

Et manometer med en minimumsskala på 250 bar skal bruges til at udføre denne
kontrol.

Sørg for at maskinen er lukket og i hvileposition.
Sørg for at der ikke befinder sig nogen i maskinens arbejdsradius.
Alle definerede kontroller skal udføres fra førerens position i kurven.

Fig. 167 Trykpunkter på maskinen
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2 Gå til betjeningspositionen og tænd maskinen.
3 Luk en af de to højre sikkerhedsstivere helt, og behold bevægelsen aktiveret.

Aflæs  trykværdien. Denne værdi  er  i  forhold  til den højre kørselsfordeler.
Sluk maskinen.

4 Tilslut manometeret til indgangssamlingen for laveste tryk.
5 Gå til betjeningspositionen og tænd maskinen.
6 Luk en af de to venstre sikkerhedsstivere helt, og behold bevægelsen aktive‐

ret. Aflæs trykværdien. Denne værdi er i forhold til den venstre kørselsford‐
eler.

7 Stabilisér maskinen.
8 Aktivér den anden cylinder UNDER LUKNING. Hold  joysticket  i position

Læs trykværdien. Denne værdi er i forhold til luftdelens fordeler.
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13.15.KONTROL AF SLITAGE PÅ DEN INDVENDIGE RING TIL GLID‐
NING AF UDSKYDELIG DEL

I henhold til intervallerne, der er angivet i tabellen for den periodiske vedligehol‐
delse ̋ Intervaller for den rutinemæssige vedligeholdelse (p. 145)ʺ er det vigtigt at
kontrollere slitagen på den indvendige ring til glidning af den udskydelige del,
der er fastspændt på endestykket af cylinderen for den udskydelige del. Hvis sli‐
tagen overskrider de 3 mm på ringens radius, skal selve ringen udskiftes.
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13.16.KONTROL AF SLID PÅ TELESKOPARMENS GLIDEBLOKKE

• Foretag visuel kontrol af slør på den udskydelige arm.
• Hvis sløret overstiger 3 mm, er det nødvendigt at skrue på plastristene for at
læne dem ind mod armen i det tilfælde det drejer sig om de øvre, eller få dem til
at være ca. 1 mm, i tilfælde af det er de nedre. Kontrollér støtte og korrekt afstand,
ved at slippe og lukke armen helt.
• Glideblokkene skal udskiftes på et autoriseret værksted.

13.17.BATTERI FOR TERMISK MOTOR: VEDLIGEHOLDELSE ‐ UDSKIFT‐
NING ‐ BORTSKAFFELSE

• Batteriet indeholder fortyndet svovlsyre, hvilket er meget eksplosivt. Brug al‐
drig åben ild og undgå dannelse af gnister i nærheden af batteriet (eksplosiv gas).
Vær meget forsigtig, og beskyt øjne og ansigt. I tilfælde af kontakt med huden,
skyl øjeblikkeligt med rindende vand.

I tilfælde af AGM‐batteri (Absorbed Glass Mat) kræves der ingen vedligeholdel‐
se.

Fig. 168 Kontrol af slid på den udskydelige dels glideblokke

Før håndtering af batteriet, frakobl ALTID afbryderkontakten.
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I tilfælde af batteri med fri syre er vedligeholdelsen reduceret og i de fleste til‐
fælde slet ikke nødvendig. Hvis akkumulatorvæskeniveauet, med maskinen på
jævnt underlag er under minimumsniveauet (MIN.), kan det dog gendannes ved
at fjerne de relevante dæksler og tilsætte destilleret vand uden at overstige MAX.
niveauet.

I det tilfælde batteriet ikke er i stand til at akkumulere strøm, tilrådes det at ud‐
skifte det med et batteri af samme  type og med  tilsvarende specifikationer. Se
specifikationstabellen, der findes på batteriet. Følg de nedenstående anvisninger
til udskiftning:
• Med slukket maskine og tændingsnøglen i position OFF frakobl batteriafbry‐
deren;
• Frakobl batteriklemmerne og start altid med den negative pol (‐).
• Fjern batteriet og monter det nye batteri;
• Kobl de elektriske kabler til igen, og start altid med den positive pol (+).

Hvis der går en måned uden brug, anbefales det at isolere batteriet ved at fra‐
koble klemmerne.

Bortskaf batteriet i henhold til normerne faslagt i de gældende love.
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13.18.VEDLIGEHOLDELSE AF LITHIUM BATTERIPAKKEN

Batteripakken skal anvendes og håndteres med omhu for at yde sikker drift og
maksimal maskinydelse. Alle ændringer gennemført af uautoriseret personale
medfører bortfald af garantien og kan  forårsage alvorlige skader på maskinen
samt skade ting og kvæste personer. Kun kvalificeret personale må håndtere og
tilgå batteripakken. Batteripakken består af et eneste modul placeret på bagsiden
af maskinen. I tilfælde af problemer har kun autoriseret personale tilladelse til at
få tilgang til batteripakken og udskifte den. Andre elektroniske enheder kan have
negativ  indflydelse på korrekt drift af de elektroniske komponenter, der er på
maskinen. Af denne grund er det absolut  forbudt at anvende noget udstyr på
køretøjet, der  ikke overholder direktiv 72/245/EEC med senere ændringer  i  til‐
føjelserne (2005/49/EC, 2005/83/EC, 2006/28/EC). Konstruktøren påtager sig intet
ansvar for eventuelle skader opstået på grund af manglende overholdelse af den‐
ne advarsel.

Batterierne og alle de elektriske/elektroniske dele, der udgør batteripakken kræv‐
er ingen vedligeholdelse. Det eneste indgreb som systemet kræver er genoplad‐
ning  af  batterierne  afhængigt  af  maskinens  anvendelseshyppighed  og  af
forskrifterne, der er anført i denne brugervejledning. Til genopladningsindgrebe‐
ne se ʺGenopladningsfase af Lithium batterier (p. 130)ʺ.
Undgå at efterlade maskinen i solskin og dårligt ventilerede steder for længere
perioder. Batteripakken er forbundet med motorstyringen vha. en sikring. Sikrin‐
gen må kun udskiftes af autoriseret personale. Hold altid batteriet opladet. Geno‐
plad batteriet, når det  skønnes nødvendigt, også  selvom batteriet  ikke er helt
fladt. For at kontrollere batteriniveauet anvend den medfølgende indikator. Bat‐
teriniveauet afhænger af mange faktorer og for at udgå ukorrekt aflæsning af in‐
dikatoren,  bør  batterierne  altid  holdes  opladet.  Hvis  maskinen  ikke  skal
anvendes i længere perioder, genoplad det mindst hver 3. måned.

BATTERIPAKKEN MÅ ALDRIG ÅBNES
Manglende overholdelse af denne advarsel medfører automatisk bor‐
tfald af garantien.
Batteripakken fungerer optimalt og under sikre forhold i en omgiven‐
de temperatur mellem ‐20°C og 40°C. Brug af batteripakken uden for
dette temperaturområde kan være farligt.
Før et hvilket som helst indgreb på batteripakken, læs de medfølg‐
ende anvisninger ʺTekniske data (p. 18)ʺ.
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13.18.1.Vedligeholdelse af cellen under farlige betingelser
Ukorrekt brug af maskinen og af batteripakken på specifik måde skal undgås for
at sikre en korrekt og sikker brug af cellerne. Hvis der forekommer fejl i håndter‐
ingen af cellerne, hvilket kan forårsage
eksplosion  eller  afgivelser,  skal  brugeren  være  udstyret  således,  at  en  sådan
nødsituation kan håndteres. Formålet med denne sektion er at uddanne brugeren
tilstrækkeligt i sikker håndtering af celler, der kan have været udsat for barske
forhold, såsom:
1 Varme og/eller overophedede celler;
2 Celler med udslip af flydende væsker eller gas;
3 Eksploderede celler;
4 Brand på Lithium batterier;

13.18.1.1.Personlige værnemidler
I  løbet  af  vedligeholdelsesindgrebene  der  foretages  på  batteripakken,  er  det
påkrævet mindst at bruge de følgende personlige værnemidler (PV) der er listet
i det følgende. 

13.18.1.2.Procedure til håndtering af varme og/eller overophedede celler
Så snart, det er fastslået, at temperaturen i en celle er steget betydeligt, er første
handling at evakuere personalet fra det ramte område. Området skal isoleres og
ingen må komme  ind uden det er strengt nødvendigt. Hvis det er muligt,  før

Beskyttelsesbriller i henhold til EN 166 for beskyttelse mod sprøjt af
farlige væsker.

Beskyttende handsker i henhold til EN 60903 for beskyttelse og iso‐
lering under arbejdet på strømførende dele.

Sikkerhedssko med  antistatisk belægning, der  isolerer  arbejderen
under arbejdet på de elektriske dele af systemet.
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området forlades, skal den person, der identificerede problemet, kontrollere, om
der er en udvendig kortslutning og udbedre dette så hurtigt som muligt. Når kor‐
tslutningen er udbedret, vil cellen begynde at køle ned. Området skal imidlertid
forblive isoleret,indtil batteriet har nået omgivelsernes temperatur og er fjernet
fra området. Temperaturen  i cellen skal kontrolleres periodisk ved hjælp af en
fjernsensor, såsom en infrarød sensor. Hvis cellen forbliver varm, skal følgende
handlinger vurderes.

MINIMALT NØDVENDIGT UDSTYR:
• Infrarød temperaturkontrol
•  Sikkerhedsbriller
• Hjelm med slagfast ansigtsvisir
• Ikke‐ledende tænger
• Hånd‐, arm‐ og kropsbeskyttelse

PROCEDURE:
• Evakuér området så snart en unormal celletemperatur konstateres.
• Kontrollér periodisk celletemperaturen med en fjernsensor i de to første timer
eller indtil en af følgende handlinger finder sted:

– Cellen begynder at køle af
– Cellen udslipper gas
– Cellen eksploderer

• Hvis cellen begynder at køle ned, kontrollér temperaturen hver  time,  indtil
den omgivende temperatur er nået.
• Hvis en temperatursensor ikke er til rådighed, håndter ikke batteriet i mini‐
mum 24 timer.
• Fjern batteriet fra arbejdsområdet, når omgivende temperatur er nået og vend
tilbage til normal drift.
•  Afskaf batteriet i henhold til eksisterende lovgivning (i det pågældende land)
som farligt affald.
• ‐Procedurerne i tilfælde af udluftning eller eksplosione, beskrives i det følg‐
ende afsnit.

13.18.1.3.Procedurer til håndtering af celler med udslip af flydende væsker eller gas
Under  normale  omstændigheder  udviser  en  celle  ikke  tegn  på  lækage  eller
udluftning, men en celle kan udlufte eller udlede stoffer, hvis den når en kritisk
temperatur, eller hvis det beskyttende glas‐metal går i stykker på grund af alvor‐
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lige mekaniske forhold. Sværhedsgraden af lækagen og deraf udluftningen kan
gå fra en lille lækage rundt om en forsegling til en stor lækage af substancer gen‐
nem udluftning. I nogle tilfælde, hvis cellen ikke er isat, kan den opføre sig som
et projektil. Elektrolytten  i  cellen kan  forårsage meget  alvorlige  irritationer af
åndedræt, øjne og hud. Hertil kommer, at udluftning kan forårsage emission af
meget korrosive dampe i arbejdsområdet. I dette tilfælde er egnet beskyttelsesud‐
styr udstyr, der begrænser eksponering for giftige dampe.

MINIMALT NØDVENDIGT UDSTYR:
• Klasse D brandslukker
• Øjenværn eller ansigtsvisir
• Åndedrætsværn med filter til saltsyre og svovldioxid
• Neopren‐handsker
• Syrebestandige kitler
• Natriumkarbonat, kalciumoxid eller syreabsorberende sæt
• Vermikulit
• Plastikposer

PROCEDURE:
I hvert tilfælde af elektrolytlækage fra cellerne er proceduren som følger:
• Evakuér de tilstedeværende, der udsættes for dampe fra området.
• Udluft miljøet indtil cellen er fuldstændigt fjernet og indtil den karakteristiske
skarpe lugt er forsvunden.
• Hvis cellen er varm, lad den køle ned til omgivende temperatur, før den hånd‐
teres.
• Anvend de personlige værnemidler: Overtøj, handsker, maske med filter og
flyt batteriet til et godt ventileret område.
• Anbring hver celle i en forseglet plasticpose og fjern overskydende luft. For‐
segl posen.
• Placér en kop vermikulit i en anden pose, placér den første pose i den anden
og forsegl den.
• Placér det hele i en tredje pose med soda og forsegl posen.
• Opsug og indsaml det udlækkede elektrolyt med absorberende materiale eller
soda.
• Placér det absorberede materiale i en pose og forsegl den.
• Rengør området med godt med vand.
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• Afskaf de farlige materialer i henhold til den lokale lovgivning.

FØRSTEHJÆLP I TILFÆLDE AF KONTAKT MED ELEKTROLYT:
ØJNEI
Skyl straks øjnene i rigeligt, rindende vand i mindst 15 minutter, mens øjenlågene
holdes åbne og øjnene og bagsiden af øjenlågene skylles. Søg straks lægehjælp.
HUD
Vask i koldt vand under bruser, fjern forurenet beklædning. Fortsæt afvasknin‐
gen i mindst 15 minutter. Søg om nødvendigt lægehjælp.
ÅNDEDRÆT
Flyt den forulykkede ud i fri luft. I tilfælde af besværet vejrtrækning gives ilt af
uddannet personale. Hvis vejrtrækningen standser udfør mund‐til‐mund geno‐
plivning og søg straks lægehjælp.

13.18.1.4.Procedure til håndtering af eksploderede celler
Eksplosion af  lithiumbatterier er  ikke sandsynligt, det sker sjældent og opstår
kun, når en unormal tilstand får temperaturen til at stige og nå et kritisk punkt.
Men i det tilfælde, at et lithiumbatteri eksploderer, bliver omgivelserne hurtigt
fyldt med tæt, hvid røg, der kan forårsage alvorlig irritation af luftveje, øjne og
hud. Der skal tages forholdsregler for at begrænse eksponeringen af disse dampe.

MINIMALT NØDVENDIGT UDSTYR:
• Klasse D brandslukker
• Klasse ABC brandslukker til eventuel sekundær brand
• Øjenværn eller ansigtsvisir
• Åndedrætsværn med filter til saltsyre og svovldioxid
• Neopren‐handsker
• Syrebestandige kitler
• Natriumkarbonat, kalciumoxid eller syreabsorberende sæt
• Vermikulit
• Plastikposer

PROCEDURE:
I tilfælde af celleeksplosion, gør som følger:
• Evakuér personalet fra det område, der er forurenet af røg.
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• Ventilér rummet indtil cellen er blevet fjernet fra området, og indtil den kara‐
kteristiske skarpe lugt er forsvundet.
• Selv om det er ret usandsynligt, kan der opstå brand i forbindelse med eksplo‐
sionen. Måden for at klare disse nødsituationer er beskrevet i afsnittet nedenfor.
• Den eksploderede celle kan være varm. Lad den køle ned til omgivende tem‐
peratur, før den håndteres, se? ʺProcedure til håndtering af varme og/eller ove‐
rophedede celler (p. 171)ʺ.
• Anvend de personlige værnemidler: kittel, handsker, maske og filter.
• I  tilfælde  af  eksplosion  vil  området  omkring  cellen  blive  dækket  af  sort,
kulholdigt materiale, der indeholder metalliske dele fra cellen. Dæk de kulholdi‐
ge rester med en 50/50 blanding af soda og vermikulit eller andet absorberende
materiale. Undgå kontakt mellem metalresterne og de opladte celler, da dette vil
kunne forårsage en kortslutning.
• Placér det forurenede materiale i en forseglet plastikpose og fjern overskyden‐
de luft. Forsegl posen.
• Placér en kop vermikulit i en anden pose, placér den første pose i den anden
og forsegl den.
• Rengør området med masser af vand og fortsæt rengøring med vand og sæbe.
• Afskaf de farlige materialer i henhold til den lokale lovgivning.

FØRSTEHJÆLP I TILFÆLDE AF KONTAKT MED ELEKTROLYT: DER HENVI‐
SES TIL DET FORRIGE AFSNIT ʺPROCEDURER TIL HÅNDTERING AF CEL‐
LER MED UDSLIP AF FLYDENDE VÆSKER ELLER GAS (P. 172)ʺ.

13.18.1.5.Lithium batteribrand
Alt metal kan brænde under visse betingelser, hvilket afhænger af visse faktorer,
såsom: Fysisk tilstand, tilstedeværelse af oxiderende atmosfærer og alvorlighe‐
den af antændelseskilden. Alkalimetaller, såsom lithium kan brænde i normale
atmosfærer. Det er desuden vigtigt at bemærke, at  lithium reagerer eksplosivt
med vand for at danne hydrogen og tilstedeværelsen af små mængder vand kan
sætte ild til materialet, hvorpå der udløses hydrogengas. Når metalbrande star‐
ter, er de meget vanskelige at slukke med almindeligt udstyr. Dette er dels på
grund af den høje varme i metallet, hvis temperatur kan nå 1000°C. Hertil kom‐
mer, at  lithium kan  reagere med visse materialer, der normalt anvendes  i  ild‐
slukkere,  såsom  vand  og  CO2.  Særlige  ildslukkere  er  påkrævet,  dem  der  er
specielt designet for kontrol af og slukning af lithiumbrande. Især grafit‐baserede
brandslukkere (Lith‐x) anvendes. Normalt fungerer disse ildslukkere ved at dan‐
ne en skorpe eller et lag materiale på overfladen af det brændende metal. Lith‐x,
der er et almindelige grafit‐baseret stof, kan anvendes med ildslukker eller spre‐
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des ud over ilden. I tilfælde af en lithiumbrand, kan rummet blive fyldt med en
tæt, hvid røg, bestående af  lithiumoxid og andre metaloxider. Denne situation
kan skabe alvorlig skade på luftveje, hud og øjne. Alle forholdsregler skal tages
for at begrænse eksponering af disse dampe. Det skal bemærkes, at denne proce‐
dure kun gælder for brande i en individuel celle. Større brande skal kun kontrol‐
leres af professionelle brandfolk. Endelig skal det bemærkes, at tilstedeværelsen
af andre brændbare materialer, ud over lithium, gør det anbefalelsesværdigt også
at anvende andre  typer  ildslukkere  for bedre at sikre slukningsvirkningen  for
hvert materiale, men der må dog ikke anvendes vand eller CO2 ildslukkere di‐
rekte mod lithiumbrande.

MINIMALT NØDVENDIGT UDSTYR:
• Klasse D brandslukker
• Klasse ABC brandslukker til eventuel sekundær brand
• Åndedrætsværn
• Brandsikker beklædning
• Brandsikre handsker
• Maske eller beskyttelsesbriller
• Ikke‐ledende tang
• Fejebakke, mineralolie

PROCEDURE:
• I tilfælde af brand i en batteri, skal et hold uddannede brandfolk kontaktes. De
skal have fulgt en passende forudgående træning for at bekæmpe brand på li‐
thium batterier.
• Evakuér personalet fra alle områder og afgiv en brandalarm.
• Brandfolkene går til området, hvor branden er lokaliseret og samler alle oply‐
sninger om situationen og fra den person, der afgav alarmen.
• Sæt området i karantæne. Ventilér rummet indtil det brændende materiale er
blevet fjernet fra området, og indtil den karakteristiske skarpe lugt er forsvundet.
• To personer fra teamet går ind i området iført sikkerhedsudstyr.
Lithium smelter ved 180°C. Det reagerer kraftigt, og når det bryder i brand kan
det udskyde smeltede lithiumpartikler. Af denne grund kan cellen i nærheden
blive overophedet og forårsage en voldsom eksplosion. Brandfolkene skal være
opmærksomme på alle farlige materialer i nærheden af branden. Dæk branden
helt med slukningsmateriale. Forlad aldrig branden uden opsyn, da den kan ud‐
vikle sig igen.
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• Om nødvendigt, sluk sekundære brande med egnede ildslukkere.
• Når alt materiale er udbrændt og kølet ned, bland forsigtigt tilbageværende
materiale for at forebygge, at branden starter igen.
• Læg materialet i en metalbeholder og dæk overfladen med en stor mængde
slukningsmateriale.  Det  tilbageværende  materiale  kan  indeholde  uomsat  li‐
thium, og skal af denne grund skærmes mod regn ved at afdække det med fx. mi‐
neralolie.
• Anvend de personlige værnemidler: kittel, handsker, maske og filter.
• Området omkring cellen vil blive dækket af sort, kulholdigt materiale, der in‐
deholder metalliske dele  fra batteriet. Dæk de kulholdige  rester med en 50/50
blanding af soda og vermikulit eller andet absorberende materiale. Undgå konta‐
kt mellem metalresterne og de opladte celler, da dette vil kunne forårsage en kor‐
tslutning.
• Placér det forurenede materiale i en forseglet plastikpose og fjern overskyden‐
de luft. Forsegl posen.
• Placér en kop vermikulit i en anden pose, placér den første pose i den anden
og forsegl den.
• Rengør området med masser af vand og fortsæt rengøring med vand og sæbe.
• Afskaf de farlige materialer i henhold til den lokale lovgivning.

FØRSTEHJÆLP I TILFÆLDE AF KONTAKT MED ELEKTROLYT: DER HENVI‐
SES TIL DET FORRIGE AFSNIT ʺPROCEDURER TIL HÅNDTERING AF CEL‐
LER MED UDSLIP AF FLYDENDE VÆSKER ELLER GAS (P. 172)ʺ.

13.19.VEDLIGEHOLDELSE AF ELEKTRISK MOTOR 

Referer til manualen til motoren leveret samtidig hermed.

13.20.IDRIFTSÆTTELSE AF MASKINE EFTER VEDLIGEHOLDELSE

Efter alle vedligeholdelsesopgaver,  før operatøren anvender maski‐
nen i højden igen, er det påbudtat udføre alle maskinbevægelser kon‐
trolleret  fra  jorden  for  at  sikre,  at  det  hydrauliske  og  elektriske
system er i god funktionsstand, samt at kontrollere funktionsstanden
af  alle  sikkerhedsenheder  og  deres  korrekte  visning  på maskinens
fjernbetjening.. Ydermere, efter at have udført en serie af bevægelser,
kontrollér igen balancen og spændingen i rebene (hvis relevant), lige‐
som centreringen af de udskydelige arme. Først herefter er maskinen
klar til brug.
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14.SIKKERHEDSNORMER TIL TRANSPORT

Under transport, dæk fjernbetjeningen med den særlige medfølgende beskyt‐
telseskasse eller frakobl den og opbevar den sikkert.

14.1.FJERNELSE AF KURVEN

Fjernelse af kurven er udelukkende tilladt for at muliggøre gangen gennem åbn‐
inger, der er mindre end dem i kurven men større end dem i maskinen.

Gør som følger for at fjerne kurven:
• Fjern fjernbetjeningen fra dens plads;
• Løsn aluminiumslågene på kurvens fastgørelsessplitter;

Sørg altid for at køretøjet, der bruges til at transportere platformen, har pas‐
sende kapacitet, og at alle dele af MEWP lever op til de grænser, der er angi‐
vet i gældende regler.

Hvis maskinen er uden kurv, må kun bælterne bevæges, og man skal
overholde en afstand på mindst 1 meter fra selve maskinen.
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• Træk kurven af i opadgående retning.
Saml kurven igen på følgende måde:
• Sæt kurven ned i fastgørelsessplitterne på kurvstøtten, og sørg for, at den ned‐
sænkes så parallelt som muligt med kurvstøtten;

• Skru de to blokeringslåg i aluminium.

Fig. 169 Dæksel til blokering af stift
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14.2.PÅLÆSNING OG AFLÆSNING FRA RAMPER

Platformen er meget manøvrerbar og stabil, selv under kørsel. Ikke desto mindre
anbefaler vi at brugeren arbejder forsigtigt selv under udførelse af disse indgreb,
der kan se ud til at være lette.
Under pålæsnings‐ og aflæsningsfaserne fra lastbil eller anhænger vha. ramper,
følg de nedenstående anvisninger:
• Kontrollér, at  lastbilen eller anhængeren har en passende kapacitet  til  tran‐
sport af MEWP. Der henvises til vægten, der er anført i sektionen med de tekniske
specifikationer i denne brugervejledning ʺTekniske data (p. 18)ʺ.
• Parkér lastbilen eller anhængeren på en jævn overflade.
• Vælg ramper med en passende længde, for at sikre en maksimal hældnings‐
grad i forhold til terrænet, mindre eller lig med 15°. Som hovedregel, hvis ramper
og lastbil/anhænger støtter på en overflade uden skråninger, er denne forholdsre‐
gel overholdt hvis forholdet mellem rampernes længde og højden af ankomstpla‐
nen fra jorden er større eller lig med 3.7.
• Kontrollér, at rampernes kapacitet er passende for at bære maskinen. Der hen‐
vises til vægten, der er anført i sektionen med de tekniske specifikationer i denne
brugervejledning ʺTekniske data (p. 18)ʺ.
• Kontrollér, at ramperne og lastbilens eller anhængerens pålæsnings‐ og tran‐
sportflade er fri for affald og for glat materiale.
• Lastbilen eller anhængeren skal være standset, med blokerede hjul, indkoblet
parkeringsbremse, slukket motor, tændingsnøglen skal være fjernet fra panelet
og sænkekassen på jævn overflade. 
• Ramperne skal være sikkert støttet og fastgjort toæ ankomstplanens struktur.
Kontrollér at koblingen til lastbil/anhænger er korrekt før ramperne anvendes.
• Rampens højeste punkt  skal være  ligestillet med  ankomstplanen. Der  skal
ikke være trin foran maskinen under gangen fra rampen til ankomst‐ eller afgan‐
gsplanen.

Fig. 170 Pålæsning på ramper
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• Udvid platformens vogn før kørsel på ramperne.
• Justér afstanden mellem ramperne ifølge sporet af de to bælter.
• Tøm altid kurven før kørsel på ramperne.

•  Stig op på ramperne ved at køre med maskinen der vender med kurven
mod den bagerste del.
•  I nærheden af hædningsvariationen mellem rampen og lastbilesn/anhæng‐
erens plan, kør meget forsigtigt for at undgå spring.
• Kør meget forsigtigy på ramperne, og justér hastigheden vha. proportional‐
stængerne. Ved ændring af hældninger, kør med den MINIMAL mulige hasti‐
ghed.  KONTROLLÉR  AT  MOTOREN  ER  PÅ  MINIMUM
OMDREJNINGSTALE (vælg ʺskildpaddeʺ hastighed). Hastigheden skal være
jævn. Undgå opbrmesninger og bratte opstart. Kontrollér før kørsel på ramper‐
ne, at hvert bælte er HELT indeholdt i overfladen på hver rampe. Når der køres
på ramperne, skal der overholdes en FULDSTÆNDIGT retlinjet bane, og man
skal kontrollere, at hvert bæte ALTID er HELT indeholdt i overfladen på hver
rampe.
• Placér maskinen så ingen af dens dele stikker ud over transportkøretøjet.
Til  nedsænkning  arbejd  ifølge  anvisningerne  og  forskrifterne,  der  er  angivet
ovenfor.

• Kontrollér, at  ramperne er  forsynet med en  sideprofil  til  indeslutning med
form og mål som angivet på den følgende skematiske tegning:

Under  kørsel  og  når  der  skiftes  hældning,  sørg  for  ikke  at  beskadige
sikkerhedsenhederne, der er placeret under kurven og ved siden af enden på
hver udskydelig del. Hvis ændringer i hældningen er voldsomme, kan ram‐
pernes hældning ændres eller, hvis dette ikke er muligt, kan der bruges læng‐
ere ramper.
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Fig. 171 Rampeprofil
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14.3.LØFT AF MASKINEN

For  at  løfte maskinen,  kræves  en  løftenhed,  der  har  en  passende  kapacitet,
afhængig af afstanden og højden, hvortil MEWP skal løftes.

• Ved løfteoperationer der er nødvendige for vedligeholdelse eller pålæsning
på transportkøretøjer, brug kun maskineri (eks. truck, løbekat osv.) og enheder
beregnet til at samle ting op (f.eks. reb, kæder, kroge) med passende kapacitet og
i perfekt stand; for maskinens vægt, se afsnittet, der omhandler MEWPʹs tekniske
data. Billedet herunder viser, hvor og hvordan MEWP skal fastgøres.
• Når maskinen løftes, skal det være i transportkonfiguration (den del af kon‐
struktionen, der kan køres ud skal være helt lukket og nivelleret, sikkerhedsstiver
helt løftet og bælterne udvidet). Hvis ikke der er taget højde for dette, vil maski‐
nen være ude af balance og løft vil være farligt.
• Løft aldrig maskinen, mens operatøren er ombord.
• Sørg for under løft, at der ikke befinder sig nogen i det berørte område, og før
ikke den løftede maskine henover personer.

Løft aldrig maskinen, ved at hænge den op på anden måde end der er vist; hvis
den f.eks. løftes, mens den er fastgjort til armen, ved at bruge enhederne til fast‐
spænding til jorden (som ikke er designet til at understøtte MEWPʹs vægt) eller
hvis der blot er ført en snor omkring en del af armen, vil koblingselementet og
andre dele af maskinen være  læsset med en kraft, hvortil de  ikke er designet.
Sandsynligheden for at der i så fald vil ske skade på maskinen er meget høj.

14.3.1.Løftning af maskinen ved hjælp af en gaffeltruck
Maskinen er  forsynet med  to  rør, som er udformede  til at  løfte maskinen ved
hjælp af en gaffeltruck med passende løftekapacitet.
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Det er strengt forbudt at løfte maskinen, hvis den ikke er helt lukket og indstillet
i transportposition med de 4 stabilisatorer helt hævede og trukket ind. Inden du
begynder løftningen, skal du kontrollere maskinens vægt under de tekniske data
i manualen og sikre, at gaffeltrucken kan klare en sådan last. Kontrollér desuden
gaflernes mål, og at lastens placering på gaflerne er i overensstemmelse med det,
der angives for løftemidlet. Begynd herefter at nærme dig maskinen forsigtigt, og
vær opmærksom på  ikke at  ramme maskinens dele og beskadige maskinkon‐
struktionen. Følg de foreskrevne regler og bestemmelser for brugen af løftemidlet
under løftningen og transporten og/eller den ansvarlige for arbejdssikkerheden,
hvor operationen udføres. Indgrebet skal udføres af kvalificeret personale, som
er i besiddelse af de normative krav til brugen af det valgte løftemiddel.

Fig. 172 Løftepunkter med truck.

Platformens fabrikant er ikke ansvarlig på nogen måde for skader på maski‐
nen, på løftemidlet eller på personer eller ting, som skyldes forkert udførelse
af denne manøvre.
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14.3.2.Løftning af maskinen ved hjælp af tove eller kæder
Maskinen er  forsynet med 4 øskener, der  findes på sikkerhedsstivernes ender,
som er beregnet til at løfte platformen ved hjælp af 4 tove eller kæder med pas‐
sende længde og løftekapacitet.

Løfteenhederne skal være i god stand, og bruges i henhold til de specifikationer,
der er givet af producenten. Da platformens struktur ikke er jævnt fordelt på de
fire sikkerhedsstivere, er den minimal kapacitet, der er krævet for hver af de fire
reb, kæder eller seler, der anvendes, ikke være mindre end 2000 kg og deres læng‐
de skal ikke være mindre end 3 m og ens.   Selernes bredde må ikke være mere
end 60 mm, og kædernes bredde må ikke være mere end 25 mm, mens rebenes
diameter ikke må være mere end 25 mm, for ikke at yde tryk i en afvigende ret‐
ning på sikkerhedsstiverens plade.

Fig. 173 Løftepunkter med reb eller kæder
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14.4.TRANSPORT AF MASKINEN

Når maskinen er på anhængeren, skal den fastgøres ved at bruge ankerbolte, i
henhold til hvad der er angivet på billedet herunder. Kontrollér at maskinens mål
og anhængerens mål lever op til trafikreglerne.

Platformens producent kan ikke holdes ansvarlig for skader på maskinen, på
løfteenheden  eller på personer  eller  ting, der  skyldes ukorrekt udførelse af
denne manøvre.
Anvend tove, kæder eller seler, hvis længde ikke er under 3 m, da det kan
beskadige dele af maskinens konstruktion.

Det er strengt forbudt ikke at tilkoble alle fire punkter, da maskinen
kan komme ud af  ligevægt. Det er desuden påbudt at anvende  fire
særskilte tove, kæder eller seler. Det vil sikre, at et eventuelt brud på
eller en forkert forankring af én af anordningerne ikke fører til farlige
bevægelser af lasten.

Fig. 174 Fastspændingskroge 1 Fig. 175 Fastspændingskroge 2

Fastgørelsessystemets  forbindelsespunkter  er  angivet på det  rele‐
vante mærkat.

Forbind ikke på andre punkter end angivet på mærkatet. Dette kan føre til
permanent skade på konstruktionen, med fare for at den falder sammen.
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15.SERVICEMENU PÅ FJERNBETJENING
Der er en SERVICE knap ʺKnapper (p. 57)ʺ på fjernbetjeningen, der gør det muli‐
gt at vise maskinens parametre, og der yder en bistand under sikkerhedskontrol‐
lerne på maskinen, som denne vejledning angiver.
Ved at  trykke på knappen 6 åbnes en menu, der er styret af  fjernbetjeningens
knapper brug på numerisk vis. Kontakt eftersalgsservicen, hvis du er i tvivl.
1 INPUT
SPROG
FEJL
RAMPER
STRØM
DRIFTSTIMER
INDSTILLINGER
JOYSTICK
AFBRYD

15.1.INPUT MENU

De signaler der sendes fra tavlen fra de forskellige sensorer, der er monteret på
maskinen og fra fjernbetjeningen vises. Status på input og følgende valgmulighe‐
der vises for hvert skærmbillede.

15.2.SPROGMENU

Giver mulighed for at vælge et menusprog blandt dem, der er tilgængelige.

15.3.FEJLMENU

Angiver overensstemmelse (OK) eller ikke (FEJL) status for sensorerne, der har
dobbelt kontrol. Hvis OK‐symbolet vises på siden af sensoren, betyder det, at de
to  elementer  af  samme  sensorer  sender overensstemmende  information. Hvis
FEJL‐symbolet vises på siden af sensoren, betyder det at de to elementer af sam‐
me sensorer ikke sender overensstemmende information. 
Sensorerne er angivet på forskellige sider. Den sidste side i fejlmenuen beskriver
fejlkoder, der relaterer til batteriopladersystem, inverter og batteripakke. Fejl in‐
dikeres med et ”nøgle”‐ikon  ʺFig. 41 Lithium fejl(p. 54)ʺ    i position 7 på  fjern‐
betjeningens display.

Emnerne i menuerbe 4‐5‐7 er ikke normalt brugt, undtagen indstillings‐ og dia‐
gnostikindgreb udført af kvalificeret personale.
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Hvis der er driftsproblemer med maskinen og ”nøgle”‐ikonet vises i displayet, og
fejlstanden ikke nulstilles ved at slukke og tænde maskinen igen, kontakt servi‐
ceafdelingen.

15.4.MENUEN ARBEJDSTIMER

Angiver det antal arbejdstimer, maskinen har arbejdet.

15.5.JOYSTICKMENU

Viser det signal som hvert joystick sender til hovedtavlen.
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16.HYDRAULISK SYSTEM
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Reference Beskrivelse

1 Håndpumpe

2 Elmotor

3 Dieselmotor

4 Dobbelt geartype pumpe

5 Opsamler

6 Opsamlerblok på leveringspumpe

7 Udladningsfilter

8 Udstødningsopsamler

9 Fordeler

10 Fordeler

11 Låseventil på sikkerhedsstiver

12 Cylinder på sikkerhedsstiver

13 Motorgear

14 Cylinder til bælteudvidelse

15 Opsamler

16 Fordeler

17 Rotationsmotor

18 Dobbelt ventil til afbalancering af arme

19 Nivelleringscylinder til kurv på vinkel

20 Cylinder til nivellering af kurv på kurv

21 Dobbelt ventil til afbalancering af nivellering

22 Roterende styreenhed til kurvrotation

23 Cylinder på kranarm

24 Dobbelt ventil til afbalancering af arme

25 Cylinder på udskydelig del
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26 Dobbelt balanceventil

27 Tredje arm cylinder

28 Første ‐ anden arm cylinder

Reference Beskrivelse
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17.ELEKTRISK SYSTEM

fotocellula macchina chiusa-PNP (alimentato da +12V pin 173)

pulsante accensione motore termico (alimentata da +12V fusibile 7,5A)

fungo emergenza (a terra)-RID - NO (alimentata da +12V fusibile 7,5A)

selettore pulsanti emergenza (alimentata da +12V fusibile 7,5A)
selettore filocomando cesta/terra (alimentata da +12V fusibile 7,5A)

micro stab ground 2 NC

fungo emergenza (a terra) - NC (alimentata da +12V fusibile 7,5A)

114A
I 
- 

2
 M

o
d

e
 

3
2

 V

micro 1 carro aperto - chiuso - NO (comune 5V)

temperatura acqua motore - pull-up (alimentato da GND)

uscita sfilo S

apertua jib S
rientro sfilo S

182

Micro primo braccio NC

DOUT

DOUT_LED

P
V

G
 / V

O
U

T
 

/ A
I / D

I / D
O

DOUT_LED

DOUT_LED

32V
32V

32V

138

111

DOUT

salita braccio 1/2 S
salita braccio 3/4 S

discesa braccio 1/2 S

DOUT_LED

DOUT

micro stab ground 3-RID NO (comune 5V)

esclusione sicurezze parte aerea NO -RID (comune 5V)
esclusione sicurezze carro NO - RID (comune 5V)

rotazione torretta sx S
rotazione cesta dx S

101

DOUT

HY-TTC 580

DOUT_LED esclusione sicurezze carro NC (comune 5V)

micro stab ground 1-RID NO (comune 5V)

micro stab ground 4-RID NO (comune 5V)
esclusione sicurezze parte aerea NC (comune 5V)158

149
173

179
DOUT_LED

livellamento cesto down S
rotazione torretta dx S

rotazione cesta sx S

174

172

chiusura jib S
livellamento cesto up S

253
240

150

beeper (+12V)

alvola deviatrice: fra parte aerea, parte carro

239

163
190

led stabilizzatore 1 (+12V)
led stabilizzatore 2 (+12V)
led stabilizzatore 3 (+12V)

254
241

161

152

155

251

176

166
193
169

DOUT_LED

DOUT

DOUT
DOUT

DOUT_LED

102
126

205

203

206

201

204

SGND

BAT-

207

118

220 chiave accensione generale macchina

BAT-
BAT-

sotto staccabatteria BAT +
sotto staccabatteria BAT + 

sotto staccabatteria BAT +
246

202
sotto staccabatteria BAT +
sotto staccabatteria BAT +

243
230

BAT-

119
120

143

217

sotto staccabatteria BAT +

BAT-

144 BAT-

BAT-

145

121
142

sotto staccabatteria  - Standby supply current (wakeup off) : 1mA

DOUT

DOUT

D
O

 L
S

 / A
I / 

D
I

DOUT

DOUT

DOUT

D
O

 H
S

 / A
I / 

D
I

P
W

M
 / D

O
 / 

D
I / P

W
D

 

(S
S

W
 C

)

DOUT

PWM
DOUT
DOUT

DOUT_LED

DOUT

DOUT

256

BAT-

BAT-

SGND
SGND

BAT-

245
244

BAT-

SGND

160
184
187

SGND

P
W

M
 / D

O
 / D

I (S
S

W
 B

)196

DOUT
B

A
T

-
S

e
n

s
o

r 
G

N
D

SGND

DOUT

BAT-

SGND

DOUT

DOUT

DOUT

BAT-

BAT-

DOUT
DOUT

BAT+
156
180Avanti SX S

183

BAT+
BAT+

Indietro DX S 159

B
A

T
+

5V

BAT-
BAT-

BAT+ (CPU)

BAT+
BAT+

5V

SGND

K15

153
177

189

P
W

M
 / D

O
 / D

I (S
S

W
 A

)

DOUT

Carro DX

Indietro SX S
discesa stabilizzatore 1

allarga cingoli

DOUT

DOUT

Somma pompa

Carro SX
Avanti DX: S

165
192
168

DOUT

discesa stabilizzatore 2

DOUT
195
171

discesa stabilizzatore 4
salita stabilizzatore 1

162
discesa stabilizzatore 3

186

Regolazione cilindrata

salita stabilizzatore 2

154
178

181

salita stabilizzatore 3
salita stabilizzatore 4

157
discesa braccio 3/4 S

Proporzionale parte aerea S

252

170
Alim +12V 48XSTerra/Cest+tele terra

Bias sensore pickup giri motore

BAT+

WAKE_UP

stringi cingoli
discesa emergenza 1/2
discesa emergenza 3/4

125

221

247
234

185

238

188

175

164

151

acceleratore HS + (BMS ON)
acceleratore HS -

stop motore (INPUT 2)

249

191
167

led macchina stabilizzata (+12V)
235

236

SUP_5V

194

32V

DOUT_LED

DOUT_LED
VOUT

TER0-L

TER1-H

SUP_10V

DOUT_LED

DOUT_LED

TER0-H
TER1-L

CAN5-L

C
A

N
 4

 -
 6

248

255

219 TD-
RD+

237 TER2-L

RS232_Rx 228
215

CAN5-H

208

232 227

Serial / 

LIN

RS232_Tx

RD-

242

C
A

N
 0

 -
 3

226

TAB_CTRNIL

CAN6-L
CAN6-H

RTC

CAN4-L

233

210

212
224

209

214

147
123

117

CAN4-H

CAN0-L

211
223

213

148

225

124

222

115

146
122
141

140

112

116

137
113

139

10V

32V

10V
10V

133
109

135

10V

A
I 
- 

3
 M

o
d

e
A

I 
- 

2
 M

o
d

e
 

1
0

 V

DIN_PU_5K
DIN_PU_5K

5V

131
108

107

5V
DIN_PU_5K

soglia temperatura olio idraulico (alimentato da +12V pin 173)

fungo emergenza tele terra - NC (+12V da 194)

136

134
110

32V

13210V

32V

257

pressione olio motore - pull-up (alimentato da GND)
127

micro stabilizzatori chiusi sx - NO (comune 5V)

130

pulsante marcia motore elettrico (alimentato da GND)

micro 2 carro aperto - chiuso - NO (comune 5V)

106
129
105
128
104

258

103

micro stabilizzatori chiusi dx - NO (comune 5V)

micro stab ground 3 NC

micro stab ground 1 NC

soglia temperatura esterna (alimentato da +12V pin 173)

micro stab ground 2-RID NO (comune 5V)

fungo emergenza tele terra RID - NC (+12V da 194)

48X ground

micro stab ground 4 NC

Proximity rotazione (alimentato da +12V pin 173)

fotocellula macchina chiusa-NPN (alimentato da +12V pin 173)

sensori posizione cilindri (2 )/ 48X basket / telecomando (cesto)

modem / service (PC) / telecomando (terra)

sotto staccabatteria BAT + (attualmente non utilizzato)

alternatore motore acceso
lettura giri motore

Inclinometro

Motore-Litio

acceleratore LS -

lampeggiante (è una massa)
clacson (è una massa)

avviamento motre termico (INPUT 1)
accensione motore elettrico (ENABLE)

acceleratore LS +

Alimentazione +12V sensori esterni

led stabilizzatore 4 (+12V)

SI

SI

mune per micro e chiavi esclusioni sicurezze

candelette (HYDROSPEED)

SI

DOUT
DOUT
DOUT
DOUT
DOUT

TER2-H

SUP_5V

SI

PWM
PWM
DOUT
DOUT
DOUT

250
216

231

229

218

TER3-L

E
th

e
r

n
e
t

TER3-H

TD+

C
A

N

T
e
rm

in
a
tio

n

CAN3-H

CAN2-H

CAN1-H
CAN2-L

CAN1-L

32V

10V

32V
32V

32V

10V
10V

32V
32V

Sensor

Supply FREQ

T
im

e
r 

In
 /
 A

I 
/ 
D

I

32V

CAN3-L

32V
32V
32V

32V

CAN0-H
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